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I | aden Sie den Akku Ihrer Drohne, indem sie ihn aus Ihrer Drohne nehmen
und in die zugehorige Ladeschale legen, die Sie mit dem beigelegten USB-Ka-
bel verbinden (siehe Punkt 4.0). Danach laden Sie bitte Ihre Fernsteuerung.
Der Anschluss befindet sich unter dem Haltedeckel, mit dem Sie Ihr Mobiltele-
fon auf Ihrer Fernsteuerung befestigen konnen. Hierzu klappen Sie bitte den
Deckel entsprechend auf (siehe Punkt 4.1). Wahrend die Akkus geladen wer-
den, nehmen Sie sich bitte die Zeit, die Anleitung sorgfaltig zu lesen und sich
mit den Bedienelementen Ihres Navigator NXT vertraut zu machen.

KX Charge your drone’s battery by removing it from your drone and placing
it in its charging cradle, which you connect with the included USB cable (see
Point 4.0). After that, please charge your remote control. The connector is
ocated under the holding lid, with" which you can attach your cell phone to
your remote control. To do this, please open the lid accordingly (see point 4.1).
While the batteries are charging, please take the time to read the manual ca-
refully and familiarize yourself with the controls of your Navigator NXT.

¥ Chargez la batterie de votre drone en la retirant de votre drone et en la
I)Iagant dans I'étui de chargement correspondant, que vous connectez au cab-
e USB fourni (voir point 4.0). Ensuite, veuillez charger votre télécommande. Le
raccordement se trouve sous le couvercle de maintien, avec lequel vousPou-
vez fixer votre téléphone portable sur votre radiocommande. Pour ce faire,
ouvrez le couvercle en conséquence (voir point 4.1). Pendant le chargement
des batteries, prenez le temps de lire attentivement les instructions et de vous
familiariser avec les commandes de votre Navigator NXT.

T 334 de batterij van je drone op door hem uit je drone te halen en in het
oplaadstation te plaatsen, dat je aansluit met de bijgeleverde USB-kabel (zie
punt 4.0%. Laad dan uw afstandsbediening op. De aansluiting bevindt zich on-
der het houderdeksel, waarmee u uw mobiele telefoon aan uw afstandsbe-
dienin? kunt koppelen. Open daartoe het deksel (zie punt 4.1). Neem tijdens
het opladen van de batterijen de tijd om de instructies zorgvuldig door te lezen
en maak uzelf vertrouwd met de bedieningselementen van uw Navigator NXT.

Per caricare la batteria del drone, rimuoverla dal drone e posizionarla
nella sua base di ricarica, da collegare con il cavo USB in dotazione (vedere
punto 4.0). Quindi caricare il telecomando. Il collegamento si trova sotto il

I3 Bitte bewegen Sie die Camera der Drohne nicht ma-
nuell, da dadurch die empfindliche Elektronik des Gimbals

beschadigt werden kann.

KX rlease do not move the camera of the drone
manually, as this may damage the sensitive electronics of

the gimbal.

X \Vevillez ne pas déplacer manuellement la caméra du
drone, car cela pourrait endommager |'électronique sensib-
le du Gimbal.

LMW Beweeq de camera van de drone niet met de hand,
omdat dit de gevoelige elektronica van de gimbal kan be-
schadigen.

KA Halten Sie grundsatzlich einen Mindestabstand von 30
Metern zu Menschen, Tieren oder Gebduden ein. Vergewissern
Sie sich ebenfalls, dass Sie den Mindestabstand von 5,5 km zu
Flugplatzen oder Flughdfen nicht verletzten. Sie durfen mit Ih-
rer Drohne nicht hoher als 120 Meter iber dem Boden aufstei-
gen. Sie durfen nur tagsuber fliegen und mussen Ihre Drohne
in Sichtweite halten. Versuchen sie nicht, die Drohne oder eine
ihrer Komponenten in irgendeiner Art und Weise zu modifizie-
ren, da dies zum erloschen der Garantie fuhrt und den Betrieb
der Drohne beeintrachtigen kann.

Versuchen sie bitte nicht, die Drohne zu berthren, wenn die Fernbedienung
eingeschaltet ist oder sich die Rotorblatter drehen. Bitte denken Sie beim Flie-
gen lhrer Drohne an die Privatsphare anderer. Hinweis: Lesen Sie bitte den
beigelegten Flyer der EASA zum Thema ,Drohnen-Sicherheit”.

KZH Always keep a minimum distance of 30 meters from people, animals or
buildings. Also make sure that you do not violate the minimum distance of 5.5
km to airfields or airports. You may not ascend higher than 120 meters above
the ground with your drone. You may only fly during the day and you must
keep your drone within visual range. Do not attempt to modify the drone or
any of its components in any way, as this will void the warranty and may affect
the operation of the drone. Please do not attempt to touch the drone when the
remote control is on or the rotor blades are spinning. Please consider the pri-
vacy of others when flying your drone. Note: Please read the enclosed EASA
flyer on the subject of ,Drone Safety”.

with cam

coperchio, con il quale & possibile collegare il telefono cellulare al telecoman-
do. A tal fine, aprire il coperchio (vedi punto 4.1). Durante la ricarica delle
batterie, leggere attentamente le istruzioni e familiarizzare con i comandi del
Navigator NXT.

M Carque la baterfa de su dron extrayéndola del mismo y colocndola en su
base de carga, que conectard con el cable USB adjunto (véase el punto 4.0). A
continuacion, carga el mando a distancia. La conexién se encuentra debajo de
la tapa de sujecion, con la que puedes acoplar tu teléfono movil al mando a
distancia. Para ello, abra la tapa correspondiente (véase el punto 4.1). Mientras
se cargan las baterfas, tdmese el tiempo necesario para leer detenidamente
las instrucciones y familiarizarse con los controles de su Navigator NXT.

Ladda dronarens batteri genom att ta bort det fran dronaren och placera
det i laddningsstationen som du ansluter med den medftljande USB-kabeln
(se punkt 4.0). Ladda sedan fférrkontrollen. Anslutningen &r placerad under
locket, med vilken du kan ansluta din mobiltelefon till fjarrkontrollen. For att
gora detta oppnar du locket pd motsvarande satt (se punkt 4.1). Medan batte-
rierna laddas kan du ta dig tid att lasa i%enom instruktionerna noggrant och
bekanta dig med navigatorn NXT:s kontroller.

¥ 3d dronens batteri ved & ta det ut av dronen og plassere det i den til-
harende ladeholderen, som du kobler til med USB-kabelen som falger med (se
punkt 4.0). Last deretter inn fjernkontrollen. Tilkoblingen er plassert under hol-
dedekselet, som du kan feste mobiltelefonen til fiernkontrollen med. For 4
gjere dette, vennligst dpne dekselet tilsvarende (se punkt 4.1). Mens batterie-
ne lades, vennligst ta deq tid til & lese instruksjonene naye og bli kjent med
kontrollene til Navigator NXT.

T 0plad dronens batteri ved at tage det ud af din drone og placere det i
dens opladningsstation, som du tilslutter med det medfglgende USB-kabel ése

unkt 4.0). Oplad derefter din fjernbetjening. Tilslutnin%en er placeret under
3get, som du kan tilslutte din mobiltelefon til din fjernbetjening med. For at
gore dette skal du abne deekslet i overensstemmelse hermed (se punkt 4.1).
Mens batterierne oplades, skal du tage dig tid til at Izese vejledningen omhyg-
geligt og gare dig bekendt med navigator NXT's betjening.

H® Non spostare manualmente la fotocamera del
drone per non danneggiare l'elettronica sensibile del giun-
to cardanico.

Por favor, no mueva la cdmara del dron manualmen-
te ya que puede danar la sensible electrénica del cardan.

I Flytta inte dronarens kamera manuellt eftersom det
kan skada gimbalens kansliga elektronik.

T vennligst ikke flytt dronens kamera manuelt, da det-
te kan skade gimbalens sensitive elektronikk.

X Du ma ikke flytte dronens kamera manuelt, da dette
kan beskadige gimbalens fglsomme elektronik.

Respectez toujours une distance minimale de 30 metres
par rapport aux personnes, aux animaux ou aux batiments.
Assurez-vous également que vous ne violez pas la distance
minimale de 5,5 km par rapport aux aérodromes ou aux aéro-
ports. Vous ne pouvez pas monter avec votre drone a plus de
120 metres au-dessus du sol. Vous ne pouvez voler que de
jour et devez garder votre drone a portée de vue. N'essayez
pas de modifier le drone ou l'un de ses composants de quel-
que maniere que ce soit, car cela entrainerait I'annulation de
la garantie et pourrait affecter le fonctionnement du drone. N'essayez pas de
toucher le drone lorsque la télécommande est allumée ou que les pales tour-
nent. Veuillez respecter la vie privée des autres lorsque vous faites voler votre
drone. Remarque : veuillez lire le dépliant ci-joint de 'AESA sur la sécurité des
drones.

T Houd altijd een afstand van minimaal 30 meter tot mensen, dieren of
gebouwen. Zorg er ook voor dat u de minimumafstand van 5,5 km tot vlieg-
velden of luchthavens niet overtreedt. U mag met uw drone niet hoger stijgen
dan 120 meter boven de grond. Je mag alleen overdag vliegen en moet je
drone binnen gezichtsafstand houden. Probeer de drone of een van zijn onder-
delen op geen enkele manier te wijzigen, aangezien dit de garantie ongeldig
maakt en de werking van de drone kan beinvloeden. Probeer de drone niet
aan te raken als de afstandsbediening aan staat of de rotorbladen draaien.
Houd rekening met de privacy van anderen wanneer u met uw drone vliegt.
NB: Lees de bijgevoegde EASA-flyer over het onderwerp ,Drone Safety”




Ml v\antenere sempre una distanza minima di 30 metri da persone, animali
o edifici. Assicuratevi inoltre di non violare la distanza minima di 5,5 km da
campi di volo o aeroporti. Non si puo salire con il drone a un‘altezza superiore
a 120 metri dal suolo. Si puo volare solo di giorno e si deve tenere il drone
entro il raggio visivo. Non tentare di modificare in alcun modo il drone o i suoi
componenti per non invalidare la garanzia e compromettere il funzionamento
del drone. Non toccare il drone quando il telecomando é acceso o le pale del
rotore stanno girando. Si prega di rispettare la privacy degli altri quando si fa
volare il proprio drone. Nota: leggere il volantino EASA allegato sul tema ,Si-
curezza dei droni”.

EEF Mantenga siempre una distancia minima de 30 metros de personas,
animales o edificios. Asegurese también de no infringir la distancia minima de
5,5 km a los aerédromos o aeropuertos. No debe ascender mds de 120 metros
sobre el suelo con su dron. Sélo puede volar durante el dia y debe mantener
su dron dentro del alcance visual. No intente modificar el dron ni ninguno de
sus componentes de ninguna manera, ya que esto anulard la garantia y puede
afectar al funcionamiento del dron. No intente tocar el dron cuando el mando
a distancia esté encendido o las palas del rotor estén girando. Por favor, tenga
en cuenta |a privacidad de los demds cuando vuele con su dron. Nota: Lea el
folleto adjunto de la AESA sobre el tema ,Seguridad de los drones”

B Hall alltid ett avstand pa minst 30 meter fran manniskor, djur och bygg-
nader. Se ocksa till att du inte bryter mot det minsta avstandet pa 5,5 km till
flygfalt eller flygplatser. Du far inte stiga hogre an 120 meter dver marken med
din dronare. Du far endast flyga pa dagen och maste halla din dronare inom
synhall. Forsok inte att andra dronaren eller nagon av dess komponenter pa

I3 setzen Sie den Akku der Drohne in die La-
destation ein. SchlieRen Sie dann das USB-Kabel
an einen USB-Anschluss Ihres PCs, Laptops usw.
an. (Ladezeit: ca. 210 Minuten)

Bemerkung: Verwenden Sie nur die von Revell
mitgelieferte Akkuladestation.

KT nsert the battery of the drone into the char-
ging station. Then connect the USB cable to a USB
port on your PC, laptop, etc. (Charging time:
approx. 210 minutes)

Note: Only use the battery charging station pro-
vided by Revell.

Insérez la batterie du drone dans la station
de charge. Connectez ensuite le cable USB & un
port USB de votre PC, ordinateur portable, etc.
(Temps de char?e : environ 210 minutes)
Remarque : Utilisez uniquement la station de
charge de batterie fournie par Revell.

T rlaats de batterij van de drone in het laadstation. Sluit vervolgens de
USB-kabel aan op een USB-poort van uw PC, laptop, enz. (Oplaadtijd: ca. 210
minuten)

opmerking: Gebruik alleen het door Revell geleverde batterijlaadstation.

MW nserire la batteria del drone nella stazione di ricarica. Collegare quindi il
cavo USB a una porta USB del PC, del laptop ecc. (Tempo di ricarica: circa
210 minuti)

Nota: Utilizzare esclusivamente |a stazione di ricarica delle batterie fornita

X Akkus fiir das Modell:
Stromversorgung: —= Nennleistung: DC 7,6 V /
2.200 mAh/ 16.72 Wh LiPo Batterie (mitgeliefert)

USB-Ladegerat: USB-lader:
Stromversorgung: DC 5 V == tber USB-Port bis Stroomvoorziening: DC 5 V
max. 2A max. 2A

ZX Rechargeable batteries for the model:
Power supply: —= Power rating: DC 7.6 V / 2.200
mAh / 16.72 Wh LiPo battery (included)

USB charger: (includia)
Power supply: DC 5V === via USB port starting up  Cargador USB:
to max. 2A

Accus du modéle : )
Alimentation : == Puissance nominale DC 7.6 VV /
2.200 mAh / Batterie LiPo 16,72 Wh (incluse)

Chargeur USB :
Alimentation : DC 5 V == par port USB jusqu’a
max. 2A

(integrata)
Caricabatteria USB:

fino a max. 2A

W Accu’s voor het model:
Stroomvoorziening: —= Nominaal vermogen: DC 7.6

V / 2.200 mAh / 16.72 Wh li-Po-batterij (inbegrepen)

—=via USB-poort tot

I Baterias para el modelo: )
Suministro de corriente: —= Rendimiento nomi-
nal: DC 7.6 V 2.200 mAh / bateria 16.72 Wh LiPo

Il Batterie ricaricabili per il modello:
Alimentazione elettrica: ——= Potenza nominale:
DC 7.6V /2.200 mAh / 16.72 Wh Batteria LiPo

Alimentazione elettrica: DC 5 V == via Porta USB

-

nagot satt, eftersom detta upphaver garantin och kan paverka dronarens funk-
tion. Forsok inte rora dronaren nar fjarrkontrollen ar pa eller rotorbladen snur-
rar. Tank pa andras privatliv nar du flyger din dronare. Observera: L3s den bi-
fogade EASA-broschyren om ,Dronarsakerhet”.

¥ Hold alltid en minimumsavstand pad 30 meter til mennesker, dyr eller
bygninger. Pass 0gsa pa at du ikke bryter minimumsavstanden pd 5,5 km fra
flyplasser eller flyplasser. Du kan ikke klatre hayere enn 120 meter over bak-
ken med dronen. Du har kun lov til 3 fly pa dagtid og du ma holde dronen i
sikte. Ikke forsgk & modifisere dronen eller noen av dens komponenter pa
noen mate, da dette vil ugyldiggjere garantien og kan pavirke dronens drift.
Ikke prav & bergre dronen ndr fjernkontrollen er pa eller rotorbladene spinner.
Ta hensyn til andres personvern nar du flyr dronen. Merk: Vennligst les ved-
lagte flyer fra EASA om emnet ,Dronesikkerhet”.

X Hold altid en afstand pa mindst 30 meter fra mennesker, dyr eller byg-
ninger. Serg 0gsa for, at du ikke overskrider minimumsafstanden pa 5,5 km til
flyvepladser eller lufthavne. Du ma ikke stige hgjere end 120 meter over jor-
den med din drone. Du ma kun flyve om dagen og skal holde din drone inden
for synsvidde. Forsgg ikke at a@ndre dronen eller nogen af dens komponenter
pa nogen made, da dette vil gare garantien ugyldig og kan pavirke dronen i
dens funktion. Forsag ikke at rare ved dronen, nar fjernbetjeningen er tendt,
eller rotorbladene snurrer. Veer opmeerksom pa andres privatliv, nar du flyver
med din drone. Bemaerk: Las venligst den vedlagte EASA-flyer om emnet
,Drone Safety”.

da Revell.

Introduce la baterfa del dron en la estacién
de carga. A continuacion, conecta el cable USB a
un puerto USB de tu PC, portdtil, etc. (Tiempo
de carga: 210 minutos aproximadamente;’
Nota: Utilice Unicamente I3 estacién de carga de
baterias suministrada por Revell.

IR satt in dronarens batteri i laddningsstatio-
nen. Anslut sedan USB-kabeln till en USB-port pa
din dator, barbara dator osv. (Laddningstid: ca
210 minuter)

0bs: Anvand endast den batteriladdningsstation
som tillhandahalls av Revell.

ET¥ sett dronebatteriet inn i ladestasjonen.
Koble deretter USB-kabelen til en USB-port pa
din PC, bzerbare, etc. (Ladetid: ca. 210 minut-

ter
Merk: Bruk kun batteriladestasjonen levert av Revell.

I szt dronens batteri i ladestationen. Tilslut derefter USB-kablet til en USB-
port pa din pc, baerbare computer osv. (Opladningstid: ca. 210 minutter)
Bemaerk: Brug kun den batteriopladningsstation, der leveres af Revell.

I3 uppladdningsbara batterier till modellen:
Stromforsorjning: ——= Nominell effekt: DC 7.6 V /
2.200 mAh / 16.72 Wh LiPo-batteri (integrerat)

usB-laddare:
Stromforsorjning: DC 5 V === via USB-port upp till max.
2A

¥ oppladbare batterier for modellen:
Str@mfors%ning: — Nominell effekt: DC 7.6 V /
2.200 mAn / 16.72 Wh LiPo-batteri (integrert)

UsB-lader:
Stremforsyning: DC 5 V == over USB-port opp til maks.

Suministro de corriente: DC 5 V === mediante puerto 2A
USB hasta un maximo de 2A

X4 oplader til modelflyet:
Stramforsyning: === Nominel ydelse: DC 7.6 V /
2.200 mAn / 16.72 Wh LiPo batteri (integreret)

USB-opladningsapparat:
Stremforsyning: DC 5V == over USB-port op til max.
A



I3 Stecken Sie eine Seite des
USB-Steckers (USB C) in den An-
schluss der Fernbedienung und
die andere Seite (USBP in einen
beliebigen USB-Anschluss eines
Computers.

Anmerkung: Schalten Sie die

Fernsterung wahrend des Lade- I J
vorgangs nicht ein.

KZX insert one side of the USB
(USB C)plug into the remote con-
trol port and the other side (USB)
into any USB port on a computer.
Note: Do not turn on the cont-
roller during charging.

Branchez un coté de la fi-
che USB (USB C) dans le port de
la télécommande et l3utre coté
(USB) dans n'importe quel port
USB d'un ordinateur.

Remarque : nallumez pas le
boitier de commande pendant
le chargement.

ITH Steek de ene kant van de USB-stekker (USB () in de poort van de af-
standsbediening en de andere (USB) kant in een USB-poort van een computer.
opmerking: Schakel de besturingseenheid niet in tijdens het opladen.

K3 Akkus fiir die Fernsteuerung:
Stromversorgung: —= Nennleistung: DC 3,7 V /
550 mAh/ 0,93 Wh LiPo Batterie (mitgeliefert)

KT rechargeable batteries for the remote
control

Power supply: —= Power rating: DC 3,7 V

550 mAh/ 0,93 Wh LiPo battery (included

Accus pour la télécommande :
Alimentation : == Puissance nominale DC 3.7 VV /

550 mAh / Batterie LiPo 0.93 Wh (incluse)

= o dem Aufladen immer alle Kabel abwickeln /
Uberladen Sie den Akku nicht. Sobald der Ladevorgang
abgeschlossen ist, nehmen Sie den Akku so schnell’'wie
maoglich aus dem Ladegerdt. Verwenden Sie nur das mit-
8el|eferte oder ein Ersatz-Ladekabel und den Akku. / La-

en Sje den Li-Po-Akku an einem sicheren Ort, fern von
brennbaren Materialien. / Der Akku darf nur unter Aufsicht
von Erwachsenen geladen werden, lassen Sie den Akku
nicht unbeaufsmhn%t./ Laden Sie den Akku nicht bei Tem-
peraturen tber 40 Grad Celsius oder kalter als 0 Grad Cel-
sius. Decken Sie die Batterien beim Aufladen nicht ab.
Lassen Sie die Batterien nicht im direkten Sonnenlicht lie-
gen. Verbiegen, ~ durchstechen, zerdriicken oder
zerkratzen Sie den Akku der Drohne nicht. / Bewahren Sie
die Batterien nicht in Ihren Taschen, an. Ihrer Person oder

ei extremen Temperaturen auf. / Schliefsen Sie niemals
einen Akku an und'lassen Sie ihn uber Nacht unbeaufsich-
tigt aufladen.

mAlways unwind all cables before charging ( Do not
overchargethe battery. Once charging is complete, re-
move thé battery from the charger as soon as possible.
Use onl¥ the SURD“ed or 3 replacement charging cable
and bat ery/ Charge the Li-Po battery in a safé place
away from flammable materials / The battery should
only be charged under adult supervision, do not leave
the’battery unatlended,(( Do not charge the battery in
temperatures above 40 degrees Celsius or colder than 0
degrees Celsjus. Do not cover the batteries when char[gg-
mgt. Do not leave the batteries in direct sunlight. / Do
not bend, puncture, crush, or scratch the drone’s battery.
/ Do not store the batteries in your pockets, on your
Berson, or jn extreme temperatures. / Never plug in a
attery and leave it charging unattended overnight.

X oeroulez toujours tous les cables avant de rechar-
?er / Ne surc_harglez pas la batterie. Des que la charge est
erminée, retirez 1 batterie du chargeur des que possible.
Nutilisez gue le cable de charge ef’la batterie fournis ou
un cable de rechange / Chargéz la batterie Li-Po dans un
endroit sdr, loin de”tout mateériau inflammable / La bat-
terie ne doit étre charFee que sous la surveillance dun
adulte, ne laissez pas fa batterie sans surveillance. / Ne
chargez pas la batterie a des températures supérieures
a 40 degrés Celsius ou inférieures a 0 degre Celsius.
Ne couviez pas les batteries Jors de la charge. Ne lais-
sez pas les Datteries a la Jumiere directe dusoleil. / Ne
Bhez pas, Ne percez pas, NECrasez pas U ne rayez pas la
atterie du drone. / Ne conservez pas les batteries dans
vos poches, sur votre personne ou a des températures
extrémes. / Ne branchez jamais une batterie ‘et ne Ia
laissez pas se charger pendant la nuit sans surveillance.

\USB power plug

Hand suppo
“__

Inserire un lato della spina
USB (USB () nella porta del tele-
comando e laltro lato (USB) in
una qualsiasi porta USB di un
computer.

Nota: non accendere l'unita di
controllo durante la ricarica.

M nserta un lado de la clavija
USB (USB C) en el puerto del
mando a distancia y el otro lado
(USB) en cualquier puerto USB
de un ordenador.

Nota: No encienda la unidad de
control durante la carga.

BB satt in den ena sidan av
USB-kontakten (USB () i fjarr-
kontrollens port och den andra
sidan (USB) i en USB-port pa en
dator.

0bs: Sl inte pa kontrollenheten

under laddning.

I plugg den ene siden av USB-kontakten (USB C) inn i fjernkontrollporten

o0g den andre siden (USB) til en hvilken som helst USB-port pa en datamaskin.
Merk: Ikke sla pa kontrolleren mens du lader.

IET& St den ene side af USB-stikket (USB C) i fjernbetjeningens port og den

anden side (USB) i en USB-port pa en computer.
Bemaerk: Teend ikke for kontrolenheden under opladning.

IETW Accu’s voor de afstandsbesturing:
Stroomvoorziening: == Nominaal vermogen: DC
3,7)\/ / 550 mAh/ 0,93 Wh li-Po-batterij (inbegre-
pen

I Baterias para el control remoto: i
Suministro de corriente: —= Rendimiento nominal:

DC 3.7 V 500 mAh / bateria 0.93 Wh LiPo (includia)

I Batterie ricaricabili per il telecomando:
Alimentazione elettrica: ——= Potenza nominale: DC

3.7V /500 mAh / 0.93 Wh Batteria LiPo (integrata)

m Wikkel altijd alle kabels los voordat u de batte-
rij oplaadt / Overlaad de batterij niet. Haal de batterij zo
snel mogelijk uit de lader als het laden is voltooid. Gebruik
alleen_de bijgeleverde of een vervangende laadkabel en
b_atten%/ Laad de Li-Po batterij op eén veilige plaats op,
uit de buurt van ontvlambare materialen. / De batterij mag
alleen onder toezicht van een volwassene worden opge-
laden, laat de batterij niet onbeheerd achter. / Laad de
batterij niet op bij temperaturen boven 40 ﬁra,_en Celsius
f kouder dan 0 graden Celsius. Dek de bafterijen niet af
tijdens het opladen. Laat de batterjjen niet in direct zon-
licht liggen. / BuwgB, doorboor, plet of bekras de battenlj< van
de drone niet. / Bewaar de batterijen niet in uw zakken
op uw persoon’of bij extreme temperaturen. / Sluit nooit
een batterij aan en laat deze ‘s nachts onbeheerd opladen.

IEH ocsenvolle siempre todos los cables antes de I3 car-
a / No sobrecargue la bateria. Una vez comBIetad_a_ la
Carga, retire la batéria del cargador lo antes posible. Utilice
Unicamente el cable de car?a v la bateria suministrados o
uno de repuesto. / Cargue fa bateria de Lj-Po en un lugar
se%uro, lejos de materiales inflamables. / La baterfa solo
debe cargarse bajo la supervision de un adulto, no Ia deje
desatendida. / NO car?,ue la baterfa a temperaturas supe-
riores a 40 grados cenfigrados ni a temBeraturas inferiores
a 0 grados centigrados. No cubra las baterias durante I3
carga. No deje 135 pilas expuestas a la luz solar directa. /
Nodoble, perfore, aplaste o raye Ia bateria del dron. / No
9uarde las baterias en sus bolsillos, en su persona o en
emperaturas extremas. / Nunca enchufe una bateria y la
deje cargando sin vigilancia durante la noche.

i1 | Svolgere sempre tutti i cavi prima della carica / Non
sovraccaricare la batteria. Una volta completata |a carica, ri-
muovere |3 batteria dal caricatore il prima possibile. Utilizzare
esclusivamente il cavo di ricarica e la batteria in dotazione o di
ricambio. / Caricare la batteria Li-Po in un luogo sicuro, lontano

a materiali infiammabili. / La batteria deve essere caricata
solo sotto |a supervisione di un adulto, non lasciarla incustodita.
/ Non caricare 13 batteria a temperature superiori a 40 gradi
Celsius 0 a 0 gradi Celsius. Non coprire le batterie durante la
carica. Non lasciare le batterie alla luce diretta del sole. / Non
Rllegare, forare, schiacciare o graffiare |a batteria del drone.

on conservare le batterie in tasca, addosso 0 a temperature
estreme. / Non collegare mai la batteria e lasciarla in carica
incustodita durante laotte.

| st Dra alltid ut alla kablar innan du laddar / Ladda inte
batteriet for mycket. Nar laddningen &r klar ska du ta bort bat-
teriet fran laddaren sa snart som majligt. Anvand endast den
medfoljande Iaddnlngskabe\n och batteriet eller en ersattning-
sladdningskabel och batteri. / Ladda Li-Po-batteriet pa en saker
plats, bort fran brénnbara material. /Batteriet bor endast laddas

I3 uppladdningsbarabatterier till fjarrkon-
trollen

Stromforsorjning: —— Nominell effekt: DC 3.7v /
500 mAh / 0.93 Wh LiPo-batteri (integrerat)

XX oppladbare batterier til fjernstyringen:
Stramforsyning: === Nominell effekt: DC3.7V /
500 mAh / 0.93 Wh LiPo-batteri (integrert)

X4 oplader til fjernstyringen:
Stremforsyning: —= Nominel ydelse: DC 3.7 V /
500 mAh / 0.93 Wh LiPo batteri (integreret)

under vuxnas overinseende, ldmna inte batteriet obevakat. /
Ladda inte batteriet i temperaturer over 40 grader Celsius eller
kallare an 0 grader Celsius. Tack inte over Datterierna nar de
laddas. Lamna inte batterierna i direkt solljus. / Boj, punktera,
krossa eller skrapa inte dronarens batteri / Forvara inte batter-
ierna i fickor, pa di sljglv eller | extrema temperaturer / Anslut
aldrig ett batteri och lat det laddas obevakat ver natten.

m_RuII alltid av alle kabler for lading / Ikke overlad
batteriet. Nar ladingen er fullfert, fjern batteriet fra lader-
en sa snart som mulig. Bruk kun den medfelgende eller en
erstatningsladekabe| og batteri. / Lad Li-Po-batteriet pa et
trygt sted vekk fra brennbare materialer. / Batteriet skal
kun lades under oppsyn av voksne, ikke la batteriet vaere
uten tilsyn. / Tkke lad’batteriet ved temperaturer over 40
rader Celsius eller kaldere enn 0 grader Celsius. Ikke dekk
Il batteriene under lading. Ikke 13 batteriene sta i direkte
soIIys.l{ Ikke bay, punkter, knus eller rip opp dronebatteri-
el. / Ikke oppbevar batterier i lommene, pa deg eller i
ekstreme IemEeraturer. / Koble aldri til'et batteri 0g la det
lades over natten uten tilsyn.

m Treek altid alle kabler ud, for du oplader / Overoplad
ikke batteriet. Nar opladningen er faerdig, skal du fjerne

atteriet fra opladeren sa hurtigt som mu I%' Brug kun det
medf@(l]ge_nde eller et erstatningsopladerkabel og -batter;.

Oplad’Li-Po-batteriet pa et sikkert sted, veek ffa braend-

are materialer. / Batteriet ma kun oplades under opsyn
af en voksen, lad ikke batteriet vaere uden opsyn. / Bat-
teriet ma ikke oplades ved temperaturer over 40 gradef
Celsius eller koldere end 0 grader Celsius. Batterierie ma
ikke daekkes til, nar de oplades. Lad ikke batterierne Il%;e
i direkte sollys. / Du ma ikke beje, punktere, knuse eller
ridse dronens batteri / Opbevar ikke batterierne i lom-
merne, pa dig selv eller i ekstreme temperaturer / Seet
aldrig et batteri i stikkontakten og lad det oplade’ uden
opsyn natten over




Geschwindigkeitseinstellung (3 Stufen
Speed setting (3 levels

Réglage de la vitesse (3 niveaux
Snelheidsregeling (3 niveaus
Regolazione della velocita (3 livelli
Ajuste de la velocidad (3 niveles)
Hastighetsjustering (3 nivaer)
Hastighetsinnstilling (3 nivaer)&ndring
Hastighedsjustering (3 niveauer)

)
)
)
)

Point of interest

oo+ Kamera auf/ab
Camera up/down

Cameéra haut/bas

Camera omhoog/omlaag

(dmara arriba/abajo
Telecamera su/giu
Kamera upp/ner
Kamera opp/ned
Kamera op/ned

Point of interest
Point d'intérét
Punt van interesse
Punto de interés
Punto di interesse
Intressepunkt
Punkt av interesse
Interessepunkter

GPS aus/an

GPS off/on

GPS désactivé/activé

GPS uit/aan

GPS desactivado/activado
GPS disattivato/attivato
GPS av/pa °

GPS av/pa

GPS slukket/til

«Follow me»-Funktion
«Follow me» function
Fonction «Suivez-moi»
«Volg mij» functie
Funcion «Follow me»
Funzione «Sequimi”»
Funktionen «Folj mig»
«Fglg meg»-funksjonen
Funktionen «Falg mig»

Linker Steuerkntppel (auf-/abstei- F—nr
gen, gieren links/rechts)

Left control stick (ascend/descend,
yaw left/right)

Manche 3 balai gauche (monter/
descendre, lacet gauche/droit)
Linker stuurknuppel (opstijgen/
dalen, gieren links/rechts)

Palanca de control izquierda (as-
censo/descenso, guifiada izquierda/
derecha)

Stick di controllo sinistro (salita/di-
scesa, imbardata sinistra/destra)
vanster styrspak (uppat/nedat, gira
vanster/hoger)

Venstre pinne (stig opp/ned, gir
venstre/hayre)

Venstre styrepind (opstigning/ned-
stigning, gydning til venstre/ hgjre)

Ein/Ausschalten ——
Power on/off
Mise sous tension/hors tension
In-/uitschakelen
Accensione e spegnimento
SIa pa/av
Encendido/apagado
SIa pa/av
Teend/sluk

— Telefonhalterung
Phone mount
Support de téléphone
Telefoonhouder
Soporte de teléfono
Supporto per telefono
Telefonhallare
Telefonfeste
Telefonholder

Foto / Video aufnehmen

Take photo / Record video

Prendre une photo / enregistrer une vidéo
Maak een foto / neem een video op
Hacer una foto / grabar un video

Scattare una foto / registrare un video

Ta ett foto / spela in en video

Ta bilde / ta opp video

Tag et foto / optag en video

1 Antennen

&

LCD

H adeindikator
Charge indicator

Oplaadindicator
Indicatore di carica
Indikator for laddni
Indicador de carga
Lasteindikator

Starten/Landen
Launch/Landing
Démarrage/atterrissage
Lancering/Landing
Lancio/atterraggio
Lansering/Landning
Lanzamiento/Aterrizaje
Start/Landing
Lancering/Landing

Ladebuchse

Charging socket

Prise de charge
Laadcontactdoos

Presa di ricarica
Laddningsuttag

Toma de carga
Ladekontakt
Stikkontakt til opladning

Indicateur de charge

Indikator for opladning

Antennas
Return to home Antennes
Return to home Antennes
Retour au point de départ Antenne
Terug naar het beginpunt Antenner
Ritorno al punto di partenza  Antenas
Tillbaka till utgangspunkten  Antenner
Volver al punto de partida Antenner

Tilbake til utgangspunktet
Tilbage til udgangspunktet
Kalibrierung

Calibration Headless
Calibrage Mode
Kalibratie
Calibrazione
Kalibrering
Calibracion
Kalibrering
Kalibrering

— Richtungssteuerung (vorwarts/
rickwarts, links, rechts)
Direction controls (forward/back-
ward, left, right)
Commandes de direction (avant/
arriere, gauche, droite)
Richtingsbesturing (vooruit/achter-
uit, links, rechts)
Controlli di direzione (avanti/indiet-
ro, sinistra, destra)
Riktningskontroller (framat/bakat,
vanster, hoger)
Controles de direccién (adelante/
atrds, izquierda, derecha)
Retningskontroller (forover/bako-
ver, venstre, hayre)
Retningskontrol (fremad/bagud,
venstre, hgjre)

ng

—— Energie Indikator
Energy Indicator
Indicateur de énergie
Energie-indicator
Indicatore di energia
Indikator for energi
Indicador de energia
Energiindikator
Indikator for energi



Signalstarke der Fernsteuerung F————
Remote control signal strength
Puissance du signal de la télécommande
Signaalsterkte van de afstandsbediening
Potenza del segnale del telecomando
Signalstyrka for fjarrkontrollen
Intensidad de la sefal del mando a distancia
Fjernkontrollsignalstyrke
Signalstyrke for fjernbetjeningen

GPS AN/Aus

GPS On/Off

GPS activé/désactivé

GPS AAN/UIT

GPS acceso/spento

GPS PA/UT
ENCENDIDO/APAGADO DEL GPS
GPS PA/AV

GPS TANDT/SLUKKET

~ HEIGH:
Flughohe |—|_

Flight height
Altitude de vol
Vluchtniveau
Altitudine di volo
Flygniva

Altitud de vuelo
Hoyde
Flyveniveau

MODE 2 (Default) > MODE 1
Fernsteuerung ausschalten
Switch off remote control
Eteindre la télécommande
Afstandsbediening uitschakelen
Spegnere il telecomando

Stang av fjarrkontrollen

Apagar el mando a distancia
Sluk for fjernbetjeningen

©,

Verbundene Satelliten

Connected satellites
Satellites connectés

Satelliti collegati
Anslutna satelliter
Satélites conectados
Tilkoblede satellitter
Tilsluttede satellitter

Aangesloten satellieten

Yl 1%5
GPS
— ON

OFF

@
~D
: &

X
RX

@« MODE*
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aam DIS: T am
[
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(111 0——|_|

1
2

emal

Aufnahme Foto/Video
Recording photo/video
Prise de vue photo/vidéo
Foto/video opnemen
Registrazione di foto/video
Inspelning av foto/video
Grabacion de foto/video
Ta bilde/video
Optagelse af foto/video

(%)

Q0 ——(®

—— Flugdistanz

Flight distance
Distance de vol

Vluchtafstand

Distanza di volo

Flygavstand

Distancia de vuelo

Flyavstand
Flyveafstand

— Sender Energie (TX)

Transmitter power (TX)
Emetteur Energie (TX)
Zender energie (TX)

Energia del trasmettitore (TX)
Energi fran séndaren (TX)
Energia del transmisor (TX)
Senderenergi (TX)

Energi fra senderen (TX)

Empfanger Energie (RX)
Receiver power (RX)
Récepteur Energie (RX)
Energie ontvanger (RX)
Energia del ricevitore (RX)
Mottagarens energi (RX)
Energia del receptor (RX)
Mottakerenergi (RX)
Modtagerenergi (RX)

Anzeige Mode 1 oder Mode 2
Display Mode 1 or Mode 2
Affichage du mode 1 ou du mode 2
Weergavemodus 1 of Modus 2
Modalita di visualizzazione 1 0
modalita 2

Visningslage 1 eller lage 2

Modo de visualizacion 1 0 Modo 2
Mode 1 eller Mode 2 display
Visningstilstand 1 eller tilstand 2

MODE 2 (Default) > MODE 1
Diesen Knopf driicken und gedrickt
halten

Press and hold this button

ApPuyer sur ce bouton et le maintenir
enfoncé

Houd deze toets ingedrukt

Tenere premuto questo pulsante
Hall den har knappen intryckt
Mantenga pulsado este boton
Trykk og hold denne knappen

Tryk og hold denne knap nede

MODE 2 (Default) > MODE 1

Jetzt die Fernsteuerung einschalten
(Knopf von Punkt 2 weiter gedriickt
halten)

Now switch on the remote control
(keep button from point 2 pressed)
Maintenant, allumer la télécom-
mande (maintenir le bouton du
point 2 enfoncé)

Schakel nu de afstandsbediening
in (houd de knop van punt 2

0Ora accendete il telecomando
(continuate a tenere premuto il
tasto dal punto 2).

SIa nu pa fjarrkontrollen (fortsatt att
halla in knappen fran punkt 2).
Ahora encienda el mando 3 distan-
cia (siga manteniendo pulsado el
boton del punto 2).

Sla na pa fiernkontrollen (hold
knappen fra punkt 2 nede)

Teend nu fjernbetjeningen (hold
fortsat knappen fra punkt 2 nede).

Ta 058
GPS @1 MODE
ON 1

teet 000 os 000«

=

ingedrukt).

0—©
MODE 1 > MODE 2 %Default)
Fernsteuerung einschalten
Switch on remote control
Allumer la télécommande
Afstandsbediening inschakelen

Accendere il telecomando

Sla pa fjarrkontrollen
Encender el mando a distancia
Sla pa fiernkontrollen

Teend for fjernbetjeningen

Mode 2 (Standard) = Gas ist der Steuerknip-
pel links; Ruder ist der Steuerkntppel rechts F
Mode 2 = umgekehrt

Mode 2 (default) = throttle is the left stick;
rudder is the right stick | Mode 2 = reverse
Mode 2 éstan ard) = l'accélérateur est le
manche de gauche ; le gouvernail est le
manche de droite | Mode 2 = inversé

Mode 2 (standaard) = gashendel is de linker
joystick; richtingsroer is de rechter joystick |
Mode 2 = vice versa

Lage 2 (standard) = gaspedalen ar vanster
pinne, rodret ar hoger pinne | Lage 2 = vice
versa

Modo 2 (estandar) = el acelerador es el stick
izquierdo; el timén es el stick derecho | Modo 2

6

= viceversa

Modus 2 (standard) = Gasspaken er spaken
til venstre; Ror er joysticken til hgyre | Modus 2
= reversert

Mode 2 (standard) = gashandtaget er venstre
pind; roret er hgjre pind | Mode 2 = omvendt



I 1. sobald Sie den vollstandig aufgeladenen Akku in Ihre

©) sul controller (se si desidera cambiare la modalita, fare rife-

Drohne eingesetzt haben und die Fernsteuerung ebenfalls auf-

geladen ist, Gberprifen Sie bitte Ihre Umgebung, um sicherzu-

rimento al punto 7?.fin'ché non si accende. Viene emesso un
segnale acustico e l'indicatore LED del trasmettitore si illumina

stellen, dass Ihr Standort sicher ist, um von dort zu starten.

2. Driicken Sie die Ein-/Ausschalttaste @ an der Steuerung
(wenn Sie den Modus wechseln mochten, lesen Sie bitte
Punkt 7), bis sie sich einschaltet. Es ertont ein Piepton und die
LED-Anzeige des Senders leuchtet weiss. 3. Driicken Sie die
Einschalttaste @ an der Drohne lange (2-3 Sekunden), um sie
einzuschalten und stellen Sie die Drohne auf einen ebenen,
hindernisfreien Bereich. (Die LED-Anzeige an der Drohne blinkt &l
schnell). Die Stromanzeige an der Unterseite der Drohne zeigt

den verbleibenden Ladezustand des Akkus an (1 LED zeigt den minimalen und
4 LEDs den maximalen Ladezustand an).

KT 1. Once you have inserted the fully
charged battery into your drone and the
remote controller is also charged, please
check your surroundings to make sure
your location is safe to launch from. 2.

dibianco. 3. Premere a lungo (2-3 secondi) il pulsante di accen-
sione ® del drone per accenderlo e posizionarlo su un‘area
piana e priva di ostacoli. (l'indicatore LED sul drone Iampeggia
rapidamente). Lindicatore di potenza sulla parte inferiore del
drone mostra il livello di carica rimanente della batteria (1 LED
most)ra il livello di carica minimo e 4 LED il livello di carica mas-
simo).

1. una vez que haYa introducido la baterfa completamente
cargada en su dron y el mando a distancia también esté carga-
do, compruebe su entorno para asegurarse de que su ubicacion es segura para
el lanzamiento. 2. Pulse el botén de en-
cendido @®) del mando (si desea cambiar
el modo, consulte el punto 7) hasta que
se encienda. SSuena un pitido y el indi-
cador LED del transmisor se ilumina en
blanco. 3. Pulse el botén de encendido

Press the power button ® on the cont-

(©) del dron durante un tiempo prolonga-

roller (if you want to change the mode,
please refer to point 7) until it turns on.
You will hear a beep and the LED indica-
tor on the transmitter will turn white. 3.
Press the power button @ on the drone for a long time (2-3 seconds) to turn
it on and place the drone on a flat area free of obstacles. (The LED indicator on
the drone will flash rapidly). The power indicator on the bottom of the drone
shows the remaining charge level of the battery (1 LED shows the minimum
charge level and 4 LEDs show the maximum charge level).

X 1. Une fois que vous avez inséré la batterie entiérement chargée dans
votre drone et que la télécommande est également chargée, veuillez vérifier
votre environnement pour vous assurer que votre_emplacement est sir pour
décoller. 2. Appuyez sur le bouton marche/arrét @ de la commande (si vous
souhaitez changer de mode, veuillez vous reporter au point 7) jusqua ce qu'el-
le sallume. Un bip retentit et le voyant de I'émetteur s'al{ume en blanc.
3. Appuyez longuement (2-3 secondes) sur le bouton marche/arrét @ en
marche du drone pour I'allumer et placez le drone sur une zone plane et sans
obstacle. (Lindicateur LED sur le drone clignote rapidement). Lindicateur d‘ali-
mentation situé sur la partie inférieure du drone indique le niveau de charge
restant de la batterie (1 LED indique le niveau de charge minimal et 4 LED le

niveau de charge maximal).
T 1. 70dra u de volledig opgeladen batterij in uw drone hebt geplaatst en

de afstandsbediening ook is opgeladen, controleer dan uw omgeving om er
zeker van te 2‘? dat uw locatie veilig is om vanaf te lanceren. 2. Druk op de

aan/uit-knop @) op de controller (als u de modus wilt wijzigen, raadpleeg dan
punt 7) totdat deze aangaat. Er klinkt een pieptoon en de LED-indicator van de
zender licht wit op. 3. Houd de aan/uit-knop @ op de drone inEedrukt 2-3
seconden) om hem aan te zetten en plaats de drone op een vlakke, obstakel-
vrije plek. (De LED-indicator op de drone zal snel knipperen). De stroomindica-
tor aan de onderkant van de drone %eeft het resterende oplaadniveau van de
batterij aan (1 LED geeft het minimale oplaadniveau aan en 4 LED’s geven het

maximale oplaadniveau aan).
MW 1. Dopo aver inserito la batteria completamente carica nel drone e aver

caricato anche il telecomando, controllare I'ambiente circostante per assicurar-
si che Ia posizione sia sicura per il lancio. 2. Premere il pulsante di accensione

do (2-3 segundos) para encenderlo y
coloque el dron en una zona plana y libre
de obstaculos. (El indicador LED del dron
parpadeard rapidamente). El indicador
de potencia en la parte inferior del dron muestra el nivel de carga restante de
la baterfa (1 LED muestra el nivel de carga minimo y 4 LED muestran el nivel
de carga maximo).

EEF1. Nar du har satt in det fulladdade batteriet i din dronare och fjarrkont-
rollen ocksa ar laddad, kontrollera din omgivning for att se till att din plats ar
saker att starta fran. 2. Tryck pa stromknappen (© pd styrenheten (om du vill
andra lage, se punkt 7? tills den tands. Ett pip ljuder och sandarens LED-indika-
tor lyser vitt. 3. Tryck lange (2-3 sekunder) pa strombrytaren @ pé drénaren
for att sld pa den och placera dronaren pa ett plant, hinderfritt omrade.
(LED-indikatorn pé dronaren blinkar snabbt). Stromindikatorn pa dranarens un-
dersida visar den aterstdende laddningsnivan for batteriet (1 lysdiod visar den
lagsta laddningsnivan och 4 lysdioder visar den hogsta laddningsnivan).

T 1. Nar du har satt det fulladede batteriet i dronen og fjernkontrollen 0gsa
er ladet, vennligst sjekk omgivelsene for & forsikre deg om at posisjonen din
er trygq & starte fra. 2. Trykk pa stramknappen @ pa kontrolleren (hvis du vil
bytte modus, se punkt 7) til den slds pa. Et pip vil hares og senderens LED blir
hvit. 3. Trykk lenge (2-3 sekunder) pa stremknappen (® pé dronen for & sla
den pd og plassere dronen pd et Levnt, uhindret omrade. (LED-indikatoren pa
dronen vil blinke raskt). Stremindikatoren pa undersiden av dronen viser gjen-
lvagrend% batterinivd (1 LED indikerer minimum og 4 LED indikerer maksimalt
adeniva).

IET& 1. N3r du har sat det fuldt opladede batteri i din drone, og fiernbetjenin-
gen 0gsa er opladet, skal du kontrollere dine omgivelser for at sikre, at det er
sikkert at starte fra dit sted. 2. Tryk pa taend/sluk-knappen @ pa controlleren
(hvis du ansker at @&ndre tilstand, henvises til punkt 75, indtil den teendes. Der
lyder et bip, 0g senderens LED-indikator lyser hvidt. 3. Tryk pa droneens teend/
sluk-knap ® og hold den nede (2-3 sekunder) for at teende den, og placer
dronen pa et fladt, hindringsfrit omrade. (LED-indikatoren pa dronen blinker
hurtigt). Stremindikatoren i bunden af dronen viser det resterende opladnings-
niveau for batteriet (1 LED viser det minimale opladningsniveau og 4 LED'er det
maksimale opladningsniveau).

I Einsetzen der Micro-SD-Karte: Stecken Sie die
Micro-SD-Karte (SD-Karte nicht im Lieferumfang
enthalten) in den Steckplatz (auf der rechten Seite der
Drohne), indem Sie die Kupferkontakte nach oben und
die SD-Kartenkerbe auf die linke Seite richten. Drucken
Sie die Karte vorsichtig hinein, bis die Verriegelung hor-
bar einrastet. Entnehmen einer Micro-SD-Karte: Um
lhre Micro-SD-Karte zu entfernen, folgen Sie den
Anweisungen: 1. Drlcken Sie lhre Micro-SD-Karte
hinein, bis ein Klicken zu horen ist und die Karte sich
|6st. 2. Die Karte wird nun freigegeben, und die Mi-
cro-SD-Karte kann nun entnommen werden.

| 68 | Installing Micro SD Card: Slot the Micro SD Card
(SD card not includedg into the slot (located on the
right side of the drone) by facing the copper tracks up-
wards and the SD Card notch on your left side. Gemtly
press the card in until you hear the lock click into place.
Removing a Micro SD Card: To remove your Micro SD
Card, follow the instructions: 1. Press your Micro SD
Card in until a click is heard and the card releases.
2. The card will now release and the Micro SD Card will
now be removable.

LZ¥ Insertion de la carte micro SD : Insérez la carte
micro SD (Carte SD non incluse) dans la fente (sur le coté
droit du drone?j en orientant les contacts en cuivre vers le
haut et l'encoche de Ia carte SD vers le coté gauche. Enfon-
cez doucement |3 carte jusqu’a ce que le verrouillage sen-
clenche de maniere audible. Retirer une carte Micro SD:
Pour retirer votre carte micro SD, suivez les instructions:
1. poussez votre carte micro SD éusqu’é ce que vous en-
tendiez un clic et que la carte se libere. 2. la carte est alors
libérée et Ia carte Micro-SD peut maintenant étre retirée.

KT pe micro sb-kaart plaatsen: Plaats de micro
SD kaart (SD-kaart niet inbegrepen in de levering-
somvang) in de gleuf (3an de rechterkant van de drone)
met de koperen contactpunten naar boven en de SD kaart
inkeping naar links. Duw de kaart voorzichtig naar binnen
totdat u de vergrendelini hoort vastklikken.Verwijde-
ren van een micro SD kaart: Volg de instructies om
uw micro SD-kaart te verwijderen: 1. Duw uw micro
SD-kaart naar binnen totdat u een klik hoort en de kaart
loslaat. 2. Verwijder de kaart. 2. de kaart is nu vrijge-
geven en de micro SD kaart kan nu worden verwijderd.

3 nsercion de la tarjeta micro SD: Introduce
la tarjeta micro SD (La tarjeta SD no estd inclui-
da en el suministro) en Ia ranura (en el lado dere-
cho del dron) con los contactos de cobre hacia arriba
y la muesca de la tarjeta SD hacia la izquierda. Empu-
je suavemente la tarjeta hasta que oiga que el pestillo
encaja en su sitio. Extracciéon de una tarjeta micro
SD: Para extraer la tarjeta micro SD, siga las siguientes
instrucciones: 1. Introduzca la tarjeta micro SD hasta
que oiﬁa un clic Y la tarjeta se libere. 2. la tarjeta estd
ahora liberada y la tarjeta micro SD puede ser extraida

MW nserimento della scheda micro SD: Inserire |3
scheda micro SD (La scheda SD non & compresa nella
fornitura) nello slot ﬁsul lato destro del drone) con i contatti
in rame rivolti verso lalto e la tacca della scheda SD rivolta ver-
so sinistra. Spingere delicatamente la scheda fino a quando
non si sente il clic del fermo in posizione. Rimozione di una
scheda micro SD: Per rimuovere |3 scheda micro SD, sequire
le istruzioni: 1. S?ingere la scheda micro SD fino a quando
non si sente un clic e la scheda non si sblocca. 2. Premere il
pulsante per rimuovere la scheda micro SD. 2. la scheda viene

7

rilasciata e la scheda micro SD puo essere rimossa.

I3 sitta in micro sD-kortet: Satt in micro SD-kortet
(SD-kortet ingar inte i leveransen) i kortplatsen (pa drona-
rens hogra sida) med kopparkontakterna uppat och SD-kortets
skara af vanster. Tryck forsiktigt in kortet tills du hor att l3set
klickar pa plats. Ta bort ett micro SD-kort: Folj instruktion-
erna for att ta bort ditt micro SD-kort: 1. Tryck in ditt micro
SD-kort tills du hor ett klick och kortet lossnar. 2. kortet frigors
nu och micro SD-kortet kan nu tas bort.

X sette inn micro sD-kortet: Sett inn micro SD-ko-
rtet (SD-kort felger ikke med) i sporet (plassert pa
hoyre side av dronen) ved a orientere kobberkontaktene
0 \3 0g SD-korthakket til venstre. Skyv kortet forsiktig inn
til lasen klikker pa plass. Fjerne et micro SD-kort: For 3
fierne micro SD-kortet, falg instruksjonene: 1. Skyv inn
micro SD-kortet til du harer et klikk og kortet spretter ut.
2. Kortet vil na frigjeres og micro SD-kortet kan na tas ut.

EX¥ \ndsttelse af micro SD-kortet: Szt micro
SD-kortet (SD-kort ikke inkluderet i leveringsom-
fanget) i abningen (pa dronens hgjre side) med kob-
berkontakterne opad og SD-kortets hak til venstre. Skub
kortet forsigtigt ind, indtil du herer, at lasen klikker pa
plads. Fjernelse af et micro SD-kort: Folg instruktion-
erne for at fjerne dit micro SD-kort: 1. Skub micro SD-ko-
rtetind, indtil du harer et klik, og kortet frigores. 2. Kortet
er nu frigivet, og micro SD-kortet kan nu fjernes.

SD Card: Minimum 32 GB SDHC™/SDXC™-UHS-I



I Zichen Sie den linken Steuerkntippel (wenn Sie Modus 2 verwenden) der
Fernsteuerung nach oben und dann nach unten. Der Controller wird einen Ton
in Form von ,piep piep” von sich geben und die vorderen
LEDs der Drohne werden durchgehend blau leuchten und die

sono blu fisso e quelli posteriori verdi fisso. In modalita non GPS: il LED an-
teriore e blu fisso e il LED posteriore lampeggia alternativamente in rosso e
verde. Se non e possibile stabilire una connessione in mo-
dalita GPS, i LED anteriori si illuminano di blu fisso e i LED

hintere LED blinken abwechselnd rot/grin. Hinweis: Im

posteriori lampeggiano di rosso/verde. In tal caso, ripetere

GPS-Modus leuchten die vorderen LEDS durchgehend blau

I

il punto 10.1. Dopo aver accoppiato il controller con il dro-

und die hinteren LEDs durchgehend grun. Im Nicht-GPS-
Modus: Die vordere LED leuchtet durchgehend blau und die
hintere LED blinkt abwechselnd rot und grin. Wenn im
GPS-Modus  keine Verbindung hergestellt werden kann,
leuchten die vorderen LEDs durchgehend blau und die hinte-

ne e se si desidera far volare il drone in modalita non GPS,
procedere al punto 10.5 ,CALIBRAZIONE DEL GIRROSCO-
PI0” e saltare i punti da 10.1 3 10.4.

Tira del stick de control izquierdo (si estds usando el
modo 2) del mando hacia arriba y luego hacia abajo. El

ren LEDs blinken rot/grin. Wenn dies der Fall ist, wiederho-

| i T

len Sie bitte Punkt 6.3.1. Nachdem Sie Ihre Fernsteuerung
mit Ihrer Drohne gekoppelt haben und wenn Sie die Drohne
im Nicht-GPS-Modus fliegen machten, gehen Sie bitte wei-
ter zu Punkt 6.4 ,GYROSKOP-KALIBRIERUNG" und (ber-
springen Sie die Schritte 6.3.1 bis 6.3.4

KZX please pull the left stick (if your are using Mode 2) of

the controller upwards and then downwards, the controller will ,beep beep”
and the drone’s front LED's will turn to solid blue and back LED keepi% flashing
in red/green color alternately. Note: In GPS Mode: front LED’s will turn to
solid blue and back LED in solid green color. In Non-GPS mode: Front LED's
will turn to solid blue and back LED will flash in red/green color alternately. If
GPS Mode fails to connect, the front LED’s will turn to solid blue and the back
LED flash in red/green color. If so, then please repeat paint 10.1. After you have
paired your controller with your drone and if you want to fly drone under Non
GPS Mode, please jump forward and refer to point 10.5 ,GYROSCOPE CALI-
BRATION" and skip steps 10.1 to 10.4.

Tirez la manette gauche (si vous utilisez le made 2) du controleur vers le
haut, puis vers le bas. Le controleur émettra un son de type ,bip bip” et les LED
avant du drone s‘allumeront en bleu continu et la LED arriere clignoteront en
| rouge/vert en alternance. Remarque : en mode GPS, les LED avant sont

bleues en continu et les LED arriere sont vertes en continu. En mode non GPS
: la LED avant est bleue en continu et la LED arriere clignote alternativement
en rouge et en vert. Si aucune connexion ne peut étre établie en mode GPS,
les LED avant sont bleues en continu et les LED arriére clignotent en rouge/
vert. Si cest le cas, veuillez répéter le point 10.1. Aprés avoir couplé votre
controleur avec votre drone et si vous souhaitez faire voler le drone en mode
non GPS, veuillez passer au point 10.5 ,CALIBRAGE DU GYROSCOPE" et sauter
les étapes 10.13 10.4.

T Trek de linker controlestick (als u modus 2 gebruikt) van de controller
omhoog en dan omlaag. De controller laat een ,piep piep” horen en de voors-
te LED’s van de drone lichten continu blauw op en de achterste LED knipperen
afwisselend rood/groen. Opmerking: In de GPS-modus branden de voorste
LED’s continu blauw en de achterste LED's continu groen. In de niet-GPS mo-
dus: De LED vooraan is constant blauw en de LED achteraan knippert afwis-
selend rood en groen. Als in de GPS-modus geen verbinding tot stand kan
worden gebracht, branden de voorste LEDs continu blauw en knipperen de
achterste LED's rood/groen. Indien dit het geval is, gelieve punt 10.1 te herha-
len. Nadat u uw controller aan uw drone hebt gekoppeld en als u de drone in
de non-GPS modus wilt laten vliegen, ga dan verder met punt 10.5 ,GYROS-
COPE CALIBRATION" en sla de stappen 10.1 tot 10.4 over.

M Tirare lo stick di controllo sinistro (se si utilizza la modalita 2) del control-
ler verso I3alto e poi verso il basso. Il controller emette un ,bip b/’()” e i LED
anteriori del drone si illuminano di blu fisso, mentre i LED posteriori lampeqgi-

ano alternativamente di rosso/verde. Nota: in modalita GPS, i LED anteriori

mando emitird un sonido , bip bip”y los LEDs frontales del
dron se iluminardn en azul fijo y el LED trasero parpade-
ardn alternativamente en rojo/verde. Nota: En el modo
GPS, los LEDs frontales estardn en azul fijo y los traseros

en verde fijo. En el modo no-GPS: El LED frontal serd azul
== fijoy el LED trasero parpadeard alternativamente en rojo y
verde. Sino se puede establecer una conexion en el modo
GPS, los LEDs frontales se iluminan en azul fijo y los LEDs traseros parpadean
en rojo/verde. En este caso, repita el punto 10.1. Una vez que haya empareja-
do el controlador con el dron y si desea volar el dron en modo no GPS, pase al
punto 10.5 ,CALIBRACION DEL GIROSCOPO” y sdltese los pasos 10.1 3 10.4.

I3 Dra upp och sedan ner den vanstra styrspaken (om du anvander l3ge 2)

a styrenheten. Kontrollen ger ifran sig ett ,pip-pip”-ljud och drénarens framre
ysdioder lyser konstant blatt och de bakre lysdiodern blinkar omvaxlande rott/
gront. Obs: 1 GPS-lage lyser de framre lysdioderna blatt och de bakre lysdio-
derna ir(jnt. I icke-GPS-lage: Den framre lysdioden lyser konstant blatt och
den bakre lysdioden blinkar omvaxlande rétt och gront. Om en anslutnin? inte
kan upprattas i GPS-lage lyser de framre lysdioderna blatt och de bakre Tysdi-
oderna blinkar rétt/gront. Om sa ar fallet, upprepa punkt 10.1. Nar du har
kopplat ihop kontrollern med din drénare och om du vill flyga dronaren i icke-
GPS-lage fortsatter du till punkt 10.5 ,GYROSCOPE CALIBRATION" och hoppar
over steg 10.1 till 10.4.

XX Trekk venstre spak (hvis du bruker modus 2) pa kontrolleren opp og de-
retter ned. Kontrolleren vil avgi et ,pip-pip”-lyd og dronens fremre LED-er vil
lyse blatt og de bakre LED-en vil vekselvis blinker radt/gront. Merk: 1 GPS-mo-

us lyser de fremre lysdiodene blitt og de bakre lysene giwmne. 1 ik-
ke-GPS-modus: Lysdioden foran lyser blatt, og lysdioden bak blinker rgdt og
gront vekselvis. Hvis en tilkobling ikke kan opprettes i GPS-modus, vil de frem-
re lysdiodene lyse blatt og de bakre lysdiodene blinke redt/grant. Hvis dette
er tilfelle, vennligst ﬁjenta punkt 10.1. Etter at du har paret kontrolleren din
med dronen din og hvis du gnsker & fly dronen i ikke-GPS-modus, fortsett til
punkt 10.5 “GYROSCOPE CALIBRATION” og hopp over trinn 10.7 gjennom
10.4

I Trek venstre kontrolpind (hvis du bruger tilstand 2) pa controlleren opad
og derefter nedad. Controlleren udsender en , bip-bip"-lyd, o%dronens forreste
lysdioder lyser konstant blat, mens de bageste lysdioder blinker skiftevis radt/
grmnt. Bemaerk: I GPS-tilstand lyser de forreste lysdioder konstant bl3, og de

ageste lysdioder lyser konstant grent. I ikke-GPS-tilstand: Den forreste LED
IZser konstant bla, og den bageste LED blinker skiftevis rgdt og grent. Hvis der
ikke kan etableres en forbindelse i GPS-tilstand, lyser de forreste lysdioder
konstant bla, og de bageste lysdioder blinker radt/grent. Hvis dette er tilfeel-
det, gentages punkt 10.1. Nar du har parret din controller med din drone, og
hvis du @nsker at flyve dronen i ikke-GPS-tilstand, skal du ga videre til punkt
10.5 ,GYROSCOPE CALIBRATION" og springe trin 10.7 til 10.4 over.

I3 Nachdem Sie die Drohne mit dem Controller ge-

@ o again to recalibrate the drone

koppelt haben, driicken Sie die @ @ Kalibrierungstas-

EEZ¥ Apres avoir couplé le drone avec le controleur,

te lang (2-3 Sek.). Der Contoller piept einmal und der

appuyez longuement (2-3 sec.) sur le bouton @ @

GPS-Kalibrierungsmodus wird aktiviert. Die Drohne ist
nun bereit fur den Kalibrierungsvorgang. Sobald die

détalonnage. Le controleur émet un bip et le mode
d'étalonnage GPS est activé. Le drone est maintenant

GPS-Kalibrierung aktiviert ist, blinken die vorderen
LEDs schnell blau und die hinteren LEDs blinken
schnell grin, um anzuzeigen, dass die Drohne nun
kalibriert werden kann. Hinweis: Sobald Ihre Drohne
fur den GPS-Modus kalibriert wurde, missen Sie nur

Frét pour e processus d‘étalonnage. Dés que |éta-
onnage GPS est activé, les LED avant clignotent raJJi-
dement en bleu et les LED arriere clignotent rapide-
ment en vert pour indiquer que Te drone peut
maintenant étre étalonné. Remarque : une fois que

noch lange (2-3 Sek) die @® GPS-Modus-Ein/

votre drone a été calibré pour le mode GPS, il vous

Aus-Taste dricken, um den GPS-Modus wahrend des
Fluges ein- und auszuschalten. Wenn der GPS-Flugbe-
trieb nicht funktioniert, dricken Sie erneut lange (2-3
Sek.) auf die @ Kalibrierungstaste, um die Drohne
neu zu kalibrieren.

X After pairung the drone with the controller, press

the @ @ calibration button long (2-3 sec.). The controller will ,,beep” one time
und der GPS calibration mode will be activated. The drone is now ready for the
calibration prozedure. Once GPS calibration has been activated the front LED's
will rapidly flash blue and the back LED will rapidly flash in green color to indi-
cate the drone is now ready to be calibrated. Note: Once your drone has been
calibrated for GPS mode, you will only need to press long (2-3 sec.) the @@
GPS mode On/0ff button to turn On and turn Off GPS Mode during flight. If GPS
flight operation is malfunctioning, press long (2-3 sec) the @ Calbration button

suffit d'appuyer longuement (2-3 sec.) sur le bouton
@ ® d'activation/désactivation du mode GPS pour ac-
tiver ou désactiver le mode GPS pendant le vol. Si le
mode de vol GPS ne fonctionne pas, appuyez a nou-
veau longuement (2-3 sec.) sur le bouton @ déta-
lonnage pour réétalonner le drone.

T Nadat u de drone aan de controller hebt gekoppeld, drukt u lang op de
© @ kalibratieknop (2-3 sec). De controller piept eenmaal en de GPS-kalibra-
tiemodus wordt geactiveerd. De drone is nu klaar voor het kalibratieproces.
Zodra de GPS-kalibratie is geactiveerd, knipperen de voorste LED's snel blauw
en de achterste LED's snel groen om aan te geven dat de drone nu klaar is om
te worden gekalibreerd. Opmerking: Zodra uw drone is gekalibreerd voor de




GPS-modus, hoeft u alleen maar lang (2-3 sec? OE de knop @ GPS-modus aan/
uit te drukken om de GPS-modus tijdens de vlucht aan en uit te zetten. Als de
GPS-vliegmodus niet werkt, drukt u nogmaals lang (2-3 sec) op de @ kalibra-
tieknop om de drone opnieuw te kalibreren.

M8 Dopo aver accoppiato il drone con il controller, premere a lungo il pulsan-
te di @ @ calibrazione (2-3 secondi). Il controller emette un segnale acustico e
si attiva la modalita di calibrazione GPS. Il drone é ora pronto per il processo di
calibrazione. Una volta attivata |a calibrazione GPS, i LED anteriori IamFegge-
ranno rapidamente in blu e quelli posteriori in verde per indicare che il drone
& pronto per essere calibrato. Nota: una volta che il drone é stato calibrato per
la-modalita GPS, & sufficiente premere a lungo (2-3 secondi) il @® pulsante
di attivazione/disattivazione della modalita GPS per attivarla e disattivarla
durante il volo. Se la modalita di volo GPS non funziona, premere di nuovo a
lungo @ (2-3 secondi) il pulsante di calibrazione per ricalibrare il drone.

MEH Después de emparejar el dron con el mando, pulsa prolongadamente el
boton de @ @ calibracion (2-3 sequndos). El controlador emite un pitido y se
activa el modo de calibracion del GPS. El dron ya estd listo para el proceso de
calibracion. Una vez activada la calibracion del GPS, los LEDs frontales parpa-
deardn rapidamente en azul y los LEDs traseros parpadeardn rapidamente en
verde para indicar que el dron estd listo para ser calibrado. Nota: Una vez que
su dron ha sido calibrado para el modo GPS, todo lo que necesita hacer es una
pulsacion larga (2-3 segundos) del @® botén de encendido(apagado del
modo GPS para activar y desactivar el modo GPS durante el vuelo. Si el modo

de vuelo GPS no funciong, vuelva a pulsar prolongadamente (2-3 sequndos) el
boton de calibracion para recalibrar @ el dron.

B Nar du har kopEIat ihop dronaren med kontrollenheten trycker du lange
pd @ @ kalibrerings

nappen (2-3 sekunder). Kontrollenheten pjper en gang

I Heben Sie die Drohne leicht vom Boden an
(ca. 50 cm) und drehen Sie die Drohne im Uhrzei-
gersinn bis die vorderen LED's wiederholt blau und
die hintere LED wiederholt rot blinkt. Der Control-
ler einen gibt einen , Piepton” ab. Sobald die hori-
zontale Kalibrierun? abgeschlossen ist, ist die
Feinabstimmung erfolgreich vollzogen.

KZX Lift the drone slightly off the ground (about
50 c¢m) and turn the drone clockwise until the
front LEDs repeatedly flash blue and the rear LED
repeatedly flashes red. The controller one will
emit a ,beep” sound. Once the harizontal calibra-
tion is complete, the fine tuning is successfully
completed.

Souléve légerement le drone du sol (environ 50 cm) et tourne le drone
dans le sens des aiguilles d'une montre jusqu'a ce que les LED avant clignotent
de maniere répétée en bleu et Ia LED arriere en rouge. Le controleur émet un
,bip". Dés que le calibrage horizontal est terminé, le réglage fin a été effectué
avec succes.

IETH Til de drone iets van de grond (ca. 50 cm) en draai de drone met de klok
mee totdat de voorste LED’s herhaaldelijk blauw knipperen en de achterste
LED herhaaldelijk rood knippert. De controller zal een ,piep” laten horen. Zodra
de horizontale &alibratie is voltooid, is de fijnafstelling met succes voltooid.

Sollevare il drone leggermente da terra (circa 50 cm) e ruotarlo in senso
orario fino a quando i LED anteriori lampeggiano ripetutamente in blu e il LED

I Heben Sie die Drohne leicht vom Boden an (ca. 50
cm) und drehen Sie die Drohne um die vertikale Achse
im Uhrzeigersinn, bis der Kontroller einen ,Piep-Piep’-
Ton von sich gibt. Die vertikale Kalibrierung der Drohne
waurde erfolgreich durchgefuhrt.

KZX Lift the drone slightly from the ground (about 50
cm) and rotate the drone clockwise around the vertical
axis until the controller emits a , beep-beep” sound. The
vertical calibration of the drone has been successfully
performed.

Soulevez légerement le drone du sol (environ 50
cm) et faites tourner le drone autour de son axe vertical
dans le sens des aiguilles d'une montre jusqu’a ce que
le controleur émette un ,bip-bip”. 'étalonnage vertical
du drone a été effectué avec succes.

MW il de drone iets van de grond (ca. 50 cm) en draai
de drone met de klok mee rond de verticale as totdat
de controller een , piep-piep” geluid laat horen. De ver-
ticale kalibratie van de drone is met succes uitgevoerd.

Ml sollevare il drone leggermente da terra (circa 50
cm) e ruotarlo in senso orario intorno all'asse verticale
finché il controller non emette un ,bip-bip” L3 calibra-
zione verticale del drone & stata esequita con successo.

¥ 1cvante el dron ligeramente del suelo (aprox. 50

och GPS-kaIibrerinEsléget aktiveras. Dronaren ar nu redo for kalibreringspro-
cessen. Nar GPS-kalibreringen ar aktiverad blinkar de framre lysdioderna
snabbt blatt och de bakre lysdioderna blinkar snabbt gront for att indikera att
dronaren nu &r redo att kalibreras. Obs: Nar dronaren har kalibrerats for @ ®
GPS-lage behover du bara trycka lange (2-3 sekunder) pa knappen for att ak-
tivera och avaktivera GPS-Iéget under flyﬁning. 0m GPS-flyglaget inte fungerar
trycker du lange (2-3 sekunder) pd @ kalibreringsknappen igen for att kalibre-
ra om dronaren.

XX ttier 4 ha paret dronen med kontrolleren, trykk lenge (2-3 sekunder) pa
© @ kalibreringsknappen. Kontrolleren vil pipe én gang og ga inn i GPS-kalib-
reringsmodus. Dronen er na klar for kalibreringsprosessen. Nar GPS-kalibrering
er aktivert, vil de fremre LED-lampene raskt blinke blatt og de bakre LED-ene
vil raskt blinke grent for & indikere at dronen na er klar til 4 bli kalibrert. Merk:
Nar dronen din har blitt kalibrert for GPS-modus, er alt du trenger & gjore 3
trykke lenge (2-3 sek) pa @® GPS-modus av/pa-knappen for 4 sld pa og av
GPS-modus under flyturen. Hvis GPS-flyging ikke fungerer, trykk lenge (2-3 s)
pd @ kalibreringsknappen igjen for 3 kalibrere dronen pa nytt.

X Nar du har parret dronen med controlleren, skal du trykke lzenge pa
© @ kalibreringsknappen (2-3 sek.). Controlleren bipper én gang, og GPS-kali-
breringstilstanden aktiveres. Dronen er nu klar til kalibreringsprocessen. Nar
GPS-kalibreringen er aktiveret, blinker de forreste lysdioder hurtigt blat, og de
bageste lysdioder blinker hurtigt grent for at angive, at dronen nu er klar il at
blive kalibreret. Bemaerk: Nar din drone er blevet kalibreret til GPS-tilstand,
skal du blot trykke lzenge (2-3 sek.) p3 @ ® knappen GPS-tilstand til/fra for at
sla GPS-tilstand til og fra under flyvning. Hvis GPS-flytilstanden ikke fungerer,
skal du trykke lzenge (2-3 sekunder) pa @ kalibreringsknappen igen for at
kalibrere dronen igen.

posteriore lampeggia ripetutamente in rosso. Il
controller emette un ,bip”. Una volta completata
la calibrazione orizzontale, la regolazione fine e
stata completata con successo.

X evante el dron ligeramente del suelo
(aprox. 50 cm? y gire el dron en el sentido de las
agujas del reloj hasta que los LEDs delanteros
parpadeen en azul repetidamente y el LED tra-
sero parpadee en rojo repetidamente. El contro-
lador emitird un ,bip". Una vez completada la ca-
libracién horizontal, la sintonia fina se ha
completado con éxito.

B3 (it upp dronaren nagot fran marken (ca 50
cm) och vrid dronaren medurs tills de framre lysdioderna blinkar blatt uppre-
Fade ganger och den bakre lysdioden blinkar rott upprePade ganger. Kontrol-
enheten ger ifran sig ett ,pip” Nar den horisontella kalibreringen ar klar har
finjusteringen slutforts.

IET¥ Loft dronen litt opp fra bakken (ca. 50 cm) og roter dronen med klokken
til de fremre lysdiodene gjentatte ganger blinker blatt og den bakre lysdioden
jentatte ganger blinker radt. Kontrolleren vil avgi et ,pip”. Nar den horisonta-
e kalibreringen er fullfert, er finjusteringen vellykket.

X4 5t dronen lidt op fra jorden (ca. 50 cm), og drej dronen med uret, indtil
den forreste LED blinker blat gentagne gange, og den bageste LED blinker radt
gentagne gange. Controlleren afgiver et ,bjp". Nar den vandrette kalibrering er
afsluttet, er finjusteringen gennemfart.

cm) v gire el dron en el sentido de las agujas del reloj
alreJegor del eje vertical hasta que el controlador emi-
ta un sonido , bip-bip”. Se ha realizado con éxito la ca-
libracion vertical del dron.

I yft upp dronaren nagot fran marken ica 50 cm)
och rotera dronaren medurs runt den vertikala axeln
tills kontrollenheten ger ifran sig ett ,,p/#)-p/p'f Den ver-
tikala kalibreringen av dronaren har utforts med fram-
gang.

XX ot dronen litt opp fra bakken (ca. 50 cm) o%
roter dronen rundt den vertikale aksen med klokken ti
kontrolleren avgir en ,pip-pip“-lyd. Den vertikale kalib-
reringen av dronen er fullfart.

X3 1 5ft dronen lidt op fra jorden (ca. 50 cm), og dre]
dronen med uret rundt om den lodrette akse, indtil
controlleren udsender en ,,b/'p—b/f’o-/yd’. Den lodrette
kalibrering af dronen er blevet udfert med succes.



I3 Nach erfolgreichem Abschluss des hori-
zontalen und vertikalen Kalibrierungsprozes-
ses, platzieren Sie die Drohne auf eine ebene
Oberflache.  Der  GPS-Verbindungsprozess

YI Il
startet nun automatisch. Ist eine Satelliten-
verbindung erfolgreich aufgebaut, dndert sich GPS @
die Ruck-LED von einem rot/grinen Blinken
zu einem durchgangigen grinen Leuchten. ON :
Der Kontroller Destatig dies mit einem 0
,piep’-Signal. Hinweis: Die Nutzung von GPS OFF !
funktioniert nur im Freien. Bitte beachten Sie,
dass Sie Empfangsschwierigkeiten haben
konnten, wenn Sie sich im Schatten grolSer
Gebdude befinden. Die Anzahl der empfan-
genen Satelliten kénnen Sie im LCD Ihrer
Fernsteuerung ablesen (siehe Abbildung).

HEIGH: 55

Connected 2
Satellites

stata stabilita con successo, il LED posteriore
(pj)asfsa da le Iamp”o roslso/ve][de a una luce ver-
e fissa. Il controllore lo conferma con un seg-
RX  mmmp nale acustico. Nota: I'uso del GPS funziona
solo all'aperto. Se vi trovate all'ombra di grandi

edifici, potreste avere difficolta di connettivita.

a‘ MODE Il numero di satelliti ricevuti puo essere letto

1 sul display LCD del telecomando (vedi figura).

M Después de completar con éxito el proce-
so de calibracion horizontal y vertical, coloque
el dron en una superficie plana. El proceso de
conexion del GPS se iniciard automaticamente.
Si se establece con éxito una conexién por
satélite, el LED trasero cambiard de un parpa-
deo rojo/verde a un brillo verde sélido. El con-

TX Ay

=

4 0am

DIS:

KX After successfully completing the hori-

zontal and vertical calibration process, place the drone on a flat surface. The
GPS connection process will now start automaticall¥. If 3 satellite connection is
successfully established, the back LED will change from a red/green flash to a
solid ?reen glow. The controller confirms this with a ,beep” signal. Nete: The
use of GPS only works outdoors. Please note that you may have connectivity
difficulties if you are in the shadow of large buildings. You can read the number
of received satellites in the LCD of your remote control (see figure).

Une fois le processus de calibrage horizontal et vertical terminé avec
succes, placez le drone sur une surface plane. Le processus de connexion GPS
démarre alors automatiquement. Si une connexion satellite est établie avec
succes, la LED arriere passe d'un clignotement rou%e/vert a une lumiere verte
continue. Le controleur le confirme par un signal ,beep”. Remarque : 'utilisa-
tion du GPS ne fonctionne qu'a l'extérieur. Veuillez noter que vous risquez
d'avoir des difficultés de connexion si vous vous trouvez a l'ombre de grands
batiments. Vous pouvez lire le nombre de satellites recus sur I‘écran LCD de
votre télécommande (voir illustration).

LT Nadat het horizontale en verticale kalibratieproces met succes is voltooid,
plaatst u de drone op een vlakke ondergrond. Het GPS verbindingsproces zal
nu automatisch starten. Als een satellietverbinding tot stand is gebracht, ver-
andert de LED achter van rood/groen knipperend in een continu brandende
Eroene gloed. De controller bevestigt dit met een ,beep “-signaal. Opmer-

ing: Het gebruik van GPS werkt alleen buitenshuis. Houd er rekening mee
dat u verbindingsproblemen kunt ondervinden als u in de schaduw van grote
gebouwen staat. U kunt het aantal ontvangen satellieten aflezen op het LCD-
scherm van uw afstandsbediening (zie illustratie).

M Dopo aver completato con successo il processo di calibrazione orizzonta-
le e verticale, posizionare il drone su una superficie piana. Il processo di con-
nessione al GPS si avvia automaticamente. Se la connessione satellitare ¢

KX stellen Sie die Drohne auf
den Boden. Bewegen Sie den lin-
ken und den rechten Steuerknip-
pel gleichzeitig nach unten (Positi-
on 7 Uhr), wie auf dem Bild
dargestellt. Die LED's an der Droh-
ne beginnen schnell zu blinken,
was anzeigt, dass die Drohne nun
in den Gyroskop-Kalibrierungsmo-
dus Ubergegangen ist. Nachdem
die Gyroskop-Kalibrierung erfolg-
reich war, wechseln die LED's der
Drohne von schnellem Blinken auf Dauerlicht.

Nach erfolgreicher Kalibrierung mussen die Motoren scharf geschaltet werden.
Bewegen Sie dazu bitte die beiden Steuerkniippel gleichzeitig (Position 5 Uhr
und Position 7 Uhr), wie auf dem Bild dargestellt. Die Motoren der Drohne
starten nun und Sie sind bereit die Drohne starten zu lassen.

Achtung: Vergewissern Sie sich bitte, dass Ihre Drohne in einer sicheren Um-
gebung startet. —

trolador lo confirma con una senal sonora.
Nota: El uso del GPS sélo funciona en exterio-
res. Tenga en cuenta que puede tener dificultades de conectividad si se encu-
entra a fa sombra de grandes edificios. Puede leer el nimero de satélites re-
cibidos en la pantalla LCD de su mando a distancia (véase la ilustracion).

M Nar du har slutfort den horisontella och vertikala kalibreringen placerar
du drénaren pa en plan yta. GPS-anslutningen startar nu automatiskt. Om en
satellitanslutning har upprattats framgangsrikt andras den bakre lysdioden
fran en rod/gron blinkning till ett fast gront sken. Kontrollenheten bekraftar
detta med en ,pip”-signal. Observera: Anvandningen av GPS fungerar endast
utomhus. Observera att du kan 3 problem med anslutningen om du befinner
dig i skuggan av stora byggnader. Du kan l3sa av antalet mottagna satelliter pa
fiarrkontrollens LCD-skarm (se illustration).

XX Etier 4 ha fullfert den horisontale og vertikale kalibreringsprosessen,
plasser dronen pa en flat overflate. GPS-tilkoblingsprosessen vil na starte au-
tomatisk. Nar en satellittlas er etablert, vil den bakre LED-en skifte fra blinken-
de rodt/grant til et konstant grent lys. Kontrolleren bekrefter dette med et
,pip"-signal. Merk: GPS fungerer kun utendars. Veer oppmerksom pd at du kan
oppleve tilkoblingsproblemer hvis du er i skyggen av hgye bygninger. Du kan
|e5(§ antall satellitter mottatt pa LCD-skjermen pa fjernkontrollen (se illustras-
jon).

X3 Nar du har gennemfart den horisontale og vertikale kalibreringsproces,
skal du placere dronen pa en plan overflade. GPS-forbindelsesprocessen star-
ter nu automatisk. Hvis en satellitforbindelse er etableret, skifter den bageste
LED fra et r@dt/gr@nt blink til en fast gren glad. Styringen bekreefter dette med
et ,bijp*signal. Bemaerk: Brug af GPS fungerer kun udendgrs. Bemaerk, at du
kan have problemer med forbindelsen, hvis du befinder dig i sky%gen af store
bygninger. Du kan se antallet af modtagne satellitter pad fjernbetjeningens
LCD-skaerm (se illustrationen).

du gyroscope réussie, les LED du
drone passent du clignotement ra-
pide a I'éclairage continu.

Une fois le calibrage réussi, les
moteurs doivent étre armés. Pour
ce faire, déplacez simultanément
les deux manches (position 5 heu-
res et position 7 heures), comme
indiqué sur I'image. Les moteurs
du drone démarrent maintenant
et vous étes prét a faire décoller

o |
7777
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le drone.
Attention : assurez-vous que votre drone décolle dans un environnement sdr.

ICTH plaats de drone op de grond. Beweeg de linker en rechter controlesticks
tegelijkertijd naar beneden (stand 7 uur), zoals op de afbeelding te zien is. De
LED’s op de drone zullen snel beginnen te knipperen, wat aangeeft dat de
drone nu in de gyroscoopkalibratiemodus is gekomen. Nadat de gyroscoopka-
ibratie is geslaagd, zullen de LED’s van de drone veranderen

—) van snel knipperend in constant licht.

KZX place the drone on the ground. Move the left and right w

control sticks down simultaneously (7 o'clock position) as shown i

] Na succesvolle kalibratie moeten de motoren op scherp wor-

in the picture. The LED’s on the drone will begin to flash rapidly,
indicatin? that the drone has now entered gyroscope calibration
mode. After the gyroscope calibration is successful, the drone’s ©
LEDs will change from fast blinking to steady light. 77

den gezet. Om dit te doen, gelieve de twee controlestokken
gelijktijdig te bewegen (positie 5 uur en positie 7 uur) zoals
aangegeven in de afbeelding. De motoren van de drone zullen
nu starten en je bent klaar om de drone te lanceren.

Let op: Zorg ervoor dat uw drone opstijgt in een veilige om-

After successful calibration, the motors must be armed. To do
this, please move the two control sticks simultaneously (posi-
tioon 5 o'clock and positioon 7 o'clock) as shown in the picture.
The motors of the drone will now start and you are ready to
launch the drone.

Attention: Please make sure that your drone takes off in a safe environment.

Posez le drone sur le sol. Déplacez simultanément les manches gauche
et droit vers le bas (position 7 heure?, comme indiqué sur I'image. Les LED du
drone commencent a clignoter rapidement, ce qui indique que le drone est
maintenant passé en mode détalonnage du gyroscope. Une fois la calibration

geving.

MW rosizionare il drone a terra. Abbassare contemporanea-
mente gli stick di controllo destro e sinistro (posizione a ore 7)
come mostrato nella figura. I LED del drone inizieranno a lam-
peqgiare rapidamente, indicando che il drone e entrato in modalita di calibra-
zione del giroscopio. Dopo che la calibrazione del giroscopio é stata esequita
con successo, i LED del drone passeranno da lampeggianti a luce fissa.
Dopo la calibrazione, i motori devono essere armati. A tal fine, muovere con-
temporaneamente le due levette di controllo (posizione a ore 5 e posizione
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a ore 7) come mostrato nell'immagine. | motori del drone si avviano e si e
pronti a lanciarlo.
Attenzione: assicurarsi che il drone decolli in un ambiente sicuro.

Coloca el dron en el suelo. Mueva los sticks de control izquierdo y de-
recho hacia abajo simultdneamente (posicién de las 7) como se muestra en la
imagen. Los LEDs del dron comenzardn a parpadear rapidamente, indicando
que el dron ha entrado en el modo de calibracion del giroscopio. Una vez que
la calibracién del giroscopio ha sido exitosa, los LEDs del dron cambiardn de
parpadeo rapido a luz fija.

Después de la calibracién exitosa, los motores deben ser armados. Para ello,
mueva las dos palancas de control simultdneamente (posicion 5y posicion 7)
como se muestra en la imagen. Los motores del dron se pondrdn en marcha y
estards listo para lanzar el dron.

Precaucién: Asegurese de que su dron despega en un entorno seguro.

I rlacera dronaren pd marken. Flytta vanster och hoger styrspak nedat
samtidigt (klockan 7) enligt bilden. Lysdioderna pd dronaren borjar blinka
snabbt, vilket indikerar att drénaren nu har gatt in i gyroskopkalibreringslaget.
Nar gyroskopkalibreringen har lyckats andras dronarens lysdioder fran snabbt
blinkande till konstant Tjus.

Efter godkand kalibrering maste motorerna aktiveras. For att gora detta flyttar
du de tva kontrollpinnarna samtidigt (position klockan 5 och position klockan

7) som visas pa bilden. Dronarens motorer startar nu och du ar redo att starta
dronaren.
Forsiktighet: Se till att dronaren startar i en saker miljo.

XX plasser dronen pa bakken. Flytt venstre og hayre stang samtidig ned
(posisjon 7) som vist pa bildet. LED-ene pa dronen vil be%\/nne a blinke Taskt,
noe som indikerer at dronen nd har gatt inn i gyroskopkalibreringsmodus. Etter
at gyroskopkalibreringen er vellykket, vil dronens lysdioder endres fra raskt
blinkende til konstant lys.

Etter vellykket kalibrering ma motorene tilkobles. For & gjere dette, beveg
begge kontrollspakene samtidig ﬁstilling klokken 5 og posisjon klokken 7), som
vist pa bildet. Dronemotorene vil nd starte og du er klar til & lansere dronen.
0BS: Sorg for at dronen din tar av i et trygt miljo.

I placer dronen pa jorden. Flyt venstre og hgjre kontrolpind nedad samtidig
(klokken 7) som vist pa billedet. Lysdioderne pa dronen begynder at blinke
hurtigt, hvilket indikerer, at dronen nu er gaet ind i gyroskopkalibreringstil—
stand. Nar gyrosko kalibrerinﬁen er lykkedes, skifter dronens LED-dioder fra
hurtigt blinkende til konstant lys.

Efter en vellykket kalibrering skal motorerne armeres. For at gare dette skal
du bevae?e de to kontrolpinde samtidigt (position kl. 5 og position kl. 7) som
vist pa billedet. Dronens matorer starter nu, og du er klar til at starte dronen.
Forsigtighed: Sgrg for, at din drone letter i et sikkert miljg.

Mode 2 (Standard)

NOTE:
Depending on the drone mode, the drone LEDs will change colour.
Operation Mode Front LEDs Back LEDs
GPS Mode Blue Green
Non GPS Mode Blue Flashing in red/green color alternately
GPS Mode Not connected Blue Flashing in red/green color alternately

K3 pie ® ,Start- und Lande”-Taste” ermaglicht es Ihnen, sobald die Drohne
mit Ihrer Fernsteuerung gekoppelt und die Motoren scharf geschaltet sind, Ihre
Drohne einfach vom Boden abheben und landen zu lassen.

Drucken Sie lange (ca. 2-3 Sek.) auf die ,Start- und Lande”-Taste”-Taste, um
Ihre Drohne bis zu einer Hohe von ca. 1,5 m starten zu lassen.

Anmerkung: Diese Taste unterscheidet sich in seiner Funktion von der @
,Return to Home"-Taste, da sie die Drohne dort landen lasst, wo sich sich
gerade befindet.

KX the &® ,Launch/Landing” button allows you, once the drone is paired
with your remote control and the motors are armed, to easily take off and land
your drone from the ground.

Long press (about 2-3 sec) the ,Launch/Landing” button to let your drone take
off to an altitude of about 1.5m.

Note: This button is different in function from the @ ,Return to Home” button,

1

as it lets the drone land where it is.

¥ e bouton B ,Décollage et atterrissage” vous permet, une fois le drone
couplé 3 votre télécommande et les moteurs armés, de faire décoller et atterr-
ir votre drone facilement depuis le sol.

Appuyez longuement (env. 2-3 sec.) sur la touche ,Décollage et atterrissa-
ge” pour faire décoller votre drone jusqu'a une hauteur denviron 1.5 metre.
Remarque : cette touche 3 une fonction différente de la touche @& ,Retour
au point de départ”, car elle permet au drone d'atterrir 1a ot il se trouve.
de départ” pour laisser votre drone décoller a une altitude denviron 1,5 m.

T \viet de knop & ,Lancering/Landing” kun je, zodra de drone is gekoppeld
met je afstandsbediening en de motoren zijn ingeschakeld, je drone gemak-
kelijk opstijgen en landen vanaf de grond

Houd de knop ,Lancering/Landing inged'rukt (ca. 2-3 sec.) om uw drone tot
een hoogte van ca. 1,5 m te laten opstijgen.




opmerking: Deze knop heeft een andere functie dan de knop ,Terug naar het
beginpunt”, omdat de drone dan landt waar hij is.

Il || pulsante @ ,Lancio/Atterraggio” consente, una volta

¥ & ,launch/Landing’-knappen lar deg enkelt ta av og lande dronen nar

[ 1

dronen er paret med fjernkontrollen “din og motorene er armert.
Trykk lenge (ca. 2-3 sekun-
Return to home der) ,Launch/Landing”

che il drone & accoppiato al telecomando e i motori sono ar-
mati, di far decollare e atterrare facilmente il drone da terra.
Tenere premuto (circa 2-3 second? il pulsante ,Lancio/Atter-
raggio” per far decollare il drone fino a un‘altitudine di circa

-knappen for & starte dro-
nen til en heyde pd ca.
1,5m.

Merk: Denne knappen er

Return to home
Retour au point de départ
Terug naar het beginpunt

1,5 metri. i

Ritorno al punto di partenza|  forskjellig i funksjon fra @

Nota: questo pulsante ha una funzione diversa dal pulsante
Jltorno al punto di partenza”, in quanto fa atterrare il dro-

Tillbaka till utgangspunkten| .Return “to  Home"-knap-

pen, da den vil lande dro-

ne nel punto in cui si trova.

Volver al punto de partida

X £l boton de ® , Lanzamiento/Aterrizaje” le permite, una

nen der den er.

Tilbake til utgangspunktet

EZ¥ N3r dronen er parret

vez que el dron estd emparejado con su mando a distancia y

Tilbage til udgangspunktet med din fiernbetjening, og

los motores estdn armados, despegar y aterrizar facilmente

motorerne er_grmeret, kan

su dron desde el suelo.
Mantenga pulsado (aprox. 2-3 seq.) el botdén de ,Lanzamien-
to/Aterrizaje” para lanzar su dron hasta una altitud de aprox.

,5m.
Nota: Este boton difiere en su funcion del @ boton JNolver al
punto de partida’, ya que permite al dron aterrizar en el lugar
donde se encuentra.

I N3 dronaren ar kopplad till fiarrkontrollen och motorerna ar |

aktiverade kan du med hg’élp av knappen & ,Lanse-

ring/Landning” enkelt lyfta och landa dronaren fran Starten/Landen

Launch/Landing

marken nar dronaren ar kopplad till fjarrkontrollen.
Tryck och hall in knappen ,Lansering/Landning” (ca
2-3 sek.) for att starta upp dronaren till en héjd av
15m.

Observera: Den har knappen har en annan funktion
an @ knappen ,Return to Home", eftersom den far
dronaren att landa dar den ar.

Lancering/Landing
Lancio/atterraggio
Lansering/Landning

Start/Landing
Lancering/Landing

Démarrage/atterrissage

Lanzamiento/Aterrizaje

du med & knappen
JLaunch/Landing” nemt starte og lande din drone fra jorden,
nar ferst dronen er parret med fjernbetjeningen, og motorer-
ne er armeret.
Tryk pa knappen ,Launch/Landing” og hold den nede (ca. 2-3
sek.) for at starte din drone op til en hgjde pa ca. 1,5.m.
Bemaerk: Denne knap har en anden funktion end @ knappen ,Return
to Home", da den far dronen til at lande, hvor den befinder sig.

I3 Die Funktion ,Zuriick zum Startpunkt” (Return to Home) bringt die Drohne
automatisch zurick zum Startpunkt. Um diese Funktion zu aktivieren, driicken
Sie bitte den entsprechenden Knopf wie in der Zeichnung gezeigt. Nach erfolg-
reicher Aktivierung steigt die Drohne automatisch auf eine Hohe von ca. 20 m
um dann zu ihrem Ausgangspunkt zurckzukehren.

GPS abbia collegato i satelliti necessari prima del decollo. Una connessione
GPS errata puo far volare via il drone dopo l'attivazione di questa funzione.

La funcién de ,Return to home” (volver al punto de partida) vuelta a casa
devuelve automaticamente el dron al punto de
partida. Para activar esta funcién, pulse el botén

Dies funktioniert nur im GPS-Modus. Ausserdem ist

correspondiente, como se muestra en el dibujo.

es unerlaflich, dass vor dem Start die GPS-Funktion

die notwendigen Satelliten konnektiert hat. Eine
fehlerhafte GPS-Konnektierung kann dazu fuhren,
dass Ihnen Ihre Drohne nach Auslésen dieser Funk-
tion wegfliegt.

Tras la activacion con éxito, el dron asciende au-
tomdticamente hasta una altitud de unos 20 m
ara luego volver a su punto de partida.Esto sélo
unciona en modo GPS. También es esencial que
la funcién GPS haya conectado los satélites neces-

KX The Return to Home function automatically

arios antes del despegue. Una conexién GPS in-

returns the drone to the starting point. To activate

correcta puede hacer que su dron salga volando

this function, please(fress the correspondin%} but-
ton as shown in the drawing. After successful acti-

después de activar esta funcion.
I3 runktionen Return to Home Svolver al punto

vation, the drone will automatically climb to an al-

de partida) skickar automatiskt tillbaka drénaren

titude of about 20 m to then return to its starting

till startpunkten. For att aktivera denna funktion

point.This works only in GPS mode. Furthermore, it
is essential that the GPS function has connected
the necessary satellites before takeoff. Incorrect

trycker du pa motsvarande knapp som visas pa
ritningen. Efter en lyckad aktivering stiger drona-
ren automatiskt till en hojd av ca 20 m for att se-

GPS connection can cause your drone to fly away

dan dtervanda till startpunkten.Detta fungerar

after this function is triggered..

endast i GPS-lage. Det ar ocksd viktigt att

HEZ¥ |2 fonction ,Retour au point de départ” (Re-
turn to Home) ramene automatiquement le drone
au point de départ. Pour activer cette fonction, il
suffit d'appuyer sur le bouton correspondant com-
me indiqué sur le dessin. Aprés une activation réus-
sie, le drone séleve automatiquement a une hau-
teur denviron 20 m pour revenir ensuite 3 son
point de départ.Ceci ne fonctionne quen mode
GPS. En outre, il est indispensable que la fonction GPS ait connecté les satelli-
tes nécessaires avant le décollage. Une mauvaise connexion GPS peut entrai-
ner I'envol du drone apres le déclenchement de cette fonction.

W De functie ,Return to home” (Terug naar het beginpunt)Terug naar huis
brengt de drone automatisch terug naar het beginpunt. Om deze functie te
activeren, drukt u OF de overeenkomstige toets zoals aan%egeven in de te-
kening. Na succesvolle activering klimt de drone automatisch naar een hoogte
van ca. 20 m om vervolgens terug te keren naar zijn startpunt.Dit werkt alleen
in GPS-modus. Het is ook van essentieel belang dat de GPS-functie de nodige
satellieten heeft verbonden voér het opstijgen. Een onjuiste GPS-verbinding
kan ertoe leiden dat uw drone wegvliegt nadat deze functie is geactiveerd.

Ml |5 funzione ,Return to home” (Ritorno al punto di partenza) automatica-
mente il drone al punto di partenza. Per attivare questa funzione, premere il
pulsante corrispondente come indicato nel disegno. Dopo I'attivazione, il drone
sale automaticamente fino a un‘altitudine di circa 20 m per poi tornare al
punto di partenza, solo in modalita GPS. E inoltre essenziale che la funzione

GPS-funktionen har anslutit de nédvandiga satelli-
terna forestart. Felaktig GPS-anslutning kan leda
till att dronaren flyger ivag efter att den har funk-
tionen har aktiverats.

KT Return to Home-funksjonen (Zilbake til ut-
gangspunktet) bringer automatisk dronen tilbake
til hjemmepunktet. For & aktivere denne funksjo-
nen, trykk ?é den tilsvarende knappen som vist pa
tegningen. Etter vellykket aktivering vil dronen automatisk klatre til en hoyde
pd ca 20 m og deretter ga tilbake til utgangspunktet Dette fungerer kun i
GPS-modus. Det er ogsé viktig at GPS-funksjonen har koblet il n@dvendi?e
satellitter for avgang. En defekt GPS-tilkobling kan fare til at dronen din flyr
bort etter & ha utlgst denne funksjonen.

EX& Return to Home"-funksjonen (Terug naar het beginpunt) bringer auto-
matisk dronen tilbake til hjemmepunktet. For 4 aktivere denne funksjonen,
trykk pa den tilsvarende knappen som vist pa tegningen. Etter vellykket akti-
vering vil dronen automatisk klatre til en hgyde pa ca 20 m og deretter ga
tilbake til utgangspunktet Dette fungerer kun i GPS-modus. Det er 0gsd viktig
at GPS-funksjonen har koblet til ngdvendige satellitter for avgang. En defekt
GPS-tilkobling kan fare til at dronen din flyr bort etter & ha utlgst denne funks-
jonen.
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| o | Optical Flow (Optischer Fluss) wird bei
Drohnen eingesetzt, um auch dann eine Positio-
nierung zu gewahrleisten, wenn kein GPS/Si-
gnal vorliegt. Das ist besonders bei Indoor-Fli-
gen wichtig, denn hier verhindern Dach und
Wande eine ausreichende Satellitenabdeckung.
Damit diese Funktion optimal arbeitet, sollte die
Umgebung nicht zu dunkel sein und die Boden-
flachen sollten sich farblich von einander abg-
renzen.

Anmerkung: Wenn der Optical Flow aufgrund
der Umweltbedingungen nicht perfekt arbei-
tet, blinkt die Heck-LED der Drone in Gelb. Die
Flughohe der Drone ist auf 10m begrenzt. Star-
ker wind beeinflusst diese Funktion erheblich.
Diese Funktion ist im GPS Modus deaktiviert.

| a5 | Optical Flow is used with drones to ensure
positioning even when a GPS signal is not avail-
able. This is especially important for indoor
flights, where the roof and walls prevent suffi-
cient satellite coverage. For this function to work opti-
mally, the environment should not be too dark and the
ground surfaces should be differentiated from each
other by color.

Note: If Optical Flow is not working perfectly due to
environmental conditions, the tail LED of the drone will
flash yellow. The flight altitude of the drone is limited to
10m. Strong wind will affect this function significantly.
This function is disabled in GPS mode.

L'Optical Flow (flux optique) est utilisé pour les
drones afin de garantir un positionnement méme en Iab-
sence de GPS. Cest particulierement important pour les
vols en intérieur, car le toit et les murs empéchent une
couverture satellite suffisante. Pour que cette fonction
fonctionne de maniére optimale, I'environnement ne doit
pas étre trop sombre et les surfaces au sol doivent se dis-
tinguer les unes des autres par leur couleur.

Remarque : si [Optical Flow ne fonctionne pas parfaite-
ment en raison des conditions environnementales, la LED
de queue du drone clignote en jaune. Laltitude de vol du
drone est limitée a 10 métres. Les vents forts influencent
considérablement cette fonction. Cette fonction est désac-
tivée en mode GPS.

J v Optical Flow wordt gebruikt met drones om de
plaatsbepaling te verzekeren, zelfs wanneer GPS niet
beschikbaar is. Dit is vooral belangrijk voor vluchten

Optical Flow (sirﬁplified shown)

binnenshuis, waar het dak en de muren een vol-
doende satellietdekking verhinderen. Voor een opi-
male werking van deze functie mag de omgeving
niet te donker zijn en moeten de grondoppervlak-
ken door hun kleur van elkaar te onderscheiden zijn.
opmerking: Als de Optical Flow niet perfect werkt als
gevolg van omgevingsomstandigheden, zal de staart-
LED van de drone geel knipperen. De vlieghoogte
van de drone is beperkt tot 10 meter. Sterke wind zal
deze functie aanzienlijk beinvloeden. Deze functie is
uitgeschakeld in de GPS-modus.

El flujo dptico se utiliza con los drones para garan-
tizar el posicionamiento incluso cuando el GPS no estd
disponible. Esto es especialmente importante para los
vuelos en interiores, donde el techo y las paredes im-
piden una cobertura de satélite suficiente. Para que esta
funcion funcione de forma 6ptima, el entorno no debe
ser demasiado oscuro y las superficies del suelo deben
diferenciarse entre si por el color.

Nota: Si el flujo 6ptico no funciona perfectamente debido
a las condiciones ambientales, el LED de la cola del dron
parpadeard en amarillo. La altitud de vuelo del dron estd
limitada a 10 m. Los vientos fuertes afectaran significa-
tivamente a esta funcién. Esta funcion estd desactivada
en el modo GPS.

L'Optical Flow viene utilizzato con i droni per garanti-
re il posizionamento anche quando il GPS non é disponibile.
(io e particolarmente importante per i voli al chiuso, dove il

tetto e le pareti impediscono una copertura satellitare
sufficiente. Affinché questa funzione funzioni in modo
ottimale, lambiente non deve essere troppo scuro e
le superfici del terreno devono essere differenziate tra
loro per colore.

Nota: se il flusso ottico non funziona perfetta-
mente a causa delle condizioni ambientali, il LED
di coda del drone lampeggia in giallo. Laltitudine
di volo del drone ¢ limitata a 10 metri. | venti forti
influiscono in modo significativo su questa funzio-
ne. Questa funzione e disattivata in modalita GPS.

| st | Optiskt Flode anvands med dronare for att sak-
erstélla positionering aven nar GPS inte ar tillganglig.
Detta &r sarskilt viktigt vid inomhusflygningar, dér tak
och vaggar forhindrar tillracklig satellittackning. For att
den har funktionen ska fungera optimalt bor miljon
inte vara for mork och markytorna bor kunna sarskiljas
fran varandra med hjdlp av férg.

Obs: Om det optiska flodet inte fungerar perfekt pa
grund av miljpforhallanden blinkar dronarens stjart-LED
qul. Dronarens flyghojd ar begransad till 10 meter. Starka vin-
dar paverkar denna funktion avsevart. Den har funktionen ar
inaktiverad i GPS-lage.

f no | Optical Flow brukes pa droner for & sikre posisjon-
ering selv nar GPS ikke er tilgjengelig. Dette er spesielt
viktig for innendersflyvninger, hvor taket og veggene hin-
drer tilstrekkelig satellittdekning. For at denne funksjonen
skal fungere optimalt, ber omgivelsene ikke veere for
mearke og gulvarealene bar avvike i farge fra hverandre.
Merk: Nar den optiske flyten ikke fungerer perfekt pa
grunn av miljeforholdene, vil drone-hale-LED-en blinke
qult. Flyhayden til dronen er begrenset til 10m. Sterk vind
pavirker denne funksjonen betydelig. Denne funksjonen
er deaktivert i GPS-modus.

| ox | Optical Flow bruges med droner til at sikre po-
sitionering, selv nar GPS ikke er tilgeengelig. Dette er
iseer vigtigt ved indenders flyvninger, hvor tag og vaeg-
ge forhindrer tilstraekkelig satellitdaekning. For at denne
funktion kan fungere optimalt, ma omgivelserne ikke
veere for marke, og jordoverfladerne skal kunne skelnes
fra hinanden ved hjelp af farver.

Bemaerk: Hvis den optiske strom ikke fungerer perfekt
pa grund af miljeforhold, blinker dronens hale-LED qul.
Droneens flyvehgjde er begreenset til 10 m. Steerk vind
vil pavirke denne funktion betydeligt. Denne funktion er
deaktiveret i GPS-tilstand.

3 sobald die Stromversorgung der Fernsteuerung niedrig ist, gibt die Fern-
steuerung eine langsame ,Piep”-Tonfolge ab. Diese signalisieren, dass der
Akku der Fernsteuerung geladen werden muss. Ist die Ladeleistung der Droh-
ne gering und Sie flielgen im GPS-Mode, kehrt die Drohne automatisch zum
Ausganﬁspunkt zuriick. Fliegen Sie im Non-GPS-Modus, beginnt die Heck LED
der Drohne an rot zu blinken. Geschieht dies, sollten Sie unverzuglich mit Ihrer
Drohne zum Ausgangspunkt zuriickkehren, andernfalls wird die Drohne auto-
matisch dort den Landevorgang einleiten, wo sie sich gerade befindet.

Anmerkung: Ignorieren Sie niemals die verschiedene Akku-Wungen, da

es sonst zu unplanmafigen Landungen Ihre Drohne kommen ka

KX s soon as the power supply to the remote control is low, the remote
control emits a slow series of ,beeps”. These signal that the remote control
battery needs to be charged. If the drone’s charging power is low and you are
flying in GPS mode, the drone will automatically return to the starting point. If
you are flying in non-GPS mode, the tail LED of the drone will start tlashin
red. If this happens, you should immediately return to the starting point wit
your drone, otherwise the drone will automatically initiate the landing process
where it is.

Note: Never ignore the various battery warnings, or your drone may make

unscheduled landings.

Dés que l'alimentation électrique de la télécommande est faible, Ia télé-
commande émet une lente série de ,beeps”. Ceux-ci signalent que la batterie
de la télécommande doit étre rechargée. Si la puissance de charge du drone
est faible et que vous volez en mode GPS, le drone revient automatiquement
a son point de départ. Si vous volez en mode non-GPS, la LED de queue du
drone se met g clignoter en rouge. Si cela se produit, vous devez immédiate-
ment retourner au point de départ avec votre drone, sinon le drone entamera
automatiquement la procédure d'atterrissage 13 ou il se trouve.

Remarque : n‘ignorez jamais les différents avertissements de la batterie, car
cela pourrait entrainer un atterrissage imprévu de votre drone.

T 70dra de stroomvoorziening van de afstandsbediening laag is, geeft de
afstandsbediening een langzame reeks ,,dp/ep/es”. Deze geven aan dat de bat-
terij van de afstandsbediening moet worden opgeladen. Als het oplaadvermo-

13

gen van de drone laag is en u vliegt in de GPS-modus, keert de drone automa-
tisch terug naar het beginpunt. Als je in de non-GPS modus vliegt, zal de staart
LED van de drone rood beginnen te knipperen. Als dit gebeurt, moet u onmid-
dellijk terugkeren naar het beginpunt met uw drone, anders zal de drone au-
tomatisch het landingsproces starten waar hij zich op dat moment bevindt.
opmerking: Negeer nooit de verschillende batterijwaarschuwingen, anders
kan uw drone ongepland landen.

Ml Non appena l'alimentazione del telecomando & bassa, il telecomando
emette una serie lenta di ,bip" Segnalano che la batteria del telecomando
deve essere caricata. Se la carica del drone e bassa e si vola in modalita GPS,
il drone torna automaticamente al punto di partenza. Se si vola in modalita
non GPS, il LED di coda del drone iniziera a lampeggiare in rosso. In questo
€aso, € necessario tornare immediatamente al punto di partenza con il drone,
altrimenti il drone avviera automaticamente il processo di atterraggio nel pun-
to in cui si trova.

Nota: non ignorare mai i vari avvisi sulla batteria, altrimenti il drone potrebbe
atterrare in modo imprevisto

I £n cuanto la alimentacion del mando a distancia es baja, éste emite una
serie lenta de ,pitidos”. Estas sefales indican que la bateria del mando a dis-
tancia necesita ser cargada. Si la energfa de carga del dron es baja y estds
volando en modo GPS, el dron volverd automaticamente al punto de partida.
Si estds volando en modo no-GPS, el LED de la cola del dron empezard a par-
padear en rojo. Si esto ocurre, debe volver inmediatamente al punto de partida
con su dron, de lo contrario el dron iniciard automaticamente el proceso de
aterrizaje en el lugar donde se encuentra actualmente.

Nota: Nunca ignores los distintos avisos de bateria o tu dron podria aterrizar
de forma imprevista.

Sé snart fjarrkontrollens strOmersOrjning’:J( ar 13g avger fjarrkontrollen en
langsam serie ,pip". Dessa signalerar att fjarrkontrollens batteri behdver lad-
das. Om dronarens laddningskapacitet ar lag och du flyger i GPS-lage atervan-
der dronaren automatiskt till startpunkten. Om du flyger i icke-GPS-lage borjar
dronarens bakre lysdiod blinka rott. Om detta hander ska du omedelbart ater-
vanda till startpunkten med din dronare, annars kommer dronaren automatis-
kt att paborja landningsprocessen dar den befinner sig.



Observera: Ignorera aldrig de olika batterivarningarna, annars kan drénaren
komma att landa ovantat.

¥ Nar fiernkontrollen har lite strem, vil fiernkontrollen avgi en langsom
serie med ,pip”. Disse indikerer at batteriet til fjernkontrollen ma lades. Hvis
ladekraften til dronen er lav og du flyr i GPS-modus, vil dronen automatisk ga
tilbake til startpunktet. Nar du flyr i ikke-GPS-modus, vil dronens hale-LED
begynne & blinke radt. Hvis dette skjer, ber du umiddelbart returnere dronen
til startpunktet, ellers vil dronen automatisk starte landingsprosessen fra der
den befinner seq.

Merk: Overse aldri de forskjellige batteriadvarslene, ellers kan dronen din

X wenn die Funktion ,Point of Inte-

lande uplanlagt.

I 55 snart fiernbetjeningens strgmforsyning er lav, udsender fjernbetjenin-
gen en langsom serie af ,bip". Disse signalerer, at batteriet i fjernbetjeningen
skal oplades. Hvis dronens ogladningsstr@m er lav, og du flyver i GPS-tilstand,
vender dronen automatisk tilbage til startpunktet. Hvis du flyver i ikke-GPS-til-
stand, begynder dronens hale-LED at blinke radt. Hvis dette sker, skal du straks
vende tilbage til startpunktet med din drone, ellers vil dronen automatisk star-
te landingsprocessen der, hvor den befinder sig i gjeblikket.

Bemaerk: Du ma aldrig ignorere de forskellige batteriadvarsler, da din drone
ellers kan lande uplanlagt.

Se si e in modalita di velocita ,Slow”,
continuare a muovere lo stick del thrott-

rest” aktiviert ist, |asst sie die Drohne um
den gewunschten ,Point of Interest”

le sinistro per far girare il drone in senso

kreisen. Um ,Point of Interest” zu akti-
vieren, richten Sie Ihre Drohne auf den
ewanschten Punkt und driicken Sie

antiorario.
EEH Cuando se activa la funcién ,Punto

ann die ,Point of Interest”-Taste auf der
Fernsteuerung, woraufhin die Fernsteue-
rung piept.

de interés” hace que el dron dé vueltas
alrededor del ,Punto de interés” desea-
do. Para activar el ,Lugar de Interés”
apunte su dron al punto deseado y luego

1. Drucken Sie den rechten Gashebel zur
rechten Seite (Mode 2), damit die
Drohne das Ziel im Uhrzeigersinn um-
kreist, wahrend sie das Ziel anvisiert.
2. Bewegen Sie den rechten Gashe-
bel nach vorne und nach hinten, um den Radius zwi-
schen der Drohne und dem Zielpunkt zu andern.

presione el botén ,Lugar de Interés” en
el control remoto y el control remoto
emitird un pitido.

1. Empuja el stick derecho del ace-
lerador hacia la derecha (Modo 2) para
que el dron rodee el objetivo en el sentido de las aqu-

3. Bewegen Sie den rechten Gashebel weiter nach

jas del reloj mientras apunta al objetivo.

rechts, um die Fluggeschwindigkeit zu erhéhen und
verringern Sie die Geschwindigkeit durch Bewegen des
rechten Gashebels nach links. Wenn Sie sich im  Ge-
schwindigkeits-Modus ,Langsam” befinden, bewegen

2. Mueve el acelerador derecho hacia delante y hacia
atrds para cambiar el radio entre el dron y el punto de
destino.

3. Mueve el stick derecho del acelerador mds ha-
cia la derecha para aumentar la velocidad de vuelo y

Sie den linken Gashebel weiter um die Drohne gegen

disminuye la velocidad moviendo el stick derecho del

den Uhrzeigersinn kreisen zu lassen

X When the ,Point of Interest” function is activated, it

acelerador hacia la izquierda. Si estés en el modo de
velocidad ,lenta”, sigue moviendo el stick izquierdo del

makes the drone circle around the desired ,Point of Inte-
rest”. To activate ,Place of Interest”, point your drone at
the desired point, and then press the ,Place of Interest”
button on the remote control, and the remote control will

acelerador para que el dron gire en sentido contrario a
las agujas del reloj.

I Nar funktionen ,Point of Interest” (intresse-
punkt) aktiveras far den dronaren att cirkla runt den

onskade intressepunkten. For att aktivera ,Place of In-

terest” rikta dronaren mot den onskade punkten och

eep.
1. Push the right throttle stick to the ri%ht side (Mode
2) to make the drone circle the target clockwise while
aiming at the target.

2. Move the right throttle forward and backward to ch-
ange the radius between the drone and the target point.
3. Move the right throttle further to the right to increa-
se the flying speed and decrease the speed by moving
the right throttle to the left. When you are in ,Slow”
speed mode, move the left throttle stick further to make the drone circle
counterclockwise.

Lorsque la fonction ,Point d'intérét , est activée, elle fait tourner le drone
autour du ,Point d'intérét” souhaité. Pour activer ,Point d'intérét ,, dirigez vot-
re drone vers le point souhaité, puis appuyez sur le bouton ,Lieu d'intérét” de
la télécommande, qui émettra un bip.

1. Poussez la manette des %az de droite vers le coté droit (mode 2) pour que
le drone tourne autour de Ia cible dans le sens des aiguilles d'une montre
pendant qu'il vise I3 cible.

2. Déplacez la manette des gaz de droite vers I'avant et vers larriere pour
modifier le rayon entre le drone et le point cible.

3. Déplacez la manette des gaz droite plus a droite pour augmenter la vitesse
de vol et réduisez Ia vitesse en déplacant la manette des gaz droite vers la
gauche. Si vous étes en mode vitesse lente, continuez a déplacer la manette
des gaz gauche pour faire tourner le drone dans le sens inverse des aiguilles
d’'une montre.

T \wanneer de ,Punt van interesse” functie is geactiveerd, maakt de drone
een cirkel rond het gewenste ,Punt van interesse”. Om ,Punt van interesse” te
activeren, richt uw drone op het gewenste punt en druk vervolgens op de
knop ,Punt van interesse” op de afstandsbediening, waarna de afstandsbe-
diening een pieptoon zal laten horen.

1. Duw de rechter gashendel naar rechts SN\odus 2) om de drone met de klok
mee rond het doel te laten cirkelen terwijl hij op het doel richt.

2. Beweeg de rechter gashendel naar voren en naar achteren om de straal
tussen de drone en het doelpunt te veranderen.

3. Beweeg de rechter asknuEpel verder naar rechts om de vliegsnelheid te
verhogen en verlaag de snelheid door de rechter gasknuppel naar links te
bewegen. Wanneer u in de ,Slow” snelheidsmodus bent, blijft u de linker
gashendel bewegen om de drone tegen de klok in te laten cirkelen.

Quando si attiva la funzione ,Punto di interesse”, il drone gira intorno al
,Punto di interesse” desiderato. Per attivare il ,Luogo di interesse”, puntare il
drone verso il punto desiderato, quindi premere il pulsante ,Luogo di interesse”
sul telecomando, che emettera un segnale acustico.

1. Spingere lo stick del throttle destro verso destra (modalita 2) per far girare il
drone intorno al bersaglio in senso orario mentre si punta al bersaglio.
2. Muovete l'acceleratore destro in avanti e indietro per modificareﬁ raggio tra
il drone e il punto di destinazione.

3. Spostare lo stick dell'acceleratore destro piu a destra per aumentare Ia velo-
cita di volo e diminuirla spostando lo stick dell'acceleratore destro a sinistra.

tryck sedan pa knappen ,Place of Interest” pa fjarrkon-
trollen och fjarrkontrollen piper.

1. Tryck den hogra gaspedalen till hoger (13ge 2) for att
fa dronaren att cirkulera runt malet medurs medan den
siktar pa malet.

2. Flytta det hogra gasreglaget framat och bakat for att
andra radien mellan dronaren och malpunkten.

3. Flytta den hogra gaspedalen langre till hoger for att oka flyghastigheten och
minska hastigheten genom att flytta den hogra %aspedalen till vanster. Nar du
befinner dig i laget ,Langsam” fortsatter du att flytta vanster gaspedal for att
fa dronaren att cirkulera moturs.

T Nar funksjonen ,Punkt av interesse” er aktivert, vil den sirkle dronen
rundt gnsket ,Punkt av interesse”. For a aktivere ,Punkt av interesse” sikt dro-
nen mot gnsket punkt, O? trykk deretter pd ,Punkt av interesse”-knappen pa
fiernkontrollen og kontrolferen vil pipe.

1. Skyv den hayre gasspaken til heyre side (Modus 2) for & fa dronen til 4 sirkle
malet med klokken mens den Iaser pd malet.

2. Beveg den hgyre gasspaken forover og bakover for & endre radiusen mel-
lom dronen og malpunktet.

3. Fortsett 3 flytte den hayre gasspaken til hayre for 8 gke flyhastigheten og
redusere hastigheten ved a flytte den hayre gasspaken til venstre. Hvis du er i
,Slow” speed-modus, flytt venstre gass lenger for 4 sirkle dronen mot klokken.

IET® Nar funktionen ,Interessepunkter” er aktiveret, far den dronen til at cirk-
le rundt om det gnskede ,Interessepunkter”. For at aktivere ,Interessepunkter”
skal du rette din drone mod det gnskede punkt og derefter trykke pa ,Interes-
sepunkter”-knappen pa fjernbetjeningen, hvorefter fiernbetjeningen bipper.
1. Skub det hgjre gashandtag til hgjre (Mode 2) for at fa dronen til at cirkle
rundt om malet med uret, mens den sigter pd malet.

2. Bevaeg det hgjre gashandtag frem og tilbage for at @ndre radius mellem
dronen og malpunktet.

3. Flyt den hgjre gashéndtag lengere til hgjre for at @ge flyvehastigheden,
og sank hastigheden ved at flytte det hgjre gashandtag til venstre. Nar du
eri ,Slow"-hastighedstilstand, skal du fortseette med at beveege det venstre
gashandtag for at fa dronen til at cirkle mod uret.

14




I3 \Wenn der ,Follow me”-Modus aktiviert ist, folgt die

Nota: & importante che il GPS e lo smarchone sia-

Drohne der GPS-Position Ihres verbundenen Smartpho-

no collegati correttamente al drone e che la distanza

nes. Um den ,Follow me”-Modus zu aktivieren, driicken ¥
Sie die Taste oben links auf dem Controller.

Hinweis: Es ist wichtig, dass das GPS und das Smart-

phone korrekt mit der Drohne verbunden sind und dass

der horizontale Abstand zwischen der Drohne und Ihrem :

= orizzontale tra il drone e lo smartphone sia superiore a
10 metri. Per informazioni su come collegare lo smart-
phone al drone e su quale applicazione & necessario
installare sullo smartphone, consultare il capitolo 13.0.

i I Cuando se activa el modo , Sigueme”, el dron sigue

Smartphone groRer als 10 Meter ist. Wie Sie Ihr Smart-

la posicién GPS de tu smartphone conectado. Para acti-

phone mit der Drone verbinden und welche ApF Sie da-
for auf Ihrem Smartphone installieren mussen, lesen Sie

var el modo ,Sigueme’, pulsa el boton de la parte supe-
rior izquierda del mando.

bitte im Kapitel 13.0.

Nota: Es importante que el GPS y el smartphone estén

KX when ,Follow me” mode is enabled, the drone fol-
lows the GPS position of your connected smartphone. To
activate ,Follow me” mode, press the button on the top

correctamente conectados al dron y que la distancia ho-
rizontal entre el dron y tu smartphone sea superior a 10
metros. Para obtener informacion sobre cémo conectar

left of the controller.

su smartphone al dron y qué aplicacién debe instalar en

su smartphone, consulte el capitulo 13.0.

Note: It is important that the GPS and smartphone are
correctly connected to the drone and that the horizon-
tal distance between the drone and your smartphone is
greater than 10 meters. For how to connect your smart-
phone to the drone and which app you need to install
on your smartphone, please refer to the chapter 13.0.

Lorsque le mode ,Suivez-moi” est activé, le drone

suit la position GPS de votre smartphone connecté. Pour activer le mode ,Sui-
vez-moi”, appuyez sur le bouton en haut 8 gauche du controleur.

Remarque : il est important que le GPS et [e smartphone soient correctement
connectés au drone et que la distance horizontale entre le drone et votre
smartphone soit supérieure a 10 metres. Pour savoir comment connecter vot-
re smartphone au drone et quelle apFIication vous devez installer sur votre
smartphone a cet effet, veuillez consulter le chapitre 13.0.

ITH Als de Volg mij“-modus is geactiveerd, volgt de drone de GPS-positie
van uw verbonden smartphone. Om de ,Volg mij“-modus te activeren, drukt u
op de knop linksboven op de controller.

opmerking: Het is belangrijk dat de GPS en de smartphone correct zijn aan-
gesloten op de drone en dat de horizontale afstand tussen de drone en uw
smartphone groter is dan 10 meter. Informatie over hoe u uw smartphone op
de drone kunt aansluiten en welke app u op uw smartphone moet installeren,
vindt u in het hoofdstuk 13.0.

M quando si attiva la modalita , Follow me”, il drone seque la posizione GPS
dello smartphone collegato. Per attivare la modalita ,Sequimi’, premere il pul-
sante in alto a sinistra del controller.

3 \enn Sie den Headless-Modus
einschalten (drucken Sie kurz die Taste
,,Kalibrierung ‘@), fliegt die Drohne ent-
sprechend der Position des Piloten. Das
bedeutet, wenn die Drohne zu lhnen ge-
dreht ist (und der Headless-Modus akti-
viert ist) und Sie den Stick nach hinten
dricken, wird die Drohne, anstatt nach
vorne zu fliegen, auf Sie zukommen. Dies
gilt auch fur die Steuerbefehle Rechts/
Links und nach Rechts bzw. Links drehen.
Wenn Sie also Anfanger sind und es fur
Sie ein wenig kompliziert ist, sich anzu-
passen, wird Thnen der Headless-Modus definitiv helfen.

KT when you turn on headless mode & (press the ,Calibration” button &)
short), the drone will fly according to the pilot's position. This means that if the
drone is turned towards you (and headless mode is enabled) and you press
the stick backwards, instead of flying forward, the drone will fly towards you.
This also applies to the right/left and turn rigght/left control commands. So if
you're a beginner and it's a little complicated for you to adjust, headless mode
will definitely help you.

¥ (orsque vous activez le mode Headless € (Mode sans téte - appuyez
brievement sur le bouton ,Calibration” %b), le drone vole en fonction de la
position du pilote. Cela signifie que si le drone est tourné vers vous (et que le
mode Headless est activé% et que vous poussez le stick vers l'arriere, le drone,
au lieu de voler vers I'avant, se dirigera vers vous. Cela vaut également pour
les commandes de controle droite/gauche et de rotation vers Ia droite ou la
gauche. Donc si vous étes débutant et qu'il est un peu compliqué pour vous de
vous adapter, le mode headless vous aidera définitivement.

T \vanneer u de Headless Mode @ (druk kort op de ,Kalibratie” @) knop)
inschakelt, vliegt de drone volgens de positie van de piloot. Dit betekent dat
als de drone naar u toe is gedraaid (en de headless-modus is geactiveerd) en
u drukt de stuurknuppel naar achteren, de drone naar u toe komt in plaats van
naar voren te vliegen. Dit geldt ook voor de besturingscommando’s rechts/
links en rechts/links draaien. Dus als je een beginner bent en het is een beet-
jhe |ingewikkel voor je om je aan te passen, zal de hoofdloze modus je zeker
elpen.

MW Quando si attiva la modalita Headless & (Modalita senza testa - preme-
re brevemente il pulsante ,Calibrazione” (), il drone vola in base alla posizi-

Normal Mode
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Normal Mode

EEH Nar laget Folj mig” ar aktiverat foljer dronaren

GPS-positionen for din anslutna smartphone. For att ak-

tivera laget ,Folj mig” trycker du pa knappen langst upp

till vanster pa kontrollenheten.

0bs: Det ar viktigt att GPS och smartphone ar korrekt

anslutna till dronaren och att det horisontella avstandet
mellan dronaren och din smartphone ar stérre 3n 10 meter. Information om
hur du ansluter din smartphone till drénaren och vilken app du behéver instal-
lera pa din smartphone finns i kapitlet 13.0.

T Nar «Folg meg»-modus er aktivert, vil dronen falge GPS-posisjonen til din
tilkoblede smarttelefon. For & aktivere ,Falg meg”-modus, trykk pa knappen
gverst til venstre pa kontrolleren.

Merk: Det er viktig at GPS-en og smarttelefonen er riktig koblet til dronen og
at den horisontale avstanden mellom dronen og smarttelefonen er mer enn
10 meter. Hvordan koble smarttelefonen til dronen og hvilken app du ma
installere pa smarttelefonen for dette, les kapittelet 13.0.

X Nar | Folg mig“-tilstanden er aktiveret, fglger dronen GPS-positionen Eé
din tilsluttede smartphone. For at aktivere ,Fglg mig”“-tilstanden skal du trykke
pa knapﬁen gverst til venstre pa controlleren for at aktivere den.

Bemaerk: Det er vigtigt, at GPSen og smartphonen er korrekt forbundet til
dronen, og at den horisontale afstandgmellem dronen og din smartphone er
starre end 10 meter. Du kan finde oplysninger om, hvordan du tilslutter din
smartphone til dronen, og hvilken app du skal installere pa din smartphone,
i kapitlet 13.0.

one del pilota. Cio significa che se il
drone e girato verso di voi (e la mo-
dalita headless ¢ attivata) e premete
lo stick all'indietro, il drone verra ver-
so di voi invece di volare in avanti. Questo
vale anche per i comandi di controllo
destra/sinistra e svolta a destra/sinistra.
Quindi, se siete principianti e la regolazio-
ne & un po’ complicata, la modalita senza
testa vi aiutera sicuramente.

Headless Mode B Al activar el Modo sin cabeza

(pulse brevemente el botén ,Calibracion”
@), el dron volard segun la posicion del piloto. Esto significa que si el dron
estd girado hacia ti (y el modo sin cabeza estd activado) y pulsas el stick hacia
atrds, el dron vendra hacia ti en lugar de volar hacia delante. Esto también se
aplica a los comandos de control derecha/izquierda y giro a la derecha/izquier-
da. Asi que si eres un principiante y te resulta un poco complicado adaptarte,
el modo sin cabeza te ayudard sin duda.

M N3 du aktiverar Headless Mode & (Huvudlost lage - tryck kort pa knap-
pen ,Kalibrering” @) flyger dronaren enligt pilotens position. Detta innebér att
om dronaren &r vand mot dig (och huvudlost 1age &r aktiverat) och du trycker
pinnen bakdt kommer drénaren att komma mot dig i stallet for att flyga
framat. Detta galler aven kontrollkommandona hoier/vénster och svang no-
ger/vanster. S3 om du ar nybérjare och det ar lite komplicerat for dig att an-
passa dig, kommer det huvudlosa laget definitivt att hjalpa dig.

T Nar du slar pa Headless mode @ (trykk kort pa ,Kalibrering”-knappen @
), vil dronen fly i henhold til pilotens posisjon. Dette betyr at hvis dronen er
vendt mot deg (og hodelas modus er aktivert) og du skyver pinnen bakover,
vil dronen komme mot deg i stedet for a fly fremover. Dette gjelder 0gsa for
hayre/venstre og sving hayre/venstre kontrollkommandoer. Sa hvis du er ny-
begﬁnner og det er litt komplisert for deq 4 justere, vil hodelas modus defini-

tivt hjelpe deg.

IET® N3 du slar Headless Mode tilétryk kort pa knappen ,Calibration” (@),
flyver dronen i overensstemmelse med pilotens position. Det betyder, at hvis
dronen er vendt mod diE (og headless mode er aktiveret), og du trykker pin-
den bagud, vil dronen komme mod dig i stedet for at flyve fremad. Dette
geelder ogsa for kontrolkommandoerne hajre/venstre og drej til h@jre/venstre
S3 hvis du er nybegynder, og det er lidt kompliceret for dig at indstille dig, vil
den hovedlgse tilstand helt sikkert hjeelpe dig.




K3 Bitte scannen Sie mit lhrem Smartphone den
abgebildeten QR-Code. Mit Hilfe dieses QR-Codes dge-
langen Sie auf unsere Webseite app.revell.de, dort
konnen Sie dann die entsprechende APP fir diese
Drohne herunterladen (REVELL NAVIGATOR NXT
[23811]). Folgen Sie bitte den Anweisungen und
Auswahlmaoglichkeiten auf dieser Webseite.

Oder suchen Sie einfach im App Store (i0S) bzw. im
Google Play Store (Android) nach der App «Revell Na-
viﬁator NXT» um sie auf lhrem Smartphone zu ins-
tallieren.

Hinweis: Wir empfehlen, dass Sie diese App
mit einen Smartphone der neueren Genera-
tion mit einem aktuellem Betriebssystem nutzen.

KZX please scan the QR code shown with your smart-
phone. This QR code will take you to our website app.
revell.de, where you can then download the corre-
sponding APP for this drone (REVELL NAVIGATOR NXT
[23811?)4 Please follow the instructions and selection
options on this website.

Or simply search for the app «Revell Navigator NXT»
in the App Store (i0S) or Google Play Store (Android) to
install it on your smartphone.

Note: We recommend that you use this app with a
newer generation smartphone with a current operating
system.

Veuillez scanner le code QR illustré avec votre smartphone. A laide de
ce code QR, vous arriverez sur notre site web app.revell.de, ou vous pour-
rez télécharger IAPP correspondante pour ce drone (REVELL NAVIGATOR NXT
[23811b]). Veuillez suivre les instructions et les possibilités de sélection sur ce
site web.

0u cherchez simplement I’anIication «Revell Navigator NXT» dans 'App Store
(igs) ou dans le Google Play Store (Android) pour linstaller sur votre smart-
phone.

Remarque : nous vous recommandons d'utiliser cette application avec un
smartphone de nouvelle génération doté d'un systéme d'exploitation récent.

T Scan de getoonde QR-code met uw smartphone. Deze QR-code brengt
u naar onze website app.revell.de, waar u vervolgens de bijbehorende APP
voor deze drone (REVELL NAVIGATOR NXT [23811]) kunt downloaden. Volg
de instructies en selectiemogelijkheden op deze website.

0f zoek gewoon naar de app «Revell Navigator NXT» in de App Store (i0S)
of Google Play Store (Android) om hem op je smartphone te installeren.
opmerking: Wij raden u aan deze app te gebruiken met een smartphone
van een nieuwere generatie met een recent besturingssysteem.

EEH ror favor, escanee el cddigo QR mostrado con su smartphone. Este

K Bitte schalten Sie zuerst Ihre Fernsteuerung und dann Ihre Drohne an.
Verbinden Sie Ihre Fernsteuerung mit Ihrer Drohne wie unter Punkt 10.0
beschrieben. Offnen Sie dann auf Threm Smartphone (hier wird die Prozedur
unter i0S beschrieben. Unter dem Betriebssystem Android gehen Sie bitte
analog vor) lhre «Einstellungen» und wechseln Sie dort in den Punkt «Wifi».
Scannen Sie dort nach dem Netzwerk «REVELL-NAVIGATOR-NXT» und besta-
tigen sie dieses Netzwerk und vergewissern Sie sich, dass es aktiviert ist
(siehe Abbildung rechts). Offnen Sie danach Ihre Drohnen-App und klicken
Sie auf den Button»Start to fly». Die App sollte sich nun 6ffnen und Ihnen ein
Live-Video aus der Sicht der Drohne anzeigen

KTX please turn on your remote control first and then your drone. Connect
your remote control to your drone as described in point 10.0. Then open your
smartphone (here the procedure is described under i0S. Under the Android
operating system, please proceed analogously) your “Settings” and switch
there to the item “Wifi". Scan there for the network “REVELL-NAVIGATOR-NXT"
and confirm this network and make sure it is activated (see picture on the
right). Then open your drone app and click on the “Start to fly” button. The
app should now open and show you a live video from the drone’s point of
view.

Veuillez dabord allumer votre télécommande, puis votre drone. Connectez
votre télécommande a votre drone comme décrit au point 100.. Ouvrez ensuite
votre smartphone (la procédure est décrite ici sous i0S). Sous le systéme dex-
ploitation Android, veuillez procéder de la méme maniere) et allez dans le point
«Wifi». Scannez-y le réseau «REVELL-NAVIGATOR-NXT» et confirmez ce réseau
en vous assurant qu'il est activé (voir illustration a droite). Ouvrez ensuite votre
application de drone et cliquez sur le bouton «Start to fly». Lapplication devrait
maintenant souvrir et vous montrer une vidéo en direct de la vue du drone.

apprevellde

SCAN ME

cddigo QR le llevard a nuestra pagina web app.revell.
de, donde podrd descargar la APP correspondiente a
este dron (REVELL NAVIGATOR NXT [23811]). Siga las
insttgucciones y las opciones de seleccion de este sitio
web.

0 simplemente busca la aplicacién «Revell Navigator
NXT» en la App Store (i0S) o Google Play Store (An-
droid) para instalarla en tu smartphone.

Nota: Le recomendamos que utilice esta aplicacion
con un smartphone de Ultima generacion con un siste-
ma operativo actual.

W scansionate il codice QR con il vostro smartphone.
Questo codice QR vi portera al nostro sito web app.revell.
de dove potrete scaricare I'APP corrispondente per que-
sto drone (REVELL NAVIGATOR NXT [23811]). Sequite le
istruzioni e le opzioni di selezione su questo sito web.
Oppure cercate semplicemente lapplicazione “Revell Na-
vigator NXT" nellApp Store (i0S) 0 nel Google Play Store
(Android) per installarla sul vostro smartphone.

Nota: si consiglia di utilizzare questa applicazione con uno

smartphone di ultima generazione con un sistema operativo

aggiornato.

BB skanna QR-koden som visas med din smartphone.
Denna QR-kod tar dig till var webbplats app.revell.de, dsr
du sedan kan ladda ner motsvarande APP for den har dronaren éREVELI. NAVIGATOR
NXT [2381 1]# Folj anvisningarna och urvalsméjli?heterna pa denna webbplats.

Du kan ocksa helt enkelt soka efter appen “Revell Navigator NXT" i App Store (i0S)
eller Google Play Store (Android) for att installera den pa din smartphone.

0Obs: Vi rekommenderar att du anvander den har appen med en nyare generation
smartphones med ett aktuellt operativsystem.

X vennligst skann QR-koden som vises med smarttelefonen din. Denne
QR-koden tar deg til nettstedet vart app.revell.de, hvor du deretter kan laste
ned den tilsvarende APPEN for denne dronen (REVELL NAVIGATOR NXT
[23811]). Folg instruksjonene og alternativene pd denne nettsiden.
Eller bare sgk etter “Revell Navigator NXT"-appen i App Store (i0S) eller
Google Play Store (Android) for @ installere den pd smarttelefonen din.
Merk: Vi anbefaler at du bruker denne appen med en smarttelefon av den
nyere generasjonen med et oppdatert operativsystem.

IEX¥ scan venligst den viste QR-kode med din smartphone. Denne QR-kode
farer dig til vores websted app.revell.de, hvor du kan downloade den tils-
varende APP til denne drone (I,{EVEI.L NAVIGATOR NXTd[23811]). Folg ven-
ligst vejlednin%en 0g vaI?muIighederne p3 dette websted.

Du kan ogsa blot sgge efter appen “Revell Navigator NXT" i App Store (i0S)
eller Google Play Store (Android) for at installere den pa din smartphone.
Bemaerk: Vi anbefaler, at du bruger denne app med en smartphone af nyere
generation med et aktuelt styresystem.

€ Einstellungen WLAN

WLAN

O
=®

v/ REVELL-NAVIGATOR-NXT

NETZWERKE =

Anderes ...

Auf Netze hinweisen  Benachrichtigen

Bekannte Netzwerke werden automatisch verbunden.
Falls kein bekanntes Netzwerk vorhanden ist, wirst du
auf verfigbare Netze hingewiesen.

Autom. mit Hotspot verbinden Hinweis...

Erlaube diesem Gerat, automatisch personliche
Hotspots in der N3he zu erkennen, wenn kein WLAN
verfigbar ist.
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IETW 7ct eerst je afstandsbediening aan en dan je drone. Sluit je afstands-
bediening aan op je drone zoals beschreven in ﬁunt 10.0. Open vervolgens
uw smartphone (de procedure wordt hier beschreven voor i0S. Onder het
Android besturinghssysteem, ga analoog te v\/erk?T uw «Instellingen» en ve-
rander daar naar het item «Wifi». Scan daar naar het netwerk «REVELL-NAVI-
GATOR-NXT» en bevestig dit netwerk en controleer of het geactiveerd is (zie
illustratie rechts). Open dan je drone app en klik op de «Start to fly» knop.
De app zou nu moeten openen en je een live video laten zien vanuit het
oogpunt van de drone.

Por favor, encienda primero el mando a distancia y después el dron.
Conecte el mando a distancia a su dron como se describe en el punto 10.0
continuacion, abra su smartphone (el procedimiento se describe aqui para
i0S. En el sistema operativo Android, por favor, proceda de forma analoga)
su «Configuracion» y cambiar alli al elemento «Wifi». Busque alli Ia red «RE-
VELL-NAVIGATOR-NXT» y confirme esta red y asegurese de que estd activada
(véase la ilustracion de la derecha). A continuacion, abre I3 aplicacion de tu
dron y haz clic en el botén «Empezar a volar». La aplicacién deberfa abrirse y
mostrarte un video en directo desde el punto de vista del dron.

MW Accendere prima il telecomando e poi il drone. Collegare il telecomando al
drone come descritto al punto 10.0. Aprite quindi lo smartphone (la procedura &
descritta qui per i0S. Con il sistema operativo Android, procedete in modo analo-
go) alle “Impostazioni” e cambiate la voce “Wifi”. Cercare la rete “REVELL-NAVIGA-
TOR-NXT” confermarla e accertarsi che sia attivata (vedi fiqura a destra). Quindi
aprire Iapplicazione del drone e fare clic sul pulsante “Start to fly”. A questo punto

I3 sobald Sie thr Smartphone tber Wifi mit lhrer Drohne verbunden und

die REVELL NAVIGATOR NXT App gestartet haben, konnen Sie auf den

Steuerungsbildschirm der App zugreifen. Auf diesem Bildschirm finden Sie

alle Steuerungsoptionen und -einstellun?en sowie den Zugriff auf das
i

Bildschirmsteuerungssystem. Im weiteren finden Sie nahere Erklarungen der
einzelnen Funktionen der App.

KX once you have connected your smartphone to your drone via Wifi and
launched the REVELL NAVIGATOR NXT apﬁ, you can access the app’s control
screen. On this screen you will find all the control options and settings, as
well as access to the screen control system. Further on you will find more
detailed explanations of the individual functions of the app.

Une fois que vous avez connecté votre smartphone 3 votre drone via Wifi
et que vous avez lanceé [application REVELL NAVIGATOR NXT, vous pouvez accéder
a lécran de controle de Iapplication. Sur cet écran, vous trouverez toutes les
options et parametres de controle ainsi que Iacces au systeme de controle a
I'écran. Vous trouverez ci-dessous des explications plus détaillées sur les diffé-

rentes fonctions de I'application.

K 70da u uw smart-
phone via Wifi met uw
drone heeft verbonden en
de REVELL NAVIGATOR NXT
app heeft opgestart, kunt u
het controlescherm van de
app openen. Op dit scherm
vindt u alle bedieningsop-
ties en instellingen, alsmede
toegang tot het on-screen
bedieningsysteem. Verderop
vindt u meer gedetailleerde
uitleg over de afzonderlijke
functies van de app.

&

EF una vez que hayas

0o
conectado tu smartphone a
tu dron via Wifi y hayas lan-

zado la app REVELL NAVIGA- I
TOR NXT, podrés acceder a la
pantalla de control de la app. o
En esta pantalla encon

trards todas las opciones de

© rlugaufzeichnung / Flight Record / Record de

vol / Vlucht record / Record di volo / Flygrekord / Flere funktioner
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funktioner / Mds funciones / Flere funksjoner /

Iapp dovrebbe aprirsi e mostrare un video in diretta dal punto di vista del drone.

SId pa fjarrkontrollen forst och sedan dronaren. Anslut fjdrrkontrollen till
dronaren enligt beskrivningen i punkt 10.0. Oppna sedan din smartphone (proce-
duren beskrivs har for i0S. | Android-operativsystemet gar du analogt tillvaga i “In-
stallningar” och andrar till “Wifi”. Sok dar efter natverket “REVELL-NAVIGATOR-NXT”
och bekrafta detta natverk och se till att det ar aktiverat (se illustrationen till hoger).
Oppna sedan dronarappen och klicka pa knappen “Start to fly”. Appen bor nu 6ppnas
och visa en livevideo fran dronarens synvinkel.

IETX <l pa fiernkontrollen farst og_deretter dronen. Koble fiernkontrollen til
dronen som beskrevet i punkt 10.0. Apne deretter «Innstillinger» pa smarttele-
fonen din (prosedyren under i0S er beskrevet her. Under Android-operativsys-
temet, vennligst fortsett pd samme mate) og bytt til “Wifi"-elementet. Der
skann etter nettverket «REVELL-NAVIGATOR-NXT» og bekreft dette nettverket
OP sprq for at det er aktivert (se bildet til hayre). Apne s& droneappen din og
klikk pa “Start to fly“-knappen. Appen skal nd dpne og vise deg live video fra
dronens synspunkt.

IEX¥ 1zend forst din fjernbetjening og derefter din drone. Tilslut din fjernbet-
jening til din drone som beskrevet i punkt 10.0. Abn derefter din smartphone
garoceduren er beskrevet her for i0S. Under Android-oFerativsystemet skal

u fortszette analogt) dine “Indstillinger” og &ndre der til punktet “Wifi”. Scan
efter netveerket “REVELL-NAVIGATOR-NXT” og bekraeft dette netvaerk og serg
for, at det er aktiveret (se illustrationen til hgjre). Abn derefter din drone-app,
og klik pa knappen “Start to fly”. Appen ber nu abnes og vise dig en livevideo
fra dronens synsvinkel.

control y configuracion, asi como el acceso al sistema de control en pantalla.
Més adelante encontrard explicaciones mas detalladas de las distintas fun-
ciones de la aplicacion.

W Una volta collegato lo smartphone al drone via Wifi e lanciata Iapp REVELL
NAVIGATOR NXT, e possibile accedere alla schermata di controllo dellapp. In questa
schermata si trovano tutte le opzioni di controllo e le impostazioni, noncﬁé laccesso
al sistema di controllo su schermo. Pl avanti troverete spiegazioni piu dettagliate
delle singole funzioni dellapplicazione.

M Nar du har anslutit din smartphone till dronaren via Wifi och startat REVELL
NAVIGATOR NXT-appen kan du komma at appens kontrollskarm. Pa den har skarmen
hittar du alla kontrollalternativ och installningar samt tillgang till kontrollsystemet
?é ikérmen. Langre fram hittar du mer detaljerade forklaringar av appens enskilda
unktioner.

T Nar du har koblet smarttelefonen til dronen din via Wifi og startet REVELL
NAVIGATOR NXT-appen, far du tilqang til appens kontrollskjerm. Denne skjer-
men er hvor du finner alle kontrollalternativer og innstillinger, samt tilgang til
kontrollsystemet pa skjer-
men. Nedenfor finner du
o e o @ mer detaljerte forklaringer
av de enkelte funksjonene

til appen.

EX¥ Nar du har tilsluttet
din  smartphone til din
drone via Wifi og startet
REVELL NAVIGATOR NXT-ap-
pen, kan du fd adgang til
appens kontrolskeerm. P3
dette skeaermbillede finder
du alle kontrolmuligheder
og indstillinger samt ad-
gang til kontrolsystemet
pd skarmen. Laengere
nede finder du mere detal-
jerede forklaringer pa de
enkelte funktioner i appen.
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© tntriegelung der Motoren / Motors unlocking
/ Déverrouillage des moteurs / otoren ontgren-
delen / Upplasning av motorer / Desbloqueo de
motores / Motorer som I3ses opp / Motoroplas-
ning
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© Drohne finden / Find drone / Trouver le drone
/ Zoek drone / Trova il drone / Hitta drénare /
Encuentra el dron / Finn drone / Find drone

@ Geschwindigkeitsstufen / Speed levels / Ni-
veaux de vitesse / Snelheidsniveaus / Livelli di
velocita / Hastighetsnivder / Niveles de veloci-
dad / Hastighetsnivder / Hastighedsniveauer
@ Musik hinzufugen / Add
music / Ajouter de la mu-
sique / Muziek toevoegen /
Aggiungi musica / Lagg till
musik / Anadir musica / Le-
gge til musikk / Tilfgj musik
@ Pizrfeineinstellung /
PTZ fine tuning / Réglage fin
PTZ / PTZ fijnafstelling / PTZ
finjustering / Ajuste fino de
PTZ / PTZ finjustering / PTZ
finjustering
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NXT App-Steuerung zum ersten Mal off-
nen, stellen Sie bitte sicher, dass Sie Ihr
Internet-Netzwerk auf Ihrem Smartpho- a
ne aktiviert haben. 2. Klicken Sie auf der
Oberflache der REVELL NAVIGATOR NXT Q
App auf das Kartensymbol in der unteren
linken Ecke. 3. Die Karte wird lhren

M
Standort in Echtzeit aktualisieren (Sie be- ,

notigen dazu Ihre mobilen Daten). War-

ten Sie, bis die Karte aktualisiert ist und

schalten Sie dann Ihre Drohne ein. Ver-
binden Sie die Drohne mit Ihrem Smart-
hone wie zuvor in diesem Handbuch
eschrieben (siehe

Punkt 13.2). I T —
KX 1. When you open & [0
the REVELL NAVIGATOR & NE

NXT app control for the @

time bijwerken (u hebt uw mobiele %e-
[oR gevens nodig). Wacht tot de kaart is bij-

: gewerkt en zet dan je drone aan. Verbind
de drone met je smartphone zoals eer-
‘,' der in deze handleiding beschreven (zie
punt 13.2).

E MW 1. Quando si apre I'applicazione di
controllo REVELL NAVIGATOR NXT per la
prima volta, assicurarsi di aver attivato la
rete Internet  sullo  smartphone.
2. Nell'interfaccia dell'app REVELL NAVI-
GATOR NXT, cliccare sull'icona della map-
pa nell'angolo in basso a
sinistra. 3. La mappa
aggiornera la vostra po-
o 9 sizioneintempo reale (&
- necessario disporre di

easo0e

dati mobili). Attendere

first time, please make - -
sure that you have acti- SR
vated your internet net-

work on your smartphone. 2. Click the map icon in the lower left corner on the
REVELL NAVIGATOR NXT app interface. 3. The map will update your location in
real time (you will need your mobile data). Wait for the map to update and
then turn on your drone. Connect the drone to your smartphone as described
earlier in this manual (see point 13.2).

1. Lorsque vous ouvrez le panneau de controle de I'application REVELL
NAVIGATOR NXT pour la premiére fois, assurez-vous d‘avoir activé votre réseau
Internet sur votre Smartphone. 2. Sur l'interface de REVELL NAVIGATOR NXT
App, cliquez sur l'icone de la carte dans le coin inférieur gauche. 3. La carte va
actualiser votre position en temps réel (vous avez besoin de vos données
mobiles pour cela). Attendez que la carte soit actualisée, puis allumez votre
drone. Connectez le drone g votre smartphone comme décrit précédemment
dans ce manuel (voir point 13.2).

T 1. Wanneer u de REVELL NAVIGATOR NXT app control voor de eerste keer
opent, zor? er dan voor dat u uw internet netwerk op uw smartphone geacti-
veerd heeft. 2. Op de interface van de REVELL NAVIGATOR NXT app, klikt u op

m\\ ? @  Jaggiornamento  della

mappa e accendere il

drone. Collegare il drone allo smartphone come descritto in precedenza in
questo manuale (vedere punto 13.2).

¥ 1. Cuando abra el control de la aplicacion REVELL NAVIGATOR NXT IEor
primera vez, asePUrese de haber activado la red de Internet en su smartpho-
ne. 2. En la interfaz de la aplicacion REVELL NAVIGATOR NXT, pulse el icono del
mapa en la esquina inferior izquierda. 3. El mapa actualizard tu ubicacién en
tiempo real (necesitards tus datos maoviles). Espera a que el mapa se actualice
y enciende tu dron. Conecte el dron a su smartphone como se ha descrito
anteriormente en este manual (véase el punto 13.2).

I 1. Nar du 6ppnar REVELL NAVIGATOR NXT-appkontrollen for forsta gangen
ska du se till att du har aktiverat internetnatverket pa din smartphone.
2. | granssnittet for REVELL NAVIGATOR NXT-appen klickar du pa kartikonen i
det nedre vanstra hornet. 3. Kartan uppdaterar din position i realtidédu beho-
ver mobildata). Vanta tills kartan har uppdaterats och satt sedan pa din drona-
re. Anslut dronaren till din smartphone enligt beskrivningen tidigare i den har
handboken (se punkt 13.2).

18



IET¥ 1. Nar du apner REVELL NAVIGATOR NXT-appkontrollen for farste gang,
ma du kontrollere at du har aktivert Internett-nettverket pa smarttelefonen.
2. P4 REVELL NAVIGATOR NXT app-grensesnittet klikker du pa kartikonet i ned-
re venstre hjgrne. 3. Kartet vil oppdatere posisjonen din i sanntid (du trenger
mobildata for dette). Vent til kartet op(ladateres 0g sla deretter pa dronen.
Koble dronen til smarttelefonen som tidligere beskrevet i denne handboken
(se punkt 13.2).

X 1. Nar du bner REVELL NAVIGATOR NXT-appen for farste gang, skal du
sikre dig, at du har aktiveret dit internetnetveerk pa din smartphone.
2. P3 grensefladen i REVELL NAVIGATOR NXT-appen skal du klikke pa kortiko-
net i nederste venstre hjgrne. 3. Klik pa kortikonet i nederste venstre hjarne.
Kortet opdaterer din placering i realtid (du skal bruge dine mobildata). Vent pa,
at kortet opdateres, og teend derefter din drone. Tilslut dronen til din smart-
phone som beskrevet tidligere i denne manual (se punkt 13.2).

3 Um die Motoren der Drohne nach NI EREIAE
der Kalibrierung zu entriegeln (siehe @
punkt 10.2), driicken Sie die Entriege- B’ O
lungstaste. Die Rotoren der Drohne De- o
ginnen sich zu drehen und die Drohne s
ist flugbereit. . P
Warnung: Stellen Sie Drohne hierfur

premere il pulsante di sblocco. | rotori del drone iniziano a girare e il drone &

pronto a volare.

Attenzione: posizionare sempre il drone su una superficie solida e piana. Non

esequire mai questa operazione tenendo il drone in mano. Le eliche rotanti

del drone possono causare gravi lesioni. Assicuratevi sempre di non ferire o

mettere in pericolo altre persone o animali. Fate attenzione a non danneggiare
le proprieta altrui.

grundsatzlich immer auf einen festen D lapsmose [&7 EE¥ para desbloquear los motores del
und waagerechten Untergrund. Fihren SEB Move m 4

Sie diese Aktion niemals aus, wenn
Sie die Drohen in ihrer Hand halten. Sie
konnen durch die rotierenden Propeller
der Drohne schwer Verletzungen davon
tragen. Achten Sie immer darauf, dass
Sie weder andere Menschen noch Tiere
verletzten bzw. gefdhrden. Achten Sie
darauf, dass Sie kein fremdes Eigentum
beschadigen.

oo

KZX 1o unlock the drone motors after

calibration (see point 10.2), press the

unlock button. The rotors of the drone

?ltart to rotate and the drone is ready to

y.

Warning: Always place the drone on a firm and level surface for this purpose.
Never perform this action while holding the drone in your hand. You may be
seriously injured by the rotating propellers of the drone. Always make sure
that you do not injure or endanger other people or animals. Be careful not to
damage other people’s property.

Pour déverrouiller les moteurs du drone aprés le calibrage (voir point
10.2), appuyez sur le bouton de déverrouillage. Les rotors du drone commen-
cent a tourner et le drone est prét 3 voler.

Avertissement : toujours placer le drone sur une surface solide et horizonta-
le. N'effectuez jamais cette action en tenant le drone dans votre main. Vous
risquez d'‘étre gravement blessé par les hélices en rotation du drone. Veillez
toujours @ ne pas blesser ou mettre en danger d‘autres personnes ou des
animaux. Veillez a ne pas endommager la propriété d'autrui.

T 0m de motoren van de drone te ontgrendelen na de kalibratie (zie punt
10.2), drukt u op de ontgrendelknop. De rotors van de drone beginnen te
draalen en de drone is klaar om te vliegen.

Waarschuwing: Plaats de drone altijd op een stevige en vlakke ondergrond.
Voer deze handeling nooit uit terwijl u de drone in uw hand houdt. U kunt
ernstig gewond raken door de draaiende propellers van de drone. Zorg er altijd
voor dat u andere mensen of dieren niet verwondt of in gevaar brengt. Wees
voorzichtig en beschadig geen eigendommen van anderen.

MW per sbloccare i motori del drone dopo la calibrazione (vedere punto 10.2),

DA B

&
&
s

3 1. Nachdem Sie die Motoren der

Drohne entriegelt haben, dricken Sie das ? SF3 Mese
Start-/Landesymbol in der REVELL NAVI-

GATOR NXT App um abzuheben. Die
Drohne hebt automatisch ab und steigt
auf eine Hohe von etwa 1,5 Metern.

2. Wenn Sie das Start-/Landesymbol er-
neut driicken, landet die Drohne automa-
tisch an der aktuellen Position.

EZX 1. After unlocking the drone’s mo-
tors, press the takeoff/?anding icon in the
REVELL NAVIGATOR NXT app to take off.
The drone will automatically take off and
climb to an altitude of about 1.5 meters.

oo
2. When you press the takeoff/landin

icon again, the drone will automatically?and at the current position.

1. Apres avoir déverrouillé les moteurs du drone, appuie sur le symbole
de décollage/atterrissage dans I'application REVELL NAVIGATOR NXT pour dé-
coller. Le drone décolle automatiquement et séléve a une hauteur d'environ
1,5 metre.

2. Si vous appuyez a nouveau sur le symbole de décollage/d‘atterrissage, le
drone se pose automatiquement a la position actuelle.

T 1. Nadat u de motoren van de drone hebt ontgrendeld, drukt u op het
pictogram voor opstijgen/landen in de REVELL NAVIGATOR NXT app om op te
stijgen. 2. De drone stijgt automatisch op en klimt tot een hoogte van onge-
veer 1,5 meter.
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dron después de Ia calibracion (véase el
punto 10.2), pulse el botén de desblo-
i b queo. Los rotores del dron comienzan a
% girar y el dron est3 listo para volar.
Advertencia: Coloque siempre el dron
@ en una superficie firme y nivelada. Nun-
ca realice esta accién mientras tenga el
dron en la mano. Las hélices giratorias del
dron pueden causarle graves lesiones.
Asegurate siempre de no herir o poner
en peligro a otras personas o animales.
Tenga cuidado de no danar la propiedad
de otras personas.

B (5
(8]
I ror att 1353 upp dronarens motorer

efter kalibrering (se punkt 10.2) trycker du pa upplasningsknappen. Dronarens
rotorer borjar snurra och dronaren ar redo att ﬂKga.

Varning: Placera alltid dronaren pa en fast och jamn yta. Utfor aldrig denna
atgard medan du héller dronaren i handen. Du kan skadas allvarligt av drona-
rens roterande propellrar. Se alltid till att du inte skadar eller aventyrar andra
manniskor eller djur. Var forsiktig sa att du inte skadar andras egendom.

I For 3 13se opp dronens motorer etter kalibrering (se punkt 10.2), trykk Fé
Iﬂéseknappen Rotorene til dronen vil begynne & snurre og dronen er klar til 4

A¥ivarsel: Plasser alltid dronen pa en solid og horisontal overflate. Utfer aldri
denne handlingen mens du holc?er dronene i handen. Du kan bli alvorlig ska-
det av de roterende propellene til dronen. Pass alltid pa at du ikke skader eller
sette(jr andre mennesker eller dyr i fare. Veer forsiktig sa du ikke skader andres
eiendom.

IETH ror at 13se dronens motorer op efter kalibrering (se punkt 10.2) skal du

trykke pa oplasningsknappen. Droneens rotorer begynder at dreje, og dronen

er klar til at flyve.

Advarsel: Placer altid dronen pd et fast og plant underlag. Udfer aldrig denne

handling, mens du holder dronen i handen. Du kan komme alvorligt til skade
3 grund af dronens roterende propeller. Serg altid for, at du ikke skader eller
ringer andre mennesker eller dyr i fare. Pas pa ikke at beskadige andres

ejendom.

% 2. Wanneer u nogmaals op het picto-
o 7 m gram opstijgen/landen drukt, zal de
drone automatisch landen op de huidige

(o) positie.

I 1. Dopo aver sbloccato | motori del
‘) drone, premere licona di decollo/atter-
raggio nellapp REVELL NAVIGATOR NXT
per decollare. Il drone decolla automati-
E camente e sale a unaltitudine di circa
1,5 metri.
2. Quando si preme nuovamente |'icona
di decollo/atterraggio, il drone atterra
automaticamente nella posizione cor-
rente.

B 1. Tras desbloquear los motores
del dron, pulsa el icono de despeque/aterrizaje en la app REVELL NAVIGATOR
NXT para despegar. El dron despegard automdticamente y subird hasta una
altitud de aproximadamente 1,5 metros. 2. Cuando vuelvas a pulsar el icono
de |despegue/aterrizaje, el dron aterrizard automdaticamente en la posicion ac-
tual.

I 1. Nar du har l3st upp dronarens motorer trycker du pa ikonen for start/
landning i REVELL NAVIGATOR NXT-appen for att lyfta. Dronaren lyfter automa-
tiskt och stiger till en hojd av ca 1,5 meter.

2. Nar du trycker pa ikonen for start/landning igen landar dronaren automatis-
kt pa den aktuella positionen.

ITX 1. Etter & ha last opp dronens motorer, trykk pa start/landing-ikonet pa




REVELL NAVIGATOR NXT-appen for & ta av. Dronen vil automatisk ta av og klatre
til en hgyde pa ca 1,5 meter.

2. Hvis du trykker pa start/landing-ikonet igjen, vil dronen automatisk lande
pa gjeldende posisjon.

I Driicken Sie auf das Symbol ,Riickkehr
zum Startpunkt”, damit die Drohne zu ihrer
Startposition zurtickkehrt.

Hinweis: Wenn der Akku leer ist oder die
Drohne das Signal verliert, fliegt sie zu ih-
rer Ausgangsposition zuriick. Damit diese
Funktion funktioniert, muss der GPS-Modus
aktiviert sein.

KX press the ,Return to Home, icon to trea
make the drone return to its start position.

Note: If the battery dies or the drone loses

signal, it will fly back to its home position.

GPS mode must be enabled for this function

to work.

Appuie sur Iicone ,Retour au point de

départ” pour que le drone revienne a sa position de départ.

Remarque : si Ia batterie est déchargée ou si le drone perd le signal, il revient
3 sa position de départ. Pour que cette fonction fonctionne, le mode GPS doit
étre activé.

IETH Druk op het pictogram ,Terug naar beginpunt” om de drone terug te laten
keren naar zijn beginpositie.

opmerking: Als de batterij leeg is of de drone het signaal verliest, zal hij
terugvliegen naar zijn startpositie. De GPS-modus moet geactiveerd zijn om
deze functie te laten werken.

M premere I'icona ,Ritorno al punto di partenza” per far tornare il drone alla
posizione iniziale. . ) ) N
Nota: se 3 batteria & scarica o il drone perde il segnale, tornera alla posizione

808
N

KX 1. im ,Wegpunkt“-Modus wechselt FEFET e

der Bildschirm zur Kartenansicht. Setzen @
Sie einzelne Wegpunkte mit Ihrem Finger, & 0
indem Sie auf den Bildschirm tippen. Bitte @

beachten Sie, dass Sie nur Wegpunkte in-
nerhalb des Radius (Kreis um Ihren Stand-
ort) in einem Radiusdurchmesser von 50
Metern setzen kénnen.

Wegpunkt-Flug: Nur anwendbar, wenn
der GPS-Modus eingeschaltet ist.

. amrre & & 0

2. Nachdem Sie die Wegpunkte gesetzt - &
haben, klicken Sie auf das ,Go"-Symbol (&) 4

in der unteren rechten Ecke des Bild- - S @
schirms. Die Drohne startet und folgt den oo

markierten und miteinander verbundenen @ (i

Punkten. Die Flughohe der Drohne kann
wahrend des Fluges mit dem linken Steu-
erknippel (im Modus 2) gesteuert wer-
den.

Wenn Sie meinen, dass der Pfad zu un-
bersichtlich oder grundsatzlich nicht so ?
gewollt ist, konnen Sie einen einzelnen
Pfadpunkt I6schen, indem Sie das Icon @
driicken. Den gesamten Pfad loschen Sie,
indem Sie das Icon W anklicken.

Wenn die Drohne wahrend des Fluges
nicht gentgend Energie hat, kehrt sie au-
tomatisch von ihrer aktuellen Position zum W
Startpunkt zuriick.

KX 1. in waypoint” mode, the screen

changes to map view. Set individual way-

points with your finger by tappin? the -

screen. Please note that you can only set

waypoints within the radius (circle around your location) in a radius diameter
of 50 meters.

Waypoint Flight: Only applicable when GPS mode is on. 2.

2. After you set the waypoints, click the ,Go” icon in the lower right corner
of the screen. The drone will take off and follow the marked and connected
points. The drone’s altitude can be controlled during flight using the left control
stick (in mode 2).

If you think that the path is too confusing or basically not wanted that way, you
can delete a single %?th point by pressing the @ icon. You delete the entire
path by clicking the Ul icon.

If the drone does not have enough energy during the flight, it will automati-
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X 1. Nar du har last droneens motorer op, skal du trykke pa ikonet for starté
landing i REVELL NAVIGATOR NXT-appen for at lette. Dronen vil automatis
lette og stige til en hgjde pd ca. 1,5 meter.

2. Nar du trykker pa ikonet for start/landing igen, vil dronen automatisk lande
pa den aktuelle position.

di partenza. La modalita GPS deve es-
sere attivata perché questa funzione
funzioni.

I pulse el icono de Volver al pun-
to de partida” para devolver el dron a
su posicion inicial.

Nota: Si la bateria se agota o el dron
pierde la sefal, volverd a volar a su
posicion inicial. El modo GPS debe
estar activado para que esta funcion
funcione.

Tryck pa ikonen ,Tilbake til ut-
gangspunktet» for att aterfora drona-
ren till startpositionen.

0Obs: Om batteriet ar tomt eller om
dronaren forlorar signalen flyger den tillbaka till startpositionen. GPS-laget
maste vara aktiverat for att den har funktionen ska fungera.

T Trykk pa ,Tilbake til utgangspunktet»-ikonet for & & dronen til & ga tilba-
ke til utgangsposisjonen.

Merk: Hvis batteriet gar tomt eller dronen mister signalet, vil den fly tilbake
til utgangsposisjonen. GPS-modus mad veere aktivert for at denne funksjonen
skal fungere.

T Tryk pa ikonet ,Tilbage til startpunkt” for at f dronen til at vende tilbage
til sin startposition.

Bemaerk: Hvis batteriet er tomt, eller hvis dronen mister signalet, flyver den
tilba%e til sin startposition. GPS-tilstand skal veere aktiveret, for at denne funk-
tion kan fungere.

g—-{?

cally return to the starting point from its current position.

IZX 1. £n mode Waypoint’, Iécran passe a laffichage de la carte. Placez des
points de repére individuels avec votre doigt en tapant sur I‘écran. Veuillez
noter que vous ne pouvez placer des waypoints que dans le rayon (cercle au-
tour de votre position) d'un diamétre de 50 metres.
Point de passage en vol : uniquement applicable lorsque le mode GPS est
active.
2. apres avoir placé les points de repe-
re, cliquez sur I'icone ,Go" dans le coin
inférieur droit de Iécran. Le drone dé-
marre et suit les points marqués et re-
liés entre eux. Laltitude du drone peut
étre controlée pendant le vol a l'aide du
manche gauche (en mode 2).
Si vous estimez que le chemin est trop
confus ou qu'il ne correspond pas a
ce que vous souhaitez, vous pouvez
supprimer un seg‘l point du chemin
en appuyant sur l'icane ©. Vous pou-
vez supprimer le chemin entier en ap-
puyant sur l'icone T,
Si le drone na pas assez dénergie
pendant le vol, il revient automatique-
ment de sa position actuelle au point
e départ.

ICTH 1. In de modus ,Waypoint” veran-
dert het scherm in kaartweergave. Stel
individuele waypoints in met uw vinger
door op het scherm te tikken. Let op: u
kunt alleen warpoints instellen binnen
de radius (cirkel rond uw locatie) in een
straal met een diameter van 50 meter.
Waypointvlucht: Alleen van toepas-
sing wanneer de GPS-modus is inge-
schakeld.

2. Nadat u de waypoints hebt ingesteld, klikt u op het pictogram ,Go” in de
rechterbenedenhoek van het scherm. De drone zaFopstijgen en de gemarke-
erde en verbonden punten volgen. De vlieghoogte van de drone kan tijdens de
vlucht worden geregeld met de linker stuurknuppel (in modus 2).

Als u vindt dat het pad te verwarrend is of eigenlijk niet is wat u wilt, kunt u
een enkel padpunt wissen door op het ® icoon te drukken. U kunt het hele
pad wissen door op het W icoon te klikken.

Als de drone tijdens de vlucht niet genoeg energie heeft, keert hij vanaf zijn
huidige positie automatisch terug naar het beginpunt.

1. In modalitd ,Waypoint’, la schermata passa alla visualizzazione della-
mappa. Impostare singoli waypoint con il dito toccando lo schermo. Si noti che

@
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& possibile impostare waypoint solo

vanstra styrspaken (i lage 2).

allinterno del raggio (cerchio intorno alla n- GPS Mode EX=IER I:: 0m du tycker att banan ar for forvirrande
propria posizione) con un diametro di 50 fGroiacoss Y 0 !

metri. :
Volo a waypoint: si applica solo quando
la modalita GPS é attiva. 2. St
2. Dopo aver impostato i waypoint, fare '
clic sullicona ,GO” nellangolo inferiore
destro dello schermo. Il drone decolla e
segue i punti contrassegnati e collegati.
Laltitudine di volo del drone puo essere
controllata durante il volo con lo stick di
comando sinistro (in modalita 2).

Se si ritiene che il percorso sia troppo
confuso o che fondamentalmente non
sia quello desiderato, & F055|b||e elimi- ) . R
nare un singolo punto de Fercorso premendo l'icona ©. E possibile eliminare
I'intero percorso facendo clic sull‘icona .

Se il drone non disdpone di energia sufficiente durante il volo, torna automati-
camente al punto di partenza dalla sua posizione attuale.

HEH 1. £n el modo ,Waypoint”, la pantalla cambia a la vista de mapa. Estab-
lezca puntos de ruta individuales con su dedo tocando la pantalla. Tenﬁa en
cuenta que solo puede establecer waypoints dentro del radio (circulo alrede-
dor de su ubicaciérg en un didmetro de 50 metros.

Vuelo de punto de referencia: Sélo se aplica cuando el modo GPS estd
activado.

2. Una vez fijados los puntos de ruta, haz clic en el icono ,GO” situado en la
esquina inferior derecha de la pantalla. El dron despegard y sequird los puntos
marcados y conectados. La altitud de vuelo del dron se puede controlar duran-
te el vuelo con el stick de control izquierdo (en modo 29

Si crees que la ruta es demasiado confusa o basicamente no es lo que quieres,
puedes eliminar un solo punto de la ruta pulsando el icono ©. Puede eliminar
toda la ruta haciendo clic en el icono 1.

Si el dron no tiene suficiente energia durante el vuelo, vuelve automaticamen-
te al punto de partida desde su posicién actual.

| se BRI Iéjg#et ,Waypoint” dndras skarmen till kartvy. Stall in enskilda way-
points med fingret genom att trycka pa skarmen. Observera att du bara kan
ange waypaints inom radien (cirkeln runt din plats) med en radie pa 50 meter
i diameter.

Waypoint Flight: Anvands endast nar GPS-laget &r aktiverat. 2.

2. Nar du har stallt in waypoints klickar du pa ikonen ,Go” i det nedre hog-
ra hornet av skarmen. Dronaren lyfter och foljer de markerade och anslutna
punkterna. Dronarens flyghojd kan kontrolleras under flygningen med den
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eller i princip inte &r som du vill kan du ta
bort en enskild bana genom att trﬁcka pa
© ikonen. Du kan radera hela sokvagen
genom att klicka pa W ikonen.

Om dronaren inte har tillrackligt med
energi under flygningen atervander den
automatiskt till utgangspunkten fran sin
nuvarande position.

¥ 1. | Waypoint”-modus endres sk-
jermen til kartvisning. Angi individuelle
veipunkter med fingeren ved d trykke pa
skjermen. Var oppmerksom pa at du
kun kan plassere veipunkter innenfor ra-
diusen (sirkle rundt posisjonen din) innenfor en radiusdiameter pa 50 meter.
Veipunktflyging: Gjelder kun ndr GPS-modus er pa.
2. Etter 3 ha angitt veipunktene, klikk pa ,Go"-ikonet i nedre hayre hjorne
av skjermen. Dronen starter og felger de merkede og tilkoblede punktene.
fFIth.eryden til dronen kan kontrolleres med venstre spak (i modus 2) under
Yging.
Hvis du synes at banen er for forvirrende eller ikke i det hele tatt er den du
onsker, kan du slette et enkelt stipunkt ved & trykke p& @ ikonet. Slett hele
banen ved & klikke pa T ikonet.
Hvis dronen gar tom for strem under flyging, vil den automatisk ga tilbake fil
hjemmepunktet fra sin naveerende posisjon.

EX¥ 1.1 Waypoint”-tilstand skifter skeermen til kortvisning. Indstil individuel-
le waypoints med din finger ved at trykke pa skeermen. Bemeerk, at du kun
kan angive waypoints inden for radius (cirkel omkring din placering) med en
radiusdiameter pa 50 meter.

Waypoint-flyvning: Gzelder kun, ndr GPS-tilstand er aktiveret. 2.

2. Nar du har indstillet waypoints, skal du klikke pa ikonet ,Go” i nederste
hgjre hjgrne af skeermen. Dronen letter og felger de markerede og forbundne
punkter. Droneens flyvehgjde kan styres under flyvningen med venstre sty-
repind (i tilstand 2).

Hvis du synes, at stien er for forvirrende eller grundlaeggende ikke er, som
du ansker, kan du slette et enkelt stipunkt ved at trykke pa ikonet @. Du kan
slette hele stien ved at klikke pa ikonet T,

Hvis dronen ikke har nok energi under flyvningen, vender den automatisk
tilbage til startpunktet fra sin nuvaerende position.
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I Tippen Sie in der App auf das Sym- FEEETEIE———"1A

bol ,Follow me. Die Drohne wird nun @
dem GPS-Signal Ihres Smartphones fol- g 0
gen. o

Bemerkung: Diese Funktion funktioniert
nur im GPS-Modus.

KT 13p the ,Follow me”icon in the app.

. amrerwre B & 0O

Toccare I'icona ,Sequimi” nellapp. Il drone sequira ora il segnale GPS
dello smartphone. . ) )
Nota: questa funzione funziona solo in modalita GPS.

I Toca el icono ,Sigueme” en la aplicacién. El dron sequird ahora la sefial
GPS de tu smartphone. .
Nota: Esta funcion solo funciona en modo GPS.

A . . . B Tryck pa ikonen ,Folj mig” i appen.
T dohewil tow olow e o 0 AN N AN S, s i e

from your smartphone.
Note: This function works only in GPS
mode.

Dans |'application, tapez sur Iicone
,Suivez-moi”. Le drone va maintenant
suivre le signal GPS de votre smartphone.
Remarque : cette fonction ne fonctionne
quen mode GPS.

ICTW Tik op het ,Volg mij” icoontje in de
app. De drone zal nu het GPS signaal van
je smartphone volgen.

opmerking: Deze functie werkt alleen
in GPS-modus.

oo

I Tippen Sie in der REVELL NAVIGATOR NXT App auf das Symbol ,,Kreisﬂu%".
1. Erweitern Sie die Flugposition innerhalb des steuerbaren Bereichs der Droh-
ne, und klicken Sie dann auf das Symbol ,Kreisflug”.

2. Dricken Sie auf das Symbol Kreisflug”, und die Drohne legt ihren aktuellen
Standort als ,Punkt von Interesse” fest. Sie konnen dann in der Api zwischen
einem Flug im oder gegen den Uhrzeigersinn wahlen. Die Drohne kreist dann
um diesen Punkt herum.

3. Wenn Sie den eingestellten Mittelpunkt andern machten, kénnen Sie das
Symbol ,Kreisflug” erneut dricken um den Umgebunﬁsflug abzubrechen. Sie
konnen dann zu Ihrem neuen ,Punkt von Interesse” fliegen und das Symbol
Kreisflug” erneut dricken um den neuen Rundflug zu starten.

KX In the REVELL NAVIGATOR NXT app, tap the ,Circle Flight” icon.

1. Expand the flight position within the controllable range of the drone, and
then click the ,Circle Flight”icon.

2. Press the ,Circle Flight”icon, and the drone will set its current location as a
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smartphone.
= 0bs: Den har funktionen fungerar endast
@ Lo L i GPS'lage

. I | appen trykker du pa Folg me%-iko—
‘) net. Dronen vil n falge GPS-signalet til
smarttelefonen din.
E Merk: Denne funksjonen fungerer kun i
GPS-modus.

IEX¥ Tryk pa ikonet ,Folg mig” i appen.
Dronen vil nu falge GPS-signalet fra din
smartphone.
Bemaerk: Denne funktion fungerer kun
i GPS-tilstand.

@
s

,point of interest”. You can then choose to fly clockwise or counterclockwise in
the app. The drone will then circle around that point.

3. If you want to change the set center point, you can press the ,Circle Flight”
icon again to cancel the surrounding flight. You can then fly to your new ,point
of interest” and press the ,circle flight”icon again to start the new round trip.

F Dans I'application REVELL NAVIGATOR NXT, tapez sur l'icone ,Vol en cerc-
e

1. Etendez la position de vol dans la zone contrdlable du drone, puis cliquez
sur I'icone Vol en cercle”,

2. Appuyez sur l'icone de Vol en cercle” et le drone définit sa position actuelle
comme ,,Point d'intérét”. Vous pouvez alors choisir dans I'application entre un
vol dans le sens des aiguilles d'une montre ou dans le sens inverse. Le drone
tourne alors autour de ce point.

3. Si vous souhaitez modifier le point central défini, vous pouvez appuyer a
nouveau sur l'icone Vol en cercle” pour annuler le vol denvironnement. Vous
pouvez alors voler jusqu'a votre nouveau ,point d'intérét” et appuyer a




HTW Tik in de REVELL NAVIGATOR NXT FEEEI=i e

app op het pictogram ,Cirkelvlucht”. @
1. Vouw de vliegpositie uit binnen het ﬂ, 0
controleerbare bereik van de drone en é &
klik vervolgens op het pictogram ,Cir-

kelvlucht” | g — o

2. Druk op het ,Circle Flight”icoon en de

Vuelo en circulo” para cancelar el vuelo circundante. A continuacién, puedes
volar hasta tu nuevo ,punto de interés”y pulsar de nuevo el icono de ,Vuelo
en circulo” para iniciar el nuevo vuelo circular.

I | REVELL NAVIGATOR NXT-appen trycker du pa ikonen Circle Flight.
1. Expandera flygpositionen inom dronarens kontrollerbara omrade och klicka
sedan pd ikonen Circle Flight.

2. Tryck pa Circle Flight-ikonen sa staller

drone zal zijn huidige locatie instellen dré in o
: ) ) 2 ronaren in sin nuvarande plats som en
als een_point of interest’ U kunt don in KGNS At FERANEDRIENERN e it Do sedan vais mek

de app kiezen tussen een vlucht met de
klok mee of tegen de klok in. De drone

zal dan rond dat punt cirkelen. @
3. Indien u het ingestelde middelpunt
wenst te wijzigen, kunt u nogmaals op
het ,Cirkelvlucht”-icoon drukken om de
omgevingsvlucht te annuleren. U kunt
dan naar uw nieuwe ,point of interest”
vliegen en weer op het ,Cirkelvlucht”
icoon drukken om de nieuwe rondvlucht
te starten.

Nell'applicazione REVELL NAVIGA-
TOR NXT, toccare I'icona ,Volo circolare”.

oo
1. Espandere la posizione di volo allin-

terno del raggio controllabile del drone, quindi fare clic sullicona ,Volo circola-
re”

Bl ©
L...a‘,‘ \{;J%

@A o

2. Fare clic sull'icona di ,Volo circolare”. Premendo I'icona ,Volo circolare”, il
drone impostera la sua posizione attuale come ,punto di interesse”. Nellapp e
possibile scegliere tra un volo in senso orario o antiorario. Il drone girera quindi
intorno a quel punto.

3. Se si desidera modificare il punto centrale impostato, € possibile premere
nuovamente licona ,Volo circolare” per annullare il volo circostante. Si puo
quindi volare verso il nuovo ,punto di interesse” e premere nuovamente |‘ico-
na ,Volo circolare” per avviare il nuovo circuito.

.zl’“ En la aplicacién REVELL NAVIGATOR NXT, toque el icono de ,Vuelo en cir-
culo

1. Amplie I3 posicién de vuelo dentro del rango controlable del dron, y luego
haga clic en el icono de ,Vuelo en circulo”

2. Pulsa el icono de ,Vuelo en circulo”y el dron establecerd su ubicacion actual
como ,punto de interés”. A continuacion, puede elegir en la aplicacion entre un
vuelo en el sentido de las aqujas del reloj o en sentido contrario. El dron dard
vueltas alrededor de ese punto.

3. Si desea cambiar el punto central ajustado, puede pulsar de nuevo el icono

bewegen, umkreist die Drohne das Ziel im Uhrzeigersinn,
wahrend sie das Ziel anvisiert. P
I when you move the right control stick to the right, the 7\
drone will circle the target clockwise while aiming at the
target.

EEX si vous déplacez le manche droit vers la droite, le
drone tourne autour de la cible dans le sens des aiguilles d'une montre pen-
dant qu'il vise la cible.

T Als je de rechter stuurknuppel naar rechts beweegt, cirkelt de drone
met de klok mee rond het doel terwijl hij op het doel richt.

MO se si sposta o stick di controllo destro verso destra, il drone gira intorno
al bersaglio in senso orario mentre punta al bersaglio.

M si mueves la palanca de control derecha hacia la derecha, el dron rodea
el objetivo en el sentido de las agujas del reloj mientras apunta al objetivo.

B3 0m du flyttar den hogra styrspaken till hoger cirklar dronaren runt malet
medurs samtidigt som den siktar pa malet.

¥ Hvis du flitter den hayre spaken til hayre, vil dronen ga i bane rundt
malet med klokken mens den Iaser seq til malet.

I Hvis du flytter den hajre styrepind til hajre, cirkler dronen rundt om malet
med uret, mens den sigter pa malet.

I3 \enn Sie den rechten Stick nach oben bewegen, ent- a
fernt sich die Drohne vom Ziel und der Kreis wird groiSer. I
X When you move the right stick up, the drone moves

away from the target and the circle gets bigger.

—(—
¥ si vous déplacez le stick droit vers le haut, le drone \\ ‘ /
s'éloigne de la cible et le cercle sagrandit. v
T As je de rechter joystick omhoog beweegt, beweegt
de drone weg van het doel en wordt de cirkel groter.

Se si sposta lo stick destro verso 3lto, il drone si allontana dal bersaglio
e il cerchio diventa piU grande.
X si mueves el stick derecho hacia arriba, el dron se aleja del objetivo y el
circulo se hace mas grande.

IEH 0m du flyttar den hogra pinnen uppat ror sig dronaren bort fran malet
och cirkeln blir storre.

XX Hvis du beveger hayre pinne opp, beveger dronen seq bort fra malet og
sirkelen blir starre.

Hvis du bevaeger det hgjre pind opad, beveeger dronen sig vaek fra malet,
og cirklen bliver starre.

KX \enn Sie den rechten Steuerknuppel nach rechts A‘

/

F
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lan en flygning med eller moturs i appen.
(R Dronaren cirkulerar sedan runt den punk-
Lt = ten.

3. Om du vill andra den installda mitt-
punkten kan du trycka pa ,Circle”-ikonen

igen for att avbryta den omgivande fly-
@ gningen. Du kan sedan flyga till din nya

LJintressepunkt” och trycka pa ikonen for

Jcirkelflygning” igen for att starta den nya

flygningen.

T | REVELL NAVIGATOR NXT-appen tryk-

zu.
ic!
P %
g ker du pa Circle-ikonet.
1. Utvid flyposisjonen innenfor den kont-

rollerbare rekkevidden til dronen, og klikk deretter pa ,Sirkel”-ikonet.

2. Trykk pa Circle-ikonet og dronen vil angi sin ndvaerende plassering som
et interessepunkt. Du kan da velge mellom flyvning med klokken eller mot
klokken i appen. Dronen sirkler deretter rundt dette punktet.

3. Hvis du vil endre det innstilte senterpunktet, kan du trrkke pa ,sirkel”-iko-
net igjen for & avbryte sirkelflyvningen. Du kan deretter tly til ditt nye ,Point
of Interest” og trykke pd ,Circuit”-ikonet igjen for d starte den nye kretsen.

IET® | REVELL NAVIGATOR NXT-appen skal du trykke pa ikonet ,Cirkelflyvning”.
1. Udvid flyvepositionen inden for dronens kontrollerbare omrade, og klik de-
refter pa ikonet ,Cirkelflyvning”

2. Tryk pd ikonet“Cirkelflyvning” og dronen indstiller sin aktuelle position som
et ,interessepunkt” Du kan derefter vaelge mellem en flyvning med uret eller
mod uret i appen. Dronen kredser derefter rundt om dette punkt.

3. Hvis du ensker at endre det indstillede midtpunkt, kan du trykke pa ,Cir-
kelflyvning”-ikonet igen for at annullere den omgivende flyvnin?. Du kan de-
refter flyve til dit nye ,interessepunkt” og trykke pa ikonet ,cirkelflyvning”igen
for at starte den nye flyvning rundt.

./

gen, umkreist die Drohne das Zielgegen den Uhrzeigersinn,

will circle the target counter clockwise while aiming at the

drone tourne autour de la cible dans le sens inverse des aiquilles d'une
gen de klok in rond het doel terwijl hij op het doel richt.

M si mueves la palanca de control derecha hacia la izquierda, el dron rodea
IEF 0m du flyttar den hogra styrspaken till vanster cirkulerar dronaren runt
malet mot klokken mens den I3ser seg til malet.

I \venn Sie den rechten Steuerknippel nach links bewe- A
wahrend sie das Ziel anvisiert. / ‘

KX you move the right control stick to the left, the drone @<
target. \‘v/
¥ si vous déplacez le manche droit vers la gauche, le

montre, tout en visant la cible..

| v AIsHe de rechter stuurknuppel naar links beweegt, cirkelt de drone te-
Ml se si sposta o stick di controllo destro verso sinistra, il drone gira intorno
al bersaglio in senso antiorario mentre punta al bersaglio.

el objetivo en sentido contrario a las agujas del reloj mientras apunta al obje-
tivo.

malet moturs samtidigt som den siktar pa malet.

XX Hyis du flytter den hayre spaken til venstre, vil dronen ga i bane rundt
IEXd nvis du flytter den hgjre styrepind til venstre, cirkler dronen rundt om
malet mod uret, mens den sigter pa malet.

K3 wenn Sie den rechten Stick nach unten bewegen, n
nahert sich die Drohne dem Ziel und der Kreis wird kleiner.
KTH when you move the right stick down, the drone gets ¢ /N
closer to the target and the circle gets smaller.

X si vous déplacez le stick droit vers le bas, le drone se \\'/
rapproche de la cible et le cercle se réduit. v

Als u de rechter joystick omlaag beweegt, nadert de
drone het doel en wordt de cirkel kleiner.
MW se si sposta lo stick destro verso il basso, il drone si avvicina al bersaglio
e il cerchio diventa piu piccolo.

Si mueves el stick derecho hacia abajo, el dron se acerca al objetivo y el
circulo se hace mas pequefio.
I om du flyttar den hogra pinnen nedat narmar sig dronaren malet och
cirkeln blir mindre.

Hvis du flytter hayre stokk ned, vil dronen komme naermere malet og
sirkelen blir mindre.

¥ Hvis du bevaeger det hejre pind nedad, narmer dronen sig malet, og
cirklen bliver mindre.
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I3 Tippen Sie in der App auf das Symbo| FEEEETEIE———_—E

,FPV”. Das Videobild wird nun auf dem @
Bildschirm in zwei identische Bilder ne- g 0
beneinander dargestellt. Sie kénnen nun o &

Ihr Smartphone "in eine entsprechende
Brille platzieren (siehe Beispielbild; Brille

nicht im Lieferumfang enthalten) und . E— o

esempio; gli occhiali non sono inclusi) e indossarli. Grazie 3 questa tecno-
logia, ora € possibile controllare il drone dalla prospettiva del drone stesso.
Nota: in base alla mia esperienza personale, consiglio di esequire questa
operazione da seduti, poiché alcune persone tendono ad avere problemi di
equilibrio quando volano in questo modo.

¥ Tocs el simbolo ,FPV” en la aplicacion. La imagen de video se muestra
ahora en la pantalla en dos imégenes

aufsetzen. Mittels diesre Technik konnen - Adnti
L : = & idénticas una al lado de la otra. Ahora
Sie nun Inre Drone aus der Perspektive der RIS o A NCNIEETN e s amartphons on oe

Drohne steuern.

Hinweis: Aus eigener Erfahrung empfehle
ich thnen, dies im Sitzen zu tun, da man-
che Personen zu Gleichgewichtsstorungen
bei dieser Art des Fliegens neigen.

KX T1ap the ,FPV” icon in the app. The
video image is now displayed on the
screen in two identical images next to
each other. You can now place your smart-
phone in the appropriate glasses (see ex-
ample image; glasses not included) and
put them on. Using this technique you can
now control your drone from the per-
spective of the drone.

Note: From my own experience, |
recommend that you do this while
sitting, as some people tend to have
balance problems when flying this way.

Dans l'application, tapez sur l'ico-
ne FPV” L'image vidéo est maintenant
affichée a I'écran en deux images iden-
tiques cOte a cOte. Vous pouvez main-
tenant placer votre smartphone dans les lunettes correspondantes (voir
I'image dexemple ; les lunettes ne sont pas comprises dans la livraison)
et les mettre. Grace 3 cette technique, vous pouvez maintenant piloter votre
drone depuis la perspective du drone.

Remarque : par expérience, je vous conseille de le faire en position assise,
car certaines personnes ont tendance a perdre I'équilibre en volant de cette
maniere.

T Tik op het ,FPV” symbool in de app. Het videobeeld wordt nu op het
scherm weergegeven in twee identieke beelden naast elkaar. U kunt nu uw
smartphone in de juiste bril plaatsen %ie voorbeeldafbeelding; bril niet inbe-
grepen) en opzetten. Met deze technologie kunt u nu uw drone besturen
vanuit het perspectief van de drone.

opmerking: Uit eigen ervarin? raad ik u aan dit zittend te doen, omdat som-
mige mensen evenwichtsproblemen krijgen als ze op deze manier vliegen.

Toccare il simbolo ,FPV” nell'app. L'immagine video viene ora visualizzata
sullo schermo in due immagini identiche una accanto all‘altra. A questo punto
& possibile inserire lo smartphone negli appositi occhiali (vedi immagine di

oo
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gafas correspondientes (véase la ima-
gen de ejemplo; las gafas no estén
incluidas) y ponérselas. Gracias a esta
tecnologfa, ahora puedes controlar tu
dron desde la perspectiva del mismo.
Nota: Por mi propia experiencia, te
recomiendo que lo hagas sentado, ya
que algunas personas tienden a tener
problemas de equilibrio cuando vuelan
de esta manera.

Tryck pa symbolen ,FPV” i appen.
Videobilden visas nu pa skarmen i tva
identiska bilder bredvid varandra.
Du kan nu placera din smartphone i
. Iémpli?a glasogon (se exempelbil-
( den; glasogon ingar inte) och sat-

B
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ta pa dem. Med den har tekniken
kan du nu styra din dronare fran
dronarens perspektiv.

0Obs: Av egen erfarenhet rekom-
menderar jag att du gor detta sit-
tande, eftersom vissa manniskor har
problem med balansen nar de flyger pa detta satt.

| no JSE apﬂaen trykker du pa FPV-ikonet. Videobildet vises nd pa skjermen i to
identiske bilder side om side. Du kan nd plassere smarttelefonen i de riktige
brillene (se eksempelbilde; briller er ikke inkludert i leveringsomfanget)
0g sette dem pa. Ved 4 bruke denne teknikken kan du na kontrollere dronen
fra dronens perspektiv.

Merk: Fra min egen erfaring anbefaler jeg at du gjer dette mens du sitter,
siden noen mennesker har en tendens til 3 ha balanseproblemer nar de flyr
pa denne maten.

I Tryk pa /,FPV“-SmeoIet i appen. Videobilledet vises nuA)a" skaermen i to
identiske billeder ved siden af hinanden. Du kan nu placere din smartphone i
de relevante briller (se eksempelbillede; brillerne medfglger ikke) og tage
dem pa. Ved hjalp af denne teknologi kan du nu styre din drone fra dronens
perspektiv.

Bemaerk: Ud fra min egen erfarin% anbefaler jeg, at du ger dette siddende,
da nogle mennesker har tendens til at fa balanceproblemer, nar de flyver pa
denne made.

IRV
FPV glasses

I Tippen Sie in der App auf das Symbol

AR 0 1 A T N ¥ 1 [ i “ i7i-
ERIEIAED ERIENAES drone (,simbolo del punto®). Le due posizi

,Drone finden”. Es offnet sich nun eine Kar- @ e @ onisono collegate da una linea.
tenansicht, in der Ihr Standort (Pfeil-Sym- g 0O 8 VA (3 Nota: questa funzione & possibile solo se
bol” und die letzte bekannte Position lhre g 5 @ '_* * g ) la modalita GPS e attivata (6.3.4) e b)
Drohne dargestellt wird (Punkt-Symbol). Q@ o 2 @ la mappa e stata aggiornata prima del de-
Beide Positionen werden durch eine Linie . . o) . g Collo(9.4).

verbunden.

Hinweis: Diese Funktion ist nur maoglich,

wenn a) der GPS-Modus aktiviert ist (6.3.4) und b) Sie
ihr Karte vor dem Start aktualisiert haben (9.4).

X 13p the ,Find Drone” icon in the app. A map °' el 7

£

view will now open showing your location (,arrow s
icon”) and the last known position of your drone (,dot "~ AL
icon”). Both positions are connected by a line. ® ok gme—
Note: This function is only possible if 3a) the GPS ! 50

mode is activated (6.3.48 and b) you have updated
your map before launch (9.4).

Dans l'application, tapez sur l'icone ,Trouver un

drone”. Une vue cartographique souvre alors, dans laquelle votre position
(,symbole de fleche”) et la derniére position connue de votre drone sont re-
présentées (symbole de point). Les deux positions sont reliées par une ligne.
Remarque : cette fonction nest possible que si a) le mode GPS est activé
(6.3.4) et b) si vous avez actualisé votre carte avant le démarrage (9.4).

IETH Tik op het pictogram ,Zoek drone” in de app. Een kaartweergave wordt
nu geopend met uw locatie (,pijlsymbool”) en de laatst bekende positie van
uw drone (,puntsymbool”). Beide posities zijn verbonden door een lijn.
opmerking: Deze functie is alleen mogelijk als a) de GPS-modus is geacti-
veerd (6.3.4) en b) u uw kaart voor het opstijgen hebt bijgewerkt (9.4).

Toccare I'icona ,Trova drone” nellapp. Si aprira una mappa che mostrera
la vostra posizione (,simbolo della freccia”) e I'ultima posizione nota del vostro
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. Toca el icono ,Buscar dron” en Ia apli-
fm cacion. Ahora se abrird una vista de mapa en la que
L] y S—._ilL1

se mostrard tu ubicacion (,simbolo de flecha”? y la

I - Ultima posicion conocida de tu dron (,simbolo de
: N unto”). Ambas posiciones estan conectadas por una
I Lo E¥% linea.
S amme 3 - Nota: Esta funcion sélo es posible si a) el modo GPS
9] i B )

‘% °e 7 estd activado (6.3.4) y b) se ha actualizado el mapa

: .7 7. antesdel despegue (9.4).
oo . I Tryck pa ikonen Hitta dronare” i appen. Nu

oppnas en kartvy som visar din position (,pilsym-
bol”) och dronarens senast kanda position (,punktsymbol”). Bdda positionerna
ar sammanlankade med en linje.
Observera: Den har funktionen ar endast mojlig om a) GPS-laget ar aktiverat
(6.3.4) och b) du har uppdaterat kartan fore start (9.4).

T | appen trykker du pa Finn drone-ikonet. En kartvisning vil n& dpnes som
viser posisjonen din (pilsymbol) og den siste kjente posisjonen til dronen din
(punktsymbol). Begge posisjonene er forbundet med en linje.
Merk: Denne funksjonen er kun mulig hvis a) GPS-modus er aktivert (6.3.4)
og b) du har oppdatert kartet far start (9.4).

¥ 1ryk pa ikonet ,Find drone” i appen. Der abnes nu en kortvisning, der vi-
ser din placering (,pilesymbol”) og (fronens sidst kendte position (,prik-sym-
bol”). Begge positioner er forbundet med en linje.
Bemaerk: Denne funktion er kun mulig, hvis 3) GPS-tilstanden er aktiveret
(6.3.4) og b) du har opdateret kortet for start (9.4).



| ok | Tippen Sie im Haupt-Bildschirm der App auf das Icon FEANESETT=REEGEGE—_—_—_=EAENAE 3pri Iarchivio di foto e video. Tutte le foto e i video realizza-

Bilder”. Es offnet sich Ihr Foto und Video-Archiv. Hier sind alle
Fotos und Videos auf Ihrem Smartphone gespeichert, die Sie a
mit Ihrer Drohne aufgenommen haben.

KX 1ap the ,Pictures” icon on the main screen of the app.
Your photo and video archive will open. This is where all the
ﬁhotos and videos you
ave taken with your
drone are stored on your
smartphone.

¥ sur lécran principal
de l'application, tapez sur
I'icone ,Images”. Vos ar-
chives de photos et de
vidéos souvrent. Toutes
les photos et vidéos que
VOUS avez prises avec
votre drone sont enregis-
trées ici sur votre smartphone.

IETH Tik op het pictogram , Afbeeldingen” op het hoofdscherm van de app. Uw
foto- en videoarchief wordt geopend. Alle foto’s en video's die je met je drone
hebt gemaakt, worden hier op je smartphone opgeslagen.

MW Toccare Iicona ,Immagini” nella schermata principale dell'applicazione. Si

@ tcon il drone vengono memorizzati qui sul vostro smartpho-
\I ne.

I Toca el icono ,Fotos” en la pantalla principal de Ia apli-

cacion. Se abrird tu archivo de fotos y videos. Todas las fotos

y videos que hayas tomado con tu dron se almacenan aqui en
tu smartphone.

EF Tryck pa ikonen
,Bilder” pa appens hu-
vudskarm. Ditt foto- och
videoarkiv oppnas. Alla
foton och videor som du
har tagit med din dronare
lagras har pa din smart-
phone.

T p3 appens hovedsk-
jerm trykker du pa «Bil-
derr-ikonet. Bilde- og videoarkivet ditt apnes. Det er her alle bildene og vi-
deoene du tok med dronen din lagres pa smarttelefonen din.

T Tryk pa ikonet ,Billeder” pa hovedskaermen i appen. Dit foto- og videoar-
kiv abnes. Alle de billeder og videoer, du har taget med din drone, gemmes
her pa din smartphone.

K3 Offnen Sie das Untermend der App RS A
und tippen Sie auf das Control-Icon. Da- @
mit Sie Ihre Drone nun auch mit hrem E/

Smartphone steuern konnen, legen Sie

bitte beide Daumen auf das Display lhres & e
Smartphone. Es erscheinen nun zwei
Steuerknuppel unter Ihren Fingerspitzen.
Diese Steuerknippel fungieren nun als
virtuelle Kontrolleinheiten.

KX Open the submenu of the app and
tap on the control icon. To be able to con-
trol your drone with your smartphone
now, please put both thumbs on the dis-
play of your smartphone. Two control
sticks will now appear under your finger-
tiPs. These control sticks now act as virtu-
al control units.

Ouvrez le sous-menu de |'applicati-
on et tapez sur l'icone de controle. Pour
pouvoir controler votre drone avec votre
smartphone, placez vos deux pouces sur
I'écran de votre smartphone. Deux ma-
nettes de controle apparaissent alors
sous le bout de vos doigts. Ces manches
a balai fonctionnent maintenant comme
des unités de controle virtuelles..

ITH Open het submenu van de app en
tik op het besturingsicoon. Om je drone
met je smartphone te kunnen besturen,
plaats je beide duimen op het display
van je smartphone. Twee stuurknuppels
verschijnen nu onder je vingertoppen.
Deze stuurknuppels functioneren nu als
virtuele besturingseenheden.

Aprire il sottomenu dell’applicazio-

© steuerung der Links- und Rechtsdrehung / Left and right rotation control
/ Contréle de la rotation a gauche et 3 droite / Links en rechts rotatie
controle / Control de rotacién izquierda y derecha / Kontroll av vanster och
hoger rotation / Kontroll av venstre og hayre rotasjon / Kontrol af venstre
o0g hgjre rotation

Auf- und Abwartssteuerung / Up and down control / Controle vers le
haut et vers le bas / Op en neer controle / Control de subida y bajada /
Controllo su e git / Opp og ned kontroll / Kontrol op og ned
© vorwarts/Ruckwarts Steuerung / Forward/backward control / Com-
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ne e toccare I'icona di controllo. Per Foter controllare il drone con lo smartpho-
ne, posizionare entrambi i pollici sul display dello smartphone. Sotto la punta
delle dita appariranno due stick di controllo. Questi stick di controllo funziona-
no ora come unita di controllo virtuali.

Abra el submenu de la aplicacion y pulse el icono de control. Para poder
controlar su dron con su smartphone, coloque ambos pulgares en la pantalla
de su smartphone. Ahora apareceran dos
palancas de control bajo la punta de tus
dedos. Estos palos de control funcionan
|ahora como unidades de control virtua-
es.

A Oppna appens undermeny och
tryck pa kontrollikonen. For att kunna
styra dronaren med din smartphone pla-
cerar du bada tummarna pa displayen pa
din smartphone. Tva kontrollpinnar visas
nu under dina fingertoppar. Dessa styr-
Einnar fungerar nu som virtuella styren-
eter.

KX Apne appens undermeny og trykk
Eé kontrollikonet. For at du nd 0gsa kan
ontrollere dronen din med smarttelefo-
nen, ma du plassere begge tomlene pa
skjermen pd smarttelefonen. To styres-
paker vises under fingertuppene dine.
Disse styrespakene fungerer nd som vir-
tuelle kontrollenheter.

X3 /bn appens undermenu, og tryk pa

kontrolikonet. For at kunne styre din dro-
ne med din smartphone skal du placere
begge tommelfingre pa skaermen Fé din
smartphone. Der vises nu to kontrolpinde
under dine fingerspidser. Disse kontrol-
I)inde fungerer nu som virtuelle kontro-
enheder.

mande avant/arriere / Vooruit/achteruit-bediening / Controllo avanti/
indietro / Control de avance/retroceso / Framat/bakat-kontroll / Forover/
bakover kontroll / Styring af fremad/tilbagefarsel

@ nach links und rechts fliegen / Flying left and right / Voler 3 gauche et
a droite / Links en rechts vliegend / Volare a destra e a sinistra / Volando
a izquierda y derecha / Flygande till vanster och hoger / Fly til venstre og
hayre / Flyver til venstre og hgjre
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3 offnen Sie das Untermeni der W= mmmmme
App und tippen Sie auf das Icon ,Ges- @
tenfoto”. Richten Sie Ihre Drohne in ei- @ 0
nem Abstand von ca. 3 Meter mit der P &
Kamera so aus, dass Sie im Bild zu se-

hen sind. Sie haben nun die Moglichkeit .  V— o)

I Aprire il sottomenu dell'applicazione e toccare Iicona ,Gesture Photo”,
Puntare il drone a una distanza di circa 3 metri dalla fotocamera in modo da
essere visibili nell'immagine. Ora e possibile a) scattare automaticamente una
foto o b) avviare automaticamente una registrazione video.

A) Per scattare una foto, stendere I'indice e il medio come mostrato nellim-
magine.

a) ein Foto von sich automatisch auf- - . B) Per un video, alzate la mano come
nehmen zu lassen oder b) automatisch GPS Mode m mostrato nellimmagine.

eine Videoaufnahme zu starten.

A) Fur ein Foto spreizen Sie Zeige- und
Mittelfinger wie auf dem Bild gezeigt.
B) Fur ein Video heben sie die Hand wie

.
¢

D

OB ]

tap on the ,Gesture Photo” icon. Point
your drone at a distance of about 3 me-
ters with the camera so that you can be
seen in the picture. You now have the
option to a) have a photo taken of your-
self automatically or b) start a video
recording automatically.

A) To take a photo, spread your index and
middle fingers as shown in the picture.
B) For a video, raise your hand as shown
in the picture.

Important: You must make these gestu-
res directly into the camera of the drones.

Ouvrez le sous-menu de l'applicati-
on et appuyez sur l'icone ,Photo gestuel-
le”. Orientez votre drone a une distance
denviron 3 metres avec la caméra de
maniere a ce que vous soyez visible sur Ia
hoto. Vous avez maintenant la possibi-
ité 3a) de prendre automatiquement
une photo de vous ou b) de lancer au-
tomatiquement un enregistrement
vidéo.
A) Pour une photo, écartez I'index et
le majeur comme indiqué sur 'image.
B) Pour une vidéo, levez la main comme indiqué sur I'image.
Important : vous devez faire ces gestes directement vers la caméra du dro-
nes.

T Open het submenu van de app en tik op het pictogram ,Foto met geba-
ren”. Richt uw drone op een afstand van ca. 3 meter met de camera, zodat u
zichtbaar bent in het beeld. U hebt nu de mogelijkheid om a) automatisch een
foto van uzelf te laten maken of b) automatisch een video-opname te starten.
A? Om een foto te nemen, spreidt u uw wijs- en middelvinger zoals op de
afbeelding.

B) Voor een video, steek je hand op zoals op de foto.

Bell?ngrijk: U moet deze gebaren rechtstreeks in de camera van de drones
maken.

rekt in gi'e Kamera der Drohen machen.

auf dem Bild gezeigt. 9
Wichtig: Sie mussen diese Gesten di-
KX Open the submenu of the app and £

A) Photo

K3 Wenn vor dem Start ein starkes GPS-Signal (mehr als 7 Satelliten)
empfangen wurde, ist der Heimatpunkt der Ort, von dem aus die Drohne ge-
startet ist. Die hintere Kontrollleuchte der Drohne leuchtet rot, wenn der Start-
punkt erfasst wurde. Hinweis: 1) Die Drohne kann Hindernissen nicht auswei-
chen, wenn sie mit aktivierter RTH-Funktion zurtickfliegt. 2) Die Drohne kann
nicht zum Startpunkt zuriickkehren, wenn das GPS-Signal schwach oder nicht
verfugbar ist. (siehe 6.3.4)

KX |f 3 strong GPS signal (more than 7 satellites) was received before
launch, the home point is the location from which the drone launched. The
rear indicator light of the drone will turn red when the launch point is detected.
Note: 1) The drone cannot avoid obstacles when flying back with the RTH
function enabled. 2) The drone cannot return to the starting point if the GPS
signal is weak or unavailable. (see 6.3.4).

Si un signal GPS fort (plus de 7 satellites) a été recu avant le décollage,
le point dorigine est I'endroit d'ou le drone a décollé. Le témoin lumineux ar-
riere du drone sallume en rouge lorsque le point de départ a été détecté.
Remarque : 1) Le drone ne peut pas éviter les obstacles lorsqu‘il repart avec
la fonction RTH activée. 2) Le drone ne peut pas revenir au point de départ si
le signal GPS est faible ou non disponible. (voir 6.3.4)

ICTW Als voor het opstijgen een sterk GPS-signaal (meer dan 7 satellieten)
is ontvangen, is het vertrekpunt de locatie vanwaar de drone is vertrokken. Het
achterste indicatielamp{'(e van de drone wordt rood wanneer het opstijgpunt is
gedetecteerd. Opmerking: 1) De drone kan geen obstakels ontwijken
wanneer hij terugvliegt met de RTH-functie geactiveerd. 2) De drone kan niet
terugkeren naar het opstijgpunt als het GPS-signaal zwak of niet beschikbaar
is. (zie 6.3.4)

MW se prima del decollo ¢ stato ricevuto un segnale GPS forte (piti di 7
satelliti), il punto di partenza e la posizione da cui é partito il drone. L3 s‘)ia
posteriore del drone diventa rossa quando viene rilevato il punto di decollo
Nota: 1) Il drone non puo evitare gli ostacoli quando vola indietro con la fun-
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Handgelenk und Schulter auf gleicher Hohe / Wrist and Shoulder at the same heiﬁ
épaule 3 la méme hauteur / Pols en Schouder op dezelfde hoogte / Polso e spalla alla stessa altezza
/ Handled och axel pa samma hojd / Mufieca y hombro a la misma altura / Handledd og skulder i
samme heyde / Handled og skulder i samme hgjde

Importante: questi gesti devono essere
) esequiti direttamente nella telecamera
¥ 5y - del drone.

X Abre el submend de la aplicacion v
@ toca el icono ,Foto gestual” Apunta tu
dron a una distancia de unos 3 metros con
la cdmara para que seas visible en la ima-
gen. Ahora tienes la opcion de a) hacerte
una foto automdticamente o b) iniciar una
grabacion de video automaticamente.
A) Para hacer una foto, separa los dedos
indice y corazén como se muestra en la
imagen.
B) Para un video, levanta la mano como se
muestra en la imagen.
Importante: Debes hacer estos gestos di-
rectamente a la cdmara de los drones.

I3 Oppna appens undermeny och tryck pa
ikonen ,Gesture photo” Rikta dronaren pa
ett avstand av ca 3 meter fran kameran sa
att du syns pa bilden. Du kan nu vélja a) att
automatiskt ta ett foto av dig sjalv eller b)
att starta en videoinspelning automatiskt.
A) For att ta ett foto, séra pa pek- och lang-
fingret enligt bilden.
B) For en video, racker du upp handen enligt
bilden.
Viktigt: Du maste gora dessa gester di-
rekt i dronarens kamera.

XX ipne appens undermeny og trykk
pa Gesture Photo-ikonet. Juster dronen
din med kameraet i en avstand pa ca 3
meter slik at du kan ses pa bildet. Du har nd muligheten til 3 a) f& tatt et bilde
av deg automatisk eller b) 3 starte et videoopptak automatisk.

A) For et bilde, spre pekefingeren og langfingrene som vist pa bildet.

B) For en video, laft opp handen som vist pd bildet.

Viktig: Du ma gjore disse bevegelsene direkte inn i dronens kamera.

X ibn achens undermenu, og tryk pd ikonet ,Gesture Photo”. Ret din drone
i en afstand pa ca. 3 meter fra kameraet, s3 du er synlig pa billedet. Du har nu
mulighed for a) at fa taget et billede af dig selv automatisk eller b) at starte en
videooptagelse automatisk.

A) For at tage et billede skal du sprede din pegefinger og din midterste finger
som vist pd billedet.

B) For en video skal du reekke handen 0{) som vist pa billedet.

Vigtigt: Du skal foretage disse bevaegelser direkte ind i dronernes kamera.

o
B) Video

ht / Poignet et

zione RTH attivata. 2) Il drone non puo tornare al punto di decollo se il segna-
le GPS & debole o non disponibile. (vedere 6.3.4)

Si antes del despegue se ha recibido una sefal GPS fuerte (mds de 7
satélites), el punto de partida es el lugar desde el que el dron ha partido. La
luz indicadora trasera del dron se pondrd en rojo cuando se haya detectado el
punto de despegue. Nota: 1) El dron no puede evitar los obstdculos cuando
vuela de vuelta con la funcion RTH activada. 2) El dron no puede volver al
punto de despegue si la sefial GPS es débil 0 no estd disponible. (véase 6.3.4)

BB 0m en stark GPS-signal (mer &n 7 satelliter) togs emot fore start, ar
utgangspunkten den plats fran vilken dronaren startade. Dronarens bakre indi-
katorlampa lyser rott nar startpunkten har upptackts.

Obs: 1) Dronaren kan inte undvika hinder nar den ﬂy?er tillbaka med
RTH-funktionen aktiverad. 2) Dronaren kan inte dtervanda till startplatsen om
GPS-signalen ar svag eller otillganglig. (se 6.3.4)

T Hvis et sterkt GPS-signal Smer enn 7 satellitter) ble mottatt for start, vil
hjemmepunktet vare stedet der dronen tok av. Drones bakre indikatorlys vil
bli redt nar hjemmepunktet er anskaffet. Merk: 1) Dronen kan ikke unnga
hindringer nar den flyr tilbake med RTH-funksjonen aktivert. 2) Dronen kan
i(kke gd ti)lbake til hjemmepunktet nar GPS-signalet er svakt eller utilgjengelig.
se 6.3.4

T Hvis der blev modtadget et steerkt GPS-signal (mere end 7 satellitter)
far start, er hjempunktet det sted, hvorfra dronen startede. Droneens bageste
indikatorlys bliver rgdt, nar startpunktet er blevet registreret Bemaerk: 1)
Dronen kan ikke undgad forhindringer, nar den flyver tilbage med RTH-funktio-
nen aktiveret. ZR Dronen kan ikke vende tilbage til startpunktet, hvis GPS-sig-
nalet er svagt eller ikke er tilgaengeligt. (se 6.3.4)



I3 vermeiden Sie es, Ihre Drohne und ihr Zubehor Staub, Sand und Feuchtig-
keit auszusetzen, da dies die Drohne beschadigen kann. Wenn die Drohne
Staub oder Sand ausgesetzt ist, verwenden Sie eine weiche BUrste, um alle
sichtbaren Partikel zu entfernen. Bei Feuchtigkeit wischen Sie die Drohne mit
einem weichen Tuch sorgfaltig trocken. Nutzen Sie bitte keine scharfen Reini-
gungsmittel, wie z. B. Aceton oder Reinigungsbenzin.

KX /void exposing your drone and its accessories to dust, sand, and mois-
ture as this can damage the drone. If the drone is exposed to dust or sand, use
a soft brush to remove any visible particles. If moisture is present, carefully
wipe the drone dry with a soft cloth. Please do not use harsh cleaning agents,
such as acetone or benzine.

Evitez d'exposer votre drone et ses accessoires a la poussiere, au sable et
a I'humidité, car cela peut endommager le drone. Si le drone est exposé 3 la
poussiere ou au sable, utilisez une brosse douce pour enlever toutes les parti-
cules visibles. En cas d’humidité, essuyez soigneusement le drone avec un
chiffon doux. N'utilisez pas de produits de nettoyage agressifs, tels que I'acé-
tone ou le benzene.

T stel uw drone en accessoires niet bloot aan stof, zand en vocht, want dit
kan de drone beschadigen. Als de drone is blootgesteld aan stof of zand, ge-
bruik dan een zachte borstel om alle zichtbare deeltjes te verwiﬁderen Als de
drone vochtig is, veeg hem dan voorzichtig droog met een zachte doek. Ge-
bruik a.u.b. geen agressieve schoonmaakmiddelen zoals aceton of benzine.

MW cvitare di esporre il drone e i suoi accessori alla polvere, alla sabbia e
all'umidita, perché potrebbero danneggiarlo. Se il drone e esposto a polvere o
sabbia, utilizzare una spazzola morbida per rimuovere le particelle visibili. Se il
drone € umido, asciugarlo accuratamente con un panno morbido. Non utilizza-
re detergenti aggressivi come acetone o benzina.

I3 1 set wird mit 8 Einzelblatt-Ersatzrotoren geliefert (4 x T\/P .
A144 x Typ B1). Die jeweiligen Buchstaben sind an der Schraubenauf- V4
o

nahme des Rotorblattes eingepra?t, Anhand der Zeichnung kénnen
Sie erkennen, wo welches Rotorblatt an den entsprechenden Motor ;

montiert werden muss. Anmerkung: Bitten achten Sie darauf, dass /

Sie diese Montage sorgfaltig ausfuhren, da falsch montierte Rotorblgt-
ter zwangslaufig zum Absturz der Drohen fuhren.

Your set is supplied with 8 single-blade replacement rotors (4 x
type A1/4 x type B1). The resgective letters are stamped on the screw
mount of the rotor blade. With the drawing you can see where which
rotor blade has to be mounted to the corresponding motor. Note:
Please make sure that you carry out this assembly carefully, as incor-
rectly mounted rotor blades Wi\rinevitably cause the drones to crash.

Votre kit est livré avec 8 rotors de rechange a pale unique (4 x
type A1/4 x IYpe B1). Les lettres correspondantes sont gravées sur le
logement de Ia vis de la pale de rotor. Le dessin vous permet de voir
ol chaque pale de rotor doit étre montée sur le moteur correspondant.
Remarque : Veillez 3 effectuer ce montage avec soin, car des pales
de rotor mal montées entrainent inévitablement la chute du drone.

W v set wordt geleverd met 8 vervangingsrotors met enkel blad
(4 x type A1/4 x type 81?. De respectieve letters zijn op de schroefbe-
vestiging van het rotorblad gestempeld. U kunt op de tekening zien
waar welk rotorblad op de overeenkomstige motor moet worden ge-
monteerd. Opmerking: Zorg ervoor dat u deze montage zorgvuldig
uitvoert, want verkeerd gemonteerde rotorbladen zullen onvermijde-
lik de drones doen neerstorten.

Il set viene fornito con 8 rotori di ricambio monolama (4 x tipo
A1(4 x tipo B1). Le rispettive lettere sono stampate sul supporto a vite
della pala del rotore. Dal disegno si pud vedere dove deve essere

| ot | A) Stecken Sie den jeweiligen Propellorschutz wie im Bild be-
schrieben auf und schrauben Sie den Schutz mit einer der mitgeliefer-
ten Schrauben fest.

B) Platzieren Sie das Langestell wie im Bild beschrieben in den Fuh-
rungsschienen und schieben Sie ihn mit leichten Druck zum Heck der
Drohne bis es einrastet.

| 6 | A) Put on the respective propeller guard as described in the pic-
ture and tighten the guard with one of the included screws.

B) Place the landing gear in the guide rails as described in the picture
and plush it with light pressure fo the tail of the drone until it snaps
into place.

A) Placez la protection d'hélice correspondante comme décrit sur
I'image et vissez la protection avec une des vis fournies.
B) Placez la longue tige dans les glissieres comme indiqué sur I'image
et faites-la glisser vers 'arriere du drone en exercant une légere pressi-
on jusqu'a ce qu'elle senclenche.
ﬂ A) Plaats de respectievelijke propellerbescherming zoals be-
schreven in de afbeelding en draai de bescherming vast met een van
de bijgeleverde schroeven.
B) Plaats het lange frame in de geleiderails zoals beschreven in de
afbeelding en duw het met lichte druk in de richting van de achterkant
van de drone tot het vastklikt op zijn plaats.
A) Applicare la rispettiva protezione dellelica come descritto nel-
la figura e serrare la protezione con una delle viti in dotazione.
B) Posizionare il telaio lungo nelle guide come descritto nella figura e

X tvite exponer su dron y sus accesorios al polvo, la arena y la humedad,
ya que esto puede dafar el dron. Si el dron estd exFuesto al polvo o a la arena,
utilice un cepillo suave para eliminar las particulas visibles. Si el dron esta
humedo, séquelo cuidadosamente con un pafio suave. No utilice productos de
limpieza agresivos, como acetona o bencina..

Undvik att utsatta din dronare och dess tillbehor for damm, sand och fukt
eftersom detta kan skada dronaren. Om dronaren utsatts for damm eller sand,
anvand en mjuk borste for att ta bort synliga partiklar. Om drénaren ar fuktig,
torka den forsiktigt med en mjuk trasa. Anvand inte starka rengoringsmedel
som aceton eller bensin.

IET¥ unnga 3 utsette dronen og dens tilbeher for stev, sand og fuktighet, da
dette kan skade dronen. Hvis dronen blir utsatt for stav eller sand, bruk en myk
barste for 4 fjerne synlige partikler. Ved fuktighet, terk dronen forsiktig med en
myk klut. Vennligst ikke bruk sterke rengjaringsmidler som f.eks B. aceton eller
rensesprit.

T4 Undgs at udseette din drone og dens tilbeher for stav, sand og fugt, da
dette kan beskadige dronen. Hvis dronen er udsat for stav eller sand, skal du
bru?e en blad barste til at fjerne alle S\én“ e partikler. Hvis dronen er fugtig,
skal du tarre den forsigtigt af med en blad klud. Du ma ikke bruge skrappe
rengeringsmidler som f.eks. acetone eller benzin.

montata la pala del rotore sul motore corrispondente. Nota: assicurarsi di
esequire questo assemblaggio con attenzione, poiché un montaggio er-
rato delle pale del rotore causera inevitabilmente la caduta dei droni.

Su juego se suministra con 8 rotores de recambio de una hoja (4 x
tipo A1/4 x tipo B1). Las letras respectivas estdn estampadas en el sopor-
te del tornillo de la pala del rotor. En el dibujo se puede ver qué pala del
rotor debe montarse en el motor correspondiente. Nota: Asegurese de
realizar este montaje con cuidado, ya que unas palas del rotor mal mon-
tadas hardn que el dron se estrelle inevitablemente.

I Ditt set levereras med 8 utbytesrotorer med ett blad (4 x typ A1/4
x typ B1). De respektive bokstaverna ar stdmplade pa skruvfastet pa ro-
torbladet. Du kan se pa ritningen var vilket rotorblad som ska monteras
pa motsvarande motor. Obs: Se till att du utfor denna montering nog-
?rant, eftersom felaktigt monterade rotorblad oundvikligen kommer att

3 dronarna att krascha.

Settet ditt kommer med 8 enkeltblads erstatningsrotorer (4 x Type
A1/4 x Type B1). De respektive bokstavene er preﬁet pa skruefestet il
rotorbladet. Ved hjelp av tegningen kan du se hvor hvilket rotorblad som
skal monteres pa den tilsvarende motoren. Merk: Serg for at du utferer
denne monteringen naye, da feilmonterte rotorblader uunngaelig vil fare
til at dronen krasjer.

Dit seet leveres med 8 udskiftningsrotorer med enkeltblad (4 x type
A1/4 x type B1). De respektive bogstaver er stemplet pa rotorbladets
skruebefaestigelse. Du kan se pa tegningen, hvor hvilket rotorblad der
skal monteres pa den tilsvarende motor. Bemeerk: Serg for, at du udferer
denne samling omhrggeligt, da forkert monterede rotorblade uundgae-
ligt vil fa dronerne til at styrte ned

spingerlo verso la parte posteriore del drone con una leggera pressione
finché non si blocca in posizione.

A) Coloque el respectivo protector de la hélice como se describe en
la imagen y apriete el protector con uno de los tornillos suministrados.
B) Coloque el bastidor largo en los carriles ?uia como se describe en la
imagen y empujelo hacia la parte trasera del dron con una ligera presion
hasta que encaje en su sitio.

A) Satt pa respektive propellerskydd enligt bilden och dra at skyddet
med en av de medfdljande skruvarna.
B) Placera den langa ramen i styrskenorna enligt bilden och tryck den mot
dronarens baksida med latt tryck tills den lases pa plats.
| no | A) Fest den respektive propellbeskyttelsen som beskrevet pa bildet
o0g skru beskyttelsen godt fast med en av skruene som felger med.
BE Plasser det lange stativet i styreskinnene som beskrevet pa bildet og

skyv det mot halen pa dronen med lett trykk til det klikker pa plass.

A) Set den Bégaeldende propelbeskyttelse pa som beskrevet pa
billedet, og spaend beskyttelsen med en af de medfalgende skruer.

BE Placer den lange ramme i stcrreskinnerne som beskrevet pa billedet, og
skub den mod dronens bagende med et let tryk, indtil den lases pa plads.
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Akku / Battery / Batterie / Batterij / Batteria /
Batteri / Bateria / Batteri pakke / Batteri

44253

Qo

Propellerschutz / Propeller
des hélices / Propeller bes
zione dell'elica / Propellerskydd / Protector

%uard / Protection
d

erming / Prote- Ladeschale / Charging tray / Etui de

chargement / Laadbak / Vassoio di ricarica

44247

E =

Ladekabel / Charging cable / Cable de
recharge / Oplaadkabel / Cavo di ricarica /
Laddningskabel / Cable de carga / Ladekabel
/ Opladningskabel

ECS de helice / Propellbeskyttelse / Propellerbes- / Laddningsfack / Bandeja de carga / Ladestas
kyttelse jon / Opladningsbakke
44252 44250
1x

Landekufen / Landing skids / Patins datterris-

sage / Landingssteunen / Pattini di atterrag- v
Motor / Engine

?io/ Landningsplattor / Patines de aterrizaje

Landingsskinner / Landingsklodser Motor / Motor

Moteur / Motor / Motore /
Motor / Motor

Propeller (4 Paar) / Propeller (4 pairs) /
Hélices (4 paires) / Propeller (4 paar) / Elica
(4 coppie) / Propeller (4 par) / Hélice (4
pares) / Propeller (4 par) / Propeller (4 par)

44254

Fernsteuerung / Remote control ( Télécom-
mande / Afstandsbediening / Telecomando
/ Fjarrkontroll / Control remoto / Fjernkont-
roll / Fjernbetjening

J or | Bemerkung: Zum Austausch der Motoren und/oder des ECS be-
notigen Sie grundsatzlichen einen Lotkolben und entsprechende Erfah-
rung. Achten Sie auch auf die Polaritat der abgeloteten Kabel und oten
Sie das ausgetauschte ECS genauso wieder an.

Note: To replace the motors and/or the ECS, you basically need

a soldering iron and appropriate experience. Also pay attention to the
polarity of the unsoldered cables and solder the replaced ECS back on
in the same way.
Remarque : pour remplacer les moteurs et/ou I'ECS, vous avez
en principe besoin d'un fer a souder et de l'expérience correspondante.
Veillez également a Ia polarité des cables débranchés et rebranchez I'ECS
remplacé de la méme maniere.

OpmerkinP: om de motoren en/of de ECS te vervangen, hebt u
in Frmcipe een soldeerbout en de nodige ervaring nodig. Let ook op de
polariteit van de niet gesoldeerde kabels en soldeer de vervangen ECS
er op dezelfde manier weer aan.

Nota: per sostituire i motori e/o I'ECS & necessario un saldatore

e |3 relativa esperienza. Prestare attenzione anche alla polarita dei cavi
non saldati e risaldare I'ECS sostituito nello stesso modo.

Nota: Para sustituir los motores y/o el ECS, se necesita bdsi-
camente un soIdadorCY la experiencia correspondiente. Preste también
atencion a la polaridad de los cables sin soldar y vuelva a soldar el ECS
sustituido de la misma manera.

Observera: For att byta ut motorerna och/eller ECS behover du i
princiﬁ) en lodkolv och motsvarande erfarenhet. Var ocksa uppmarksam
pa polariteten pa de avlodda kablarna och 16d tillbaka den utbytta ECS:en
pa exakt samma satt.

W Merk: For & bytte ut motorene og/eller ECS trenger du i utgangs-
punktet en loddebolt og passende erfaring. Veer ogsa oppmerksom Eé
polariteten til de uloddede kablene og lodd den erstattede ECS tilbake
pa samme mate.

m Bemeerk: For at udskifte motoreme og/eller ECSen har du brug
or en loddekolbe og den forngdne erfaring. Veer ogsa opmaerksom pa
polariteten af de afloddede kabler, og lodde den udskiftede ECS tilbage
pa nejagtig samme made.

I trsatzteile bekommen Sie im Online Shop unter www.revell.de oder bei lhrem
Handler vor Ort. Ersatzteﬂ—Beste_lIunﬁenaus den ubrigen Landern werden Uber die
Jevve|l|8_en Distribyteure abgewickelt. Bitte kontaktieten Sie Ihren Handler oder Ihren
zustandigen Distributeur.

KT You can obtain spare parts in the online shop at www.revell.de or from your
local dealer. Spare part orders from other countries are processed by the local distribu-
tors. Please contact your dealer or responsible distributor.

Les pieces de rechange sont disponibles dans la boutique en ligne a l'adresse
www.revell.de ou chez votre revendeur local, Les commandes de pieces de re-
change en provenance dautres pays sont traitées par les distributeurs correspondants.
Veuillez contacter votre revendeur ou distributeur compétent.

LT Reserveonderdelen zijn verkrijgbaar in de onlineshop op www.revell.de of bij uw
plaatseh&ke dealer. Bestellingen van reserveonderdelen in de overige landen worden
afgewikkeld via de betreffende distributeurs. Neem contact op met uw verkoper of de
verantwoordelijke distributeur.

Las piezas de repuesto estan disponibles en la tienda online en www.revell.de

0 en su distribuidor local. L_os%ed|dos de piezas de repuesto desde el resto de paises
seran tramitados por los distribuidores correspondientes. Pongase en contacto con su
comercio o distribuidor especializado.

¥ | pezzi di ricambio sono disponibili nel negozio online all'indirizzo www.revell.de

0 presso il vostro rivenditore locale. Gli ordini dei pezzi di ricambio provenienti da altri
IPaesl‘,l vengono gestiti dai rispettivi distributori. Contattare il rivenditore o il distributore
ocale.

IEH Reservdelar finns i webbutiken ps www.revell.de eller hos din lokala dterforsal-
jare. Reservdelsbestallningar fran 6vriga lander hanteras av respektive distributor. Var
%kontakta din aterforsaljare eller ansvariga distributor.

Reservedeler finner du i nettbutikken pa www.revell.de eller hos din lokale
forhandler. Reservedelsbestillinger fra de andre landene avvikles via de aktuelle distri-
butgrene. Kontakt forhandleren eller ansvarlig distributar.

I¥ Reservedele findes i onlinebutikken pa www.revell.de eller hos din lokale
forhandler. Bestillin% af reservedele fra andre lande foregar gennem de pageldende
distributarer. Kontakt din forhandler eller ansvarlige distribufer.

SCAN ME

apprevellde

Das Spielzeug darf nur an Gerdte der Schutzklasse Il angeschlossen werden, die das
folgende Bildzeichen tragen:

The toy may only be connected to devices of protection class Il that bear the follo-
wing pictogram:

Le jouet ne doit étre raccordé qua des appareils de la classe de protection Il portant
le symbole suivant :

Het speelgoed mag alleen worden aangesloten op apparaten van beschermingsklas-
se Il waarop het volgende pictogram is aangebracht:
pictograma:

pittogramma:

Leketayet kan kun kobles til enheter av beskyttelsesklasse Il som bzerer folgende symbol:

£l juguete sélo puede conectarse a dispositivos de la clase de proteccion Il que lleven el siguiente
Il giocattolo puo essere collegato solo a dispositivi di classe di protezione Il che riportano il sequente

Leksaken far endast anslutas till apparater i skyddsklass Il som &r forsedda med foljande piktogram:

Legetgjet ma kun tilsluttes enheder i beskyttelsesklasse I, som er forsynet med falgende piktogram:

Scan for Service
(only DE, GB, FR)

www.revell-service.de

weellsenicede 0008 90 @

SCAN ME

I Updates zu diesem Manual und weiteren beigelegten Dokumenten finden Sie unter app.revell.de.
KF Updates to this manual and other enclosed documents can be found at apg.revell.de.

Les mises a jour de ce manuel et des autres documents joints sont disponi

LI Bijgewerkte versies van deze handleiding en andere bijgevoegde documenten vindt u op app.revell.de.
IEH |35 actualizaciones de este manual y otros documentos adjuntos se pueden encontrar en app.revell.de.
Gli aggiornamenti di questo manuale e degli altri documenti allegati sono disponibili su alpg.revell.de
IE# Uppdateringar av den har handboken och andra bifogade dokument finns pa app.revell.

LI Du kan finne oppdateringer til denne handboken og andre vedlaate dokumenter p3 app.revell.de.
I3 Opdateringer til denne manual og andre vedlagte dokumenter

les sur app.revell.de.

e.

an findes pa app.revell.de.
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1.0 BEVOR SIE ABHEBEN / BEFORE YOU TAKE OFF / AVANT OE DECOLLER / VOORDAT JE OPSTIIGT / PRIMA DI DECOLLARE / INNAN DU LYFTER / ANTES DE DESPEGAR / FOR DU TAR AV / FOR DU LETTE 2
2.0 WARNUNG / WARNING / AVERTISSEMENT / WAARSCHUWING / AWERTENZE / VARNING / ADVERTENCIA / ADVARSEL / ADVARSEL 2
3,0 ALLGEMEINE SICHERHEITSHINWEISE / GENERAL SAFETY INSTRUCTIONS / CONSIGNES GENERALES DE SECURITE / ALGEMENE VEILIGHEIDSINSTRUCTIES / ISTRUZIONI GENERALI DI SICUREZZA / ALLMANNA SAKERHETSANVISNINGAR /GENERELLE SIKKERHETSINSTRUKSJONER / GENERELLE SIKKERHEOSFORSKRIFTER ...
4.0 LADEN DES DROHNEN-AKKUS / CHARGING THE DRONE BATTERY / CHARGE DE LA BATTERIE DU DRONE / DE BATTER] VAN DE DRONE OPLADEN / RICARICA DELLA BATTERIA DEL DRONE / LADDNING AV DRONARENS BATTERI / CARGAR LA BATERIA DEL DRON / LADER DRONEBATTERIET /
OPLADNING AF DRONENS BATTERI 3
4.1 LADEN DES FERNSTEUERUNG-AKKUS / CHARGING THE REMOTE CONTROL BATTERY / CHARGEMENT DE LA BATTERIE DE LA TELECOMMANDE / OPLADEN VAN DE BATTER) VAN DE AFSTANDSBEDIENING / RICARICA DELLA BATTERIA DEL TELECOMANDO / LADDNING AV FJARRKONTROLLENS BATTERI / CARGA DE
LA BATERIA DEL MANDO A DISTANCIA / DER FJERNKONTROLLENS BATTERI | OPLADNING AF BATTERIET | FIERNBETENINGEN
4.2 AKKU-SICHERHEIT / BATTERY SAFETY / SECURITE DE LACCU / VEILIGHEID VAN DE BATTERI) / SICUREZZA DELLA BATTERIA / BATTERISAKERHET / BATTERISKKERHET / BATTERISIKKERHED
5.0 UBERSICHT DER FERNSTEUERUNG / CONTROLLER OVERVIEW / APERCU DES TELECOMMANDES / OVERZICHT AFSTANDSBEDIENING / PANORAMICA DEL TELECOMANDO / OVERSIKT F/ARRKONTROLL / VISION GENERAL DEL CONTROL REMOTO / OVERSIKT OVER FERNKONTROLL / OVERSIGT OVER FIERNBETIENING
5.1 LCO-BILDSCHIRM / LCD SCREEN / ECRAN LCD / LCD SCHERM / SCHERMO LCD / LCD-SKARM / LCD SKIERM / PANTALLA LCD / LCD-SKERM
5.2 MODE-ANDERUNG / MODE CHANGE / CHANGER DE MODE / VERANDER VAN MODUS / MODIFICA DELLA MODALITA / ANDRA LAGE / CAMBIAR EL MODO / ENDRE MODUS / ANORE TILSTAND
6.0 STARTVORBEREITUNGEN / LAUNCH PREPARATIONS / PREPARATIFS DE LANCEMENT / VOORBEREIDINGEN \/OOR DE LANCERING / PREPARATIVI PER IL LANCIO / FORBEREDELSER FOR LANSERING / PREPARATIVOS DE LANZAMIENTO / LANSERINGSFORBEREDELSER / FORBEREDELSER TIL LANCERINGEN
6.1 SD-KARTE / SD CARD / CARTE MEMOIRE SD / SD-KAART / SCHEDA SO / SD-KORT / TARJETA SD / SD KO
6.2 DIE FERNSTEUERUNG VERBINDEN / PAIRING THE CONTROLLER / JUMELAGE DU CONTROLEUR / KOPPELEN VAN DE CONTROLLER / ACCOPPIAMENTO DEL CONTROLLER / KOPPLA IHOP STYRENHETEN / SAMMENKOBLING AV KONTROLLEREN / PARRING AF CONTROLLEREN
6.3.1GPS MODE - DROHNEN-KALIBRIERUNG / GPS MODE - DRONE CALIBRATION / MODE GPS - CALIBRAGE DU DRONE / GPS-MODUS - DRONE KALIBRATIE / MODALITA GPS - CALIBRAZIONE DEL DRONE / GPS-LAGE - KALIBRERING AV DRONARE / MODO GPS - CALIBRACION DEL DRON / GPS-MODUS -
DRONEKALIBRERING / GPSTILSTAND - KALIBRERING AF DRONE 8
6.3.2 DROHNE HORIZONTAL KALIBRIEREN / CALIBRATE DRONE HORIZONTALLY / CALIBRER LE DRONE A LHORIZONTALE / KALIBREER DRONE HORIZONTAAL / CALIBRARE IL DRONE IN ORIZZONTALE / KALIBRERA DRONAREN RISONTELLT / CALIBRAR EL ORON HORIZONTALMENTE / KALIBRER DRONEN
HORISONTALT / KALIBRERER DRONEN VANDRET. 9
6.3.3 DROHIE VERTIKAL KALIBRIEREN / CALIBRATE DRONE VERTICALLY / CALIBRER LE DRONE VERTICALEMENT / KALIBREER DE DRONE VERTICAAL / CALIBRARE IL DRONE IN'VERTICALE / KALIBRERA DRONAREN VERTIKALT / CALIBRAR EL DRON VERTICALMENTE / KALIBRER DRONEN VERTIKALT / KALIBRERER
DRONEN LODRET 9
634 VERBINDUNG DES (GPS-SIGNALS / CONNECTION OF THE GPS SIGNAL / CONNEXION DU SIGNAL GPS / VERBINDING VAN HET GPS SIGNAAL / COLLEGAMENTO DEL SEGNALE GPS / ANSLUTNING AV GPS-SIGNALEN / CONEXION DE LA SENAL GPS / TILKOBLING AV GPS-SIGNALET / TILSLUTNING AF
GPS-SIGNA 10
6.4 GYROSCOPE- KAUBR\KATION / GYROSCOPE CALIBRATION / GYROSCOPE-CALIBRAGE / GYROSCOOP KALIBRATIE / CALIBRAZIONE DEL GIROSCOPIO / KALIBRERING AV GYROSKOP / CALIBRACION DEL GIROSCOPIO / GYROSKOP-KALIBRERING / KALIBRERING AF GYROSKOP. 10
n
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7.0 FLUGGRUNDLAGEN / FLIGHT BASICS / BASES DU VOL / VLUCHT GRONDBEGINSELEN / GRUNDERNA FOR FLYGNING / CONCEPTOS BASICOS DE VUELO / GRUNNLEGGENDE OB FLYREISE / GRUNDLGGENDE OM FLYVNING
7.1 FARBEN-CODES DER LED'S / COLOR CODES OF THE LEDS / CODES COULEUR DES LED / KLEURCODES VAN DE LED'S / CODICI COLORE DEI LED / FARGKODER FOR LYSDIODERNA / CODIGOS DE COLOR DE LOS LEDS / LED FARGEKODER / FARVEKODER FOR LED'ERNE,
7.2 START/LANDUNG MIT EINER TASTE / ONE KEY TAKE OFF/LANDING / DECOLLAGE/ATTERRISSAGE A UNE SEULE TOUCHE / EEN! SLEUTEL OPSTI/GEN/LANDEN / DECOLLOJATTERRAGGIO CON UNA SOLA CHIAVE / START OCH LANDNING MED EN NYCKEL / UN DESPEGUE/ATERRIZAJE CLAVE / EN NOKKEL TAR AY/

LANDER / START/LANDING MED EN NEGLE n
7.3 RETURN TO HOME / RETURN TO HOME / RETOUR AU POINT DE DEPART / TERUG NAAR HET BEGINPUNT / RITORNO AL PUNTO DI PARTENZA / TILLBAKA TILL UTGANGSPUNKTEN / VOLVER AL PUNTO DE PARTIDA / ZILBAKE TIL UTGANGSPUNKTET / TILBAGE TIL UDGANGSPUNKTET 12
7.4 POSITIONIERUNGSMODUS FUR OPTISCHEN FLUSS / OPTICAL FLOW POSITIONING MODE / MODE DE POSITIONNEMENT DU FLUX OPTIQUE / OPTISCHE STROOM POSITIONERING MODUS / MODALITA DI POSIZIONAMENTO DEL FLUSSO OTTICO / POSITIONERINGSLAGE FOR OPTISKT FLODE / MODO DE

POSICIONAMIENTO DE FLUJO PTICO / POSISJONERINGSMODUS FOR OPTISK FLYT / POSITIONERINGSTILSTAND FOR OPTISK FLOW
7.5 FERNSTEUERUNG WARNUNGEN / CONTROLLER ALERTS, / ALERTES DE CONTROLEUR / CONTROLLERWAARSCHUWINGEN / AVVISI DEL CONTROLLORE / VARNINGAR FOR STYRENHET. /AlERTAS DEL CONTROLADOR / KONTROLLERVARSLER / CONTROLLER-ALARMERINGER

8.0 POINT OF INTEREST / POINT OF INTEREST / POINT DYINTERET / PUNT VAN INTERESSE / PUNTO DE INTERES / PUNTO OI INTERESSE / INTRESSEPUNKT / PUNKT AV INTERESSE / INTERESSEPUNKTE
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8.2 HEADLESS MODUS / HEADLESS MODE / MODE SANS TETE / HEADLESS MODE / MODALITA SENZA TESTA / HUVUDLOST LAGE / MODO SIN CABEZA / HEADLESS MODE / HEADLESS MODE
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9.1 APP-NAVIGATION / APP NAVIGATION / NAVIGATION APP / APP NAVIGATIE / NAVIGAZIONE APP / APP-NAVIGERING / NAVEGACION POR LA APP / APP-NAVIGERING | APP-NAVIGATION
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9.8 WEGPUNKTE SETZEN / SETWAYPOINTS / DEFINIR DES POINTS DE PASSAGE / ROUTEPUNTEN INSTELLEN / IMPOSTARE | WAYPOINT / STALL IN VAGPUNKIER | ESTABLECER PUNTOS DE RUTA / ANGI VEIPUNKTER / INDSTILLE VEJPUNKTER
9.9 (FOLLOW MEN-FUNKTION / «FOLLOW ME FUNCTION / FONCTION «SUIVEZ-MOI / «VOLG Mij» FUNCTIE / FUNCION <FOLLOW ME» / FUNZIONE «SEGUIMI" / FUNKTIONEN «FOLJ MIG / «FBLG MEG-FUNKSJONEN / FUNKTIONEN «FOLG MiG»
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